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Altalanos tajékoztaté
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FIGYELMEZTETES
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A gyartd nem vallal felel6sséget a telepitésnek, vagy a valaszthaté
miikodési paraméterek beszabalyozasanak nem megfelels, hanyag
vagy pontatlan végrehajtasabol szarmazoé karos kdvetkezményekért,
tovabba a valtozo fordulatszamu hajtas (a Hajtas) és a motor rossz
illeszkedésébdl szarmazo karokeért.

A Kézikdnyv tartalma a kinyomtatas idejének megfelel6
allapotot rogziti. A folyamatos tovabbfejlesztés és tokéletesités
érdekében a gyarto fenntartja maganak a jogot, hogy kilon
értesités nélkll megvaltoztassa a termék miszaki jellemzéit,
teljesitéképességét, vagy a Felhasznaléi Kézikonyv tartalmat.
Kérem ellenérizze a Kézikonyv végén talalhatd kiegészitéseket.

Minden jog fenntartva.

A kiado engedélye nélkll a Kézikdnyv egyetlen része sem
adhato at masnak, és nem reprodukalhaté sem elektronikus,
sem mechanikai eljarasokkal, beleértve a sokszorositast, az
adatrogzitést, informaciotarolast vagy a tarolt anyag
visszanyerését.

A Hajtas szoftvervaltozata

Ez a termék a felhasznaldi interfész és a motorvezérlé
szoftver legujabb valtozatdval van elldatva. Ha a terméket
a LEROY-SOMER mas valtozé fordulatszamu hajtasaival
egyilitt alkalmazzak egy meglévé rendszerben, lehetnek
eltérések azok szoftvere és az ebben a termékben
hasznalt szoftver k6zott. Ezek a kiilbnbségek okozhatnak
miikédésbeli eltérést.

Ez érvényes lehet a LEROY-SOMER szervizk6zpontjabol
visszakapott valtozo fordulatszamu hajtasokra is.

Ha barmilyen kétsége tamadna, forduljon a LEROY-SOMER
legkdzelebbi képviseletéhez.

Ez a Kézikdnyv az SW— V 01.XX.XX verziészamu mikodtetd software valtozattal
ellatott frekvenciavalté egységek lizembe helyezését és programozasat mutatja be.

Ezen Kézikonyv végén 6sszefoglalot talal a DigiDrive—SE frekvenciavaltd csalad
méret és vezérl6 software fejlesztéseinek kdvetkeztében el6allt valtozasokral, pl.

(lasd adattabla)

méretbdvités 4kW-tol 37kW-ig, software fejlesztés SW—02.XX.XX, stb..
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SE--0,5M SE--1M SE--1,2M SE--1,5M Nagyobb méretek:
SE--1,5M/TL SE--2M/TL SE--2,5M/TL SE--3,5M/TL Lasd melléklet !
SE--5,5TL SE--1,5T SE--2T (88. oldal)
SE--2,5T SE--3,5T SE--4,5T SE--5,5T 13. szakasz

A fenti tablazatban szerepl®, valtakoz6 aramu, valtozo fordulatszamu SE... AC hajtasok
kialakitasa és gyartasa megfelel az alabbiakban felsorolt 6sszehangolt eurdpai, nemzeti és
nemzetkdzi szabvanyok el6irasainak:

EN60249 Nyomtatott aramkoérék alapanyagai

IEC326-1 Nyomtatott aramkdéri lapok: altalanos tajékoztatas a specifikaciok
Osszedllitéi szamara

IEC326-5 Nyomtatott aramkori lapok: specifikacio egy- és kétoldalas furatgalvanizalt
nyomtatott lapokhoz

IEC326-6 Nyomtatott aramkori lapok:specifikaciéd tobbréteges nyomtatott lapokhoz

IEC664-1 Késziilékek szigetelésének 0sszehangolasa kisfesziltségii rendszereken

belll: elvek, kévetelmények és tesztelések
EN60529 A készllékhazak altal nyujtott védelem fokozatai (IP kodok)

UL94 Milanyagok éghet&ség szerinti osztalyozasa

uL508C Energiaatalakitdé berendezésekre vonatkozé szabvanyok

EN50081-1 | Emisszids gyljtészabvany lakéhelyi, kereskedelmi és kdnnydipari
koérnyezethez

EN50081-2 | Emisszids gyljtészabvany ipari kdrnyezethez

EN50082-2 | Védettségi gyljtészabvany ipari kdrnyezethez

EN61800-3 | Szabalyozhaté fordulatszamu villamos taplalasu hajtérendszerek —
3. rész: EMC termékszabvany, amely tartalmazza a specifikus tesztelési
maodszerek leirasat is

Ezek a termékek megfelelnek az eurdpai Kisfesziiltség(i Iranyelvek 73/23EEC, az
Elektromagneses Osszeférhetdségi (EMC) Iranyelvek 89/336/EEC és a CE Megjelolési
Iranyelvek 93/68/EEC jeli el6irasainak.

Ezek az elektronikus hajtastermékek a megfelel6 motorokkal, vezérlkkel és elektromos
védelmi eszk6zokkel egyiitt alkalmazva komplett végtermékeket vagy rendszereket
alkotnak. A biztonsagi és EMC eléirasoknak valé megfelelés fligg a hajtasok helyes
konfiguralasatol és telepitésétél, beleértve az el6irt bemeneti sziiré alkalmazasat is.

A hajtasokat kizarélag a biztonsagi és EMC kovetelményeket jol ismeré szakemberek
telepithetik. Az 6sszeszerelést végz6 szakember felelés azért, hogy a végtermék vagy
rendszer megfeleljen mindazoknak a térvényi eléirasoknak, amelyek abban az orszagban
hatalyosak, ahol a felhasznalasra sor keriil. Vegyiik figyelembe a Telepitési Utmutatot.

Az EMC-re vonatkozo részletes tajékoztatas céljara rendelkezésre all
a DIGIDRIVE—SE EMC Adatlap.
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Biztonsagi tajékoztatoé

11

N

| Figyelmeztetés

N

| Gvas

Figyelmeztetések, 6vasok és megjegyzések

A Figyelmeztetés a balesetveszély elkerilésére vonatkozo fontos
informacidkat tartalmaz.

Az Ovas a termék vagy mas késziilék karosodasanak megelézését célzd
intézkedésekre hivja fel a figyelmet.

[IIXESFITH A MEGJEGYZES a késziilék helyes (izemeltetéséhez nyuijt segitséget.

1.2

1.3

Villamos biztonsag - altalanos figyelmeztetések

A Hajtasban alkalmazott fesziltségek sulyos aramutéseket és/vagy égési
sériiléseket okozhatnak, amelyek halalosak is lehetnek.

Fokozott gondossaggal jarjunk el minden esetben, ha a Hajtassal vagy annak
kozelében dolgozunk.

A konkrét esetekre vonatkozoé figyelmeztetések a Felhasznaloi Kézikonyv megfeleld
helyein talalhatok.

A telepitést a felhasznalas orszagaban a biztonsagra vonatkozo hatalyos torvényi
rendelkezéseknek megfeleléen kell végrehajtani.

A rendszer kialakitasa

A Hajtas arra szolgdl, hogy szakszerlien beépitett funkcionalis egységként
alkalmazzak egy berendezés vagy rendszer részeként.

A helytelenl telepitett Hajtas veszélyek forrasa lehet. A Hajtashoz alkalmazott nagy
feszultségek és aramok, tovabba a tarolt villamos energia magas szintje és a
mechanikai berendezések vezérlésére vald felhasznalas séruléseket és karokat
okozhat.

Forditsunk fokozott figyelmet az elektromos telepitésre és a gondos
rendszerkialakitasra, hogy ne legyunk kitéve veszélyeknek sem normal mikodés
kdzben sem hibas Gzemelés esetén. A rendszer megtervezését, telepitését, izembe
helyezését és fenntartasat csak megfeleléen kiképzett és megfelel6 gyakorlattal
rendelkezé szakemberek végezhetik. Fontos, hogy ezek a szakemberek joI
megismerjék a biztonsagra vonatkozo informéaciokat és a Telepitési Utmutatot.

A mechanikai biztonsag érdekében alkalmazzunk kiegészitd védelmi eszkdzoket,
mint amilyenek példaul az elektromechanikus reteszelések és a fordulatszam-
tullépést megakadalyoz6 eszkdzok.

A biztonséagot fokozottan szem elétt tartd alkalmazasokban a Hajtas nem
Uzemeltethetd a hibas mikodésbdl eredd veszélyek ellen jol kiépitett kiegészité
védelem nélkal.

DIGIDRIVE—SE
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14

1.5

1.6

Kornyezeti hatarértékek 1.7

Be kell tartani a Felhasznaldi Kézikényvnek a hajtasok szallitasara, tarolasara,
telepitésére és lizemeltetésére vonatkozé utasitasait is, beleértve a kdrnyezeti
feltételekkel kapcsolatos hatarértékeket is.

A Hajtast ne tegyiik ki kiilondsen nagy igénybevételt jelent6 fizikai eréhatasoknak.

A rendszabalyok betartasa 18
A telepité felel6s az 6sszes érvényben levd rendszabaly betartasaért, ezek kozé )

tartoznak példaul a kabelezés kialakitasara, a balesetek megel6zésére és az
elektromagneses 6sszeférhetéségre (EMC) vonatkozé orszagos el6irasok. Kiilonos
figyelmet kell forditani a vezeték keresztmetszetére, a biztositék vagy mas védelmi
eszkozok kivalasztasara és a védofoldelés csatlakozasaira.

A Felhasznaloi Kézikonyv tartalmazza azokat az utasitasokat, amelyek betartasaval
biztosithatd a specifikus EMC szabvanyoknak valé megfelelés.

Az Eurodpai Unidn beliil mindazoknak a gépi berendezéseknek, amelyekben ezt a
terméket alkalmazzak, meg kell felelniliik az alabbi iranyelveknek:

o 89/392/EEC: gépi berendezések biztonsaga
o 89/336/EEC: elektromagneses Osszeférhetéség 1.9

Személyi biztonsag

A Hajtas ledllito funkcidja nem szlinteti meg a Hajtas kimenetén vagy mas kuls6
opcionalis egységen fellépd veszélyes fesziiltségeket.

A ledllitas és inditas vezérléseitdl vagy a Hajtas elektromos bemeneteitél nem
varhaté el személyi biztonsag garantalasa. Ha a Hajtas varatlan inditasa veszélyes
helyzetet teremthet, reteszelést kell beiktatni, amely elektromosan levalasztja a
Hajtast az AC taplalasrdl, a motor nem kivant inditasanak megakadalyozasara.

Gondos korultekintéssel kell kezelni azokat a hajtasfunkciokat, amelyek veszélyes
helyzetet teremthetnek, akar ugy, hogy rendeltetésszerlien mikddtetjik ket (pl. az
automatikus inditas) akar ugy, hogy helytelenll mikodtetjik 6ket, ami hibahoz vagy
leoldashoz vezet (pl. inditas/ledllitas, elére/hatra, max. fordulatszam).

Bizonyos feltételek mellett a Hajtas hirtelen abbahagyhatja a motor vezérlését. Ha a
motoron lévé terhelés a motor fordulatszamanak névekedését okozhatja (pl.
emelémivek vagy daruk esetében), a motor fékezésérdl vagy ledllitasarol kulon kell
gondoskodnunk (pl. mechanikus fékezéssel).

Miel6tt az AC taplalast raadjuk a Hajtasra, feltétlendl ismerkedjunk meg a Hajtas
mikodteté szerveivel és azok hasznalataval. Ha kétségeink vannak, ne végezziink
beallitasokat a Hajtason. Kart okozhatunk, vagy életeket kockaztathatunk.
Gondosan kdvessuk azokat az utasitasokat, amelyek ebben a Felhasznaloi
Kézikdnyvben talalhatok.

Miel6tt megkezdjik a Hajtas beallitasat, figyelmeztesstink mindenkit, aki azon a
helyen tartozkodik. A bedllitas minden miveletérdl készitslink feljegyzéseket.

DIGIDRIVE—SE

Kockazatanalizis

Azoknal az alkalmazasoknal, amelyeknél a Hajtas hibas mikddése kart,
veszteséget vagy balesetet okozhat, el kell végezniink a kockazatanalizist, és
amennyiben sziikséges, tovabbi intézkedéseket kell tenniink a kockazat
csokkentésére. Hasznalhatunk a késztiléktdl fliggetlen biztonsagi tartalékrendszert,
amely egyszer( elektromechanikus épitéelemeket tartalmaz.

A motor
Gondoskodjunk réla, hogy a motor beszerelése a gyartd ajanlasainak megfeleléen
térténjen és a motor tengelye ne alljon szabadon.

Az allandé fordulatszami miikodtetéshez szabvanyos kalitkas aszinkron motorok
hasznalatosak. Ha ilyen motort szandékozunk felhasznalni, és a Hajtas képes a
motort annak maximalis eléiranyzott fordulatszama felett Gizemeltetni, nagyon
ajanlatos, hogy az alkalmazas el6tt konzultaljunk a gyartéval.

Az alacsony fordulatszamok a motor tilmelegedését okozhatjak, mivel ilyenkor a
hitéventilator kevésbé hatasos. A motorhoz szereljiink fel védé termisztort.
Amennyiben szikséges, hasznaljunk kilon hiitéventilatort.

A paraméterek beallitasa

Bizonyos paraméterek mélyrehatéan befolyasoljak a Hajtas mikodését. Ezeket nem
szabad megvaltoztatni a vezérelt rendszerre gyakorolt hatas korultekint®
meérlegelése nélkil. A hibat okozé vagy szakszeritlen nem kivant valtoztatasok
megakadalyozasara intézkedéseket kell tenni.

Felhasznaléi Kézikényv I. 2004—3218:4.33C LEROY-SOMER 4
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2 Bevezetés 23
A DIGIDRIVE—SE egy valtakozéaramu hajtas, amely aszinkron motorok
fordulatszamanak szabalyozasara szolgal. Az AC taplalas az egyeniranyité hidra
csatlakozik, majd a nagyfesziiltségl kondenzatorokkal valé simitas utan az
egyenaramu kor allandé fesziltséget allit el6. Ezutan az egyenaram IGBT-hid
felhasznalasaval torténd kapcsolasa valtozé frekvenciaju és feszlltségl valtakozd
aramot szolgaltat. Az AC kimenet el6allitasat az IGBT-k vezérl6elektrédajahoz
alkalmazott be- és kikapcsolasi séma biztositja. 24
Az IGBT-k kapcsolasanak ez a médszere impulzusszélesség-modulacié (PWM)
néven ismert. A Hajtas a nyilt hurkd vektorvezérlés eljarasat alkalmazza, amely a
motor fesziltségének a terheléshez igazodé beszabalyozasaval csaknem allandé
fluxust tart fenn a motorban. 25
21 A Hajtas jellemz6 tulajdonsagai
o Felhasznalhat6 egy- és haromfazisu taplalashoz 251
e A motorteljesitmény tartomanya: 0,25 kW (0,33 HP)-t6l 4 kW
(5 HP)-ig
o Teljes EMC megfelelés. Kiilsé RFI sz{iré opcid. 252
e Dugaszolhaté vezérlgjel-csatlakozok
o Teljesen digitalis vezérlés
o 4 elére bedllitott fordulatszam
e Szinkronizalas forgé motorra 253
e Szabadonfutassal, lassité rampaval és egyenaramu fékezéssel
megvalositott ledllitasi modok. A 2-es méretli egységnél dinamikus fékezés.
e Analdg feszlltségkimenet
e Vezérlés a sorkapcsokon keresztll, a kezel6egység felhasznalasaval és a 2.6
soros kommunikacioval
e Fesziiltség- vagy aramalapu fordulatszam-alapjel
e Valaszthato PWM kapcsolofrekvenciak
o Atermikus viselkedés intelligens menedzselése (ITM)
22 A Hajtassal egyiitt szallitott alkatrészek

e 3 db gumibetétes tomitégylrl a tap- és motorkabelekhez
e 1 db gumibetétes tomitégylri a vezérlGjelek kabeleihez
e 1db 14 kivezetéses és 1 db 2 kivezetéses dugaszolhat6 vezérlgjel- csatlakozo

DIGIDRIVE—SE

Mihez nyujt segitséget a Felhasznal6i Kézikonyv?

A Felhasznaloi Kézikdnyv tovabbi fejezetei Iépésrél-lépésre, logikus sorrendben
végigvezetik Ont azokon a teenddkén, amelyek szilkségesek a telepités
elvégzéséhez, az alapvetd programozasi miveletek végrehajtasahoz és a Hajtasnak
a fébb alkalmazasokhoz valé beallitasahoz.

Az itt k6zolt ismeretek elsajatitasatol és az utasitasok betartasatol az On és mas
személyek biztonsaga, tovabba az EC iranyelvekben lefektetett kovetelmények
teljesiilése flgg.

A DIGIDRIVE—SE prébaiizemi vizsgalata

Ha On most talalkozik elészér a DIGIDRIVE—SE-vel, miikédésének alaposabb
megismeréséhez célszer( végrehajtani egy probalizemi tesztelést a telepités el6tt.
Ebben az esetben a Biztonsagi tajékoztaté elolvasasa utan a 7. Fejezetet
(Beinditas - Prébalizemi bevizsgalas) vegye sorra.

Vezérlési médok
A Hajtas vezérlésére az alabbi modszerek hasznalhatok fel:

Terminal lizemméd
e A Hajtas digitalis bemenetei a sorkapcsokon, vezérlén vagy PLC-n  keresztil
kapjak meg a vezérljeleket.

Kezel6egységi lizemmoéd

e A Hajtas elblapjan elhelyezett kezelbegység kézi mikddtetése; eltekintve a
vezérl6-sorkapcsokra csatlakoztatott felllbirald engedélyezé jeltdl, a
Hajtasra nem csatlakozik kulsé jel.

Soros kommunikacié

e A Hajtashoz rendszervezérl6 vagy PLC csatlakozik 2 vezetékes EIA RS485
soros kommunikaciés vonalon keresztll (hasznalhato a Terminal és a
Kezel6egységi Uzemmaoddal egyitt is).

Magasabb szintii funkciok
e Eza DIGIDRIVE—SE Felhasznaldi Kézikdnyv azokat az alapképességeket
targyalja, amelyek az alkalmazasok tébbségéhez  sziikségesek. A készuléknek
azonban vannak magasabb szint( funkciéi is, amelyek csak a soros
kommunikécion keresztul érhetdk el. Ezeket a funkcidkat a Kézikonyv végén,
a 11. Fejezetben (Magasabb szintii funkciok) soroljuk fel.
A magasabb szintl funkciokat a DIGIDRIVE—SE Magasabb Szint(i
Felhasznél6i Kézikdnyv (Il.) targyalja részletesen. Ez a kézikdnyv
beszerezheté az On helyi LEROY-SOMER képviseletétsl vagy
disztributoratol.

Felhasznaléi Kézikényv I. 2004—3218:4.33C LEROY-SOMER 6
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2.7

Opciok

A
.

DIGIDRIVE—SE-hez az alabbi opcidk kaphatok:
Quickey (gyorsbillenty(i) a gyors paraméter-atvitelhez

Az atlagos és a kis foldelési kiiszéaramokhoz alkalmazhaté RFI
(radiofrekvencias) szlir6k, amelyek a Hajtas mogé vagy mellé szerelhetok.

IP65-0s védettségl univerzalis kezelbegyseég, kézben tarthaté vagy kihajthato
szbévegmegjelenitével

DIGISoft elnevezésii Windows™-alapu beallitd szoftver
a magasabb szint(i programozashoz

(DIGISoft — francia nyelvii; SE-Soft angol nyelv()

Analég bemeneti kartya + 10 V-t6l — 10 V-ig terjedd értéktartomannyal, a
kétiranyu bemeneti alapjelhez

Tartébilincsek és régzité kengyelek a tapkabelek, motor- és vezérlbkabelek
arnyékolasanak foldeléséhez

Atmenéfuratos szerel6készlet a hiitéborda kihelyezett felszereléséhez

EIA232 - EIA485 (kétvezetékes) atalakité a Hajtas és a PC
Osszekapcsolasahoz, az DIGISoft hasznalata esetén

Terepi buszos kommunikacio:
Profibus DP
Device Net
Can Open
Interbus-S
CT Net

A fenti opciokrdl és azok beszerezhet6ségérdl a helyi képviselet vagy disztribator

nyuijt részletesebb tajékoztatast.

DIGIDRIVE—SE
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3 Miiszaki adatok
3.1 A teljesitménytdl fliggd névleges értékek

A modellk6d magyarazata

SE 1-es és SE 2-es vazméret (nem szerepel a modellkodban)

M - egyfazisu, M/ITL - kombinalt (egy- és haromfazisu), T - haromfazisu

M - 1x230 VAC névleges bemeneti fesziiltség, T - 3x400 VAC névleges bemeneti fesziiltség

TL - 3x230VAC névleges bemeneti feszlltség; (1x230VAC is hasznalhato)

0,5-t6l 5,5-ig - 0,25 kW-t6l 4 kW-ig terjedd kimeneti teljesitmény

3.1 tablazat DIGIDRIVE—SE, 1-es méret, 230 V-os egyfazisu egységek
Modell SE (1)
0,5M m | 12m | 15w
AC tapfesziiltség és -frekvencia Egyfazisd, 200 - 240 V + 10 %, 48 - 62 Hz
Bemeneti teljesitmény tényez6 (cos ¢) > 0,97
Névieges motorteljesitmény - kw 0,25 0,37 0,55 0,75
Névleges motorteljesitmény - HP 0,50 1,0
Kimeneti feszlltség és -frekvencia 3 fazis, 0-t6l a bemené fesziltségig, 0-tél 1000 Hz-ig
100 % RMS kimengaram - A 15 2,3 3,1 4,3
150 %-os tulterhelési aram 60 s-ig 2,3 3,5 4,7 6,5
A teljes terhelés jellemzé bemené arama - A* 5,6 6,5 8,8 11,4
Jellemzd bekapcsolasi tularam - A** (id6<10 ms) 80
A Hajtas teljesitményveszteségei 230 VAC-n és 18 24 37 56
6 kHz kapcsoléfrekvencian - W
Tomeg kg/lb 1,1/2,4 1,25/2,75
Beszerelt hiitéventilator Nincs
* Lasd 3.1.2 fejezetrész
** A bekapcsolasi tularam jellemzéi a 3.1.3 fejezetrészben
3.2 tablazat Javasolt halozati biztositok és kabelek
Modell SE (1)
0,5M 1™ 1,2M 1,5M
A taplalas javasolt bemeneti biztositdi - A 6 10 16
Vezérlékabel mm?2 >0,5
AWG 20
Javasolt bemeneti kabel mm?2 1,0 15
AWG 16 14
Javasolt motorkabel mm?2 1,0
AWG 16

DIGIDRIVE—SE Felhasznaléi Kézikényv I.
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3.3 tablazat

DIGIDRIVE—SE, 2-es méret, 230 V-os kombinalt egységek

3.6 tablazat DIGIDRIVE—SE, 2-es méret, 230 V-os 3 fazisu egység
Modell SE (2) 5,5TL
AC tapfesziltség és -frekvencia 3 fazisu, 200 - 240V + 10 %, 48 - 62 Hz
Bemeneti teljesitmény tényez6 (cos ¢) >0,97
Névleges motorteljesitmény - kW 4
Névieges motorteljesitmény - HP 5

Kimeneti feszlltség és -frekvencia

3 fazis, 0-t6l a bemené fesziltségig, 0-tél 1000 Hz-ig

100 % RMS kimendaram - A 17,0
150 %-os tulterhelési aram 60 s-ig 25,5
A teljes terhelés jellemzé bemend arama - A* 21

1 fazis/3 fazis

Jellemzé bekapcs.-i tularam - A** (id6 <10 ms) 35

A Hajtas teljesitményveszteségei 230 VAC-n és 174
6 kHz kapcsolofrekvencian - W

Toémeg kg/lb 2,75/6
Beszerelt hitéventilator Van

* L asd 3.1.2 fejezetrész

** A bekapcsolasi tularam jellemzéi a 3.1.3 fejezetrészben

3.7 tablazat Javasolt halozati biztosito és kabelek

Modell SE (2) 5,5TL
A taplalas javasolt bemeneti biztositoi - A 32
Vezérl6kabel mm?2 >0.5
AWG 20
Javasolt bemeneti kabel mm?2 4,0
AWG 10
Javasolt motorkabel mm?2 2,5
AWG 12
Javasolt fékellenallas-kabel mm?2 2,5
AWG 12
3.8 tablazat Fékellenallas
Modell SE (2) 5,5TL
A legkisebb fékellenallas-érték - Q 30
A javasolt fékellenallas-érték - Q 30
Legnagyobb fékezéaram - A 14
Az ellenallas névl. csucsteljesitménye - KW 5,9

Modell SE (2)
1,5MTL | 2wl | 25MTL | 35MUTL
AC tapfesziiltség és -frekvencia Egy- vagy 3 fazisu, 200 - 240 V + 10 %,
48 - 62 Hz
Bemeneti teljesitmény tényezé (cos ¢) >0,97
Névieges motorteljesitmény - kW 0,75 1,1 15 2,2
Névleges motorteljesitmény - HP 1,0 2,0 3,0
Kimeneti fesziltség és -frekvencia 3 fazis, 0-t6l a bemend fesziiltségig, 0-t6l 1000 Hz-ig
100 % RMS kimendaram - A 4,3 5,8 7,5 10,6
150 %-os talterhelési aram 60 s-ig 6,5 8,7 11,3 15,9
A teljes terhelés jellemzd bemend arama - A* 11,0| 55 [ 151 79 | 193 | 9,6 26,2 13,1
1 fazis/3 fazis
Jellemzd bekapcsolasi tdlaram - A** (id6<10 ms) 55 35
A Hajtas teljesitményveszteségei 230 VAC-n és 54 69 88 125
6 kHz kapcsoléfrekvencian - W
Todmeg kg/lb 2,75/6
Beszerelt hitéventilator Nincs Van
e Lasd 3.1.2 fejezetrész
** A bekapcsolasi tularam jellemzéi a 3.1.3 fejezetrészben
3.4 tablazat Javasolt hal6zati biztositok és kabelek
Modell SE (2)
1,5M/TL 2M/TL 2,5M/TL 3,5M/TL
1f | 3f | 1f | 3f 1f. 3f. 1f | 3f
A taplalas javasolt bemeneti biztositéi - A 16 10 20 16 25 16 32 20
Vezérlékabel mm? > 0.5
AWG 20
Javasolt bemeneti kabel mm?2 15 1.0 2.5 1.5 2.5 1.5 4.0 | 2.5
AWG 14 16 12 14 12 14 10 12
Javasolt motorkabel mm? 1.0 1.5
AWG 16 14
Javasolt fékellenallas-kabel mm?2 1.0 15
AWG 16 14
3.5 tablazat Fékellenallasok
Modell SE (2)
1,5MTL | 2mmL | 25mimL 3,5M/TL
A legkisebb fékellenallas-érték - Q 50 40
A javasolt fékellenallas-érték - Q 100 | 75 50
Legnagyobb fékez&aram - A 9 11
Az ellenallas névieges csucsteljesitménye - kW 1,8 | 2.4 3,5

[V NS0 740 A fékellendllds beszerelése el6tt olvassa el a fékezésre, a
hémérsékletekre és a tulterhelés-védelemre vonatkozé tdjékoztatot,

amelyet ennek a fejezetnek a végén taldl meg. !

magas
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3.9 tablazat DIGIDRIVE—SE, 2-es méret, 400 V-os 3 fazisu egységek

Modell SE (2)
15T | 21 | 251 | 35T | 451 | 55T
AC tapfesziiltség és -frekvencia 3 fazisu, 380 - 480 V + 10 %, 48 - 62 Hz
Bemeneti teljesitmény tényezé (cos ¢) >0,97
Névleges motorteljesitmény - kW 0,75 1,1 15 2,2 3,0 4,0
Névleges motorteljesitmény - HP 1,0 2,0 3,0 5,0
Kimeneti fesziltség és -frekvencia 3 fazis, 0-t6l a bemend fesziiltségig, 0-tél 1000 Hz-ig
100 % RMS kimendaram - A 2,1 3,0 4,2 5,8 7,6 9,5
150 %-os talterhelési aram 60 s-ig 3,2 4,5 6,3 8,7 11,4 14,3
A teljes terhelés jellemzd bemend arama - A* 3,6 4,8 6,4 9,3 11 14
1 fazis/3 fazis
Jellemzé bekapcs.-i tularam - A** (id6 <10 ms) 90 60
A Hajtas teljesitményveszteségei 230 VAC-n és 43 57 77 97 122 158
6 kHz kapcsoléfrekvencian - W
Toémeg kg/lb 27516
Beszerelt hitéventilator Nincs Van
e Lasd 3.1.2 fejezetrész
** A bekapcsolasi tularam jellemzdi a 3.1.3 fejezetrészben
3.10 tablazat Javasolt halézati biztositok és kabelek
Modell SE (2)
15T | o1 | 257 | 351 | 451 | 55T
A taplalas javasolt bemeneti biztositdi - A 10 16 20
Vezérlékabel mm? > 0.5
AWG 20
Javasolt bemeneti kabel mm?2 1,0 15 25
AWG 16 14 12
Javasolt motorkabel mm? 1.0 15
AWG 16 14
Javasolt fékellenallas-kabel mm?2 1,5
AWG 14
3.11 tablazat Fékellenallasok
Modell SE (2)
15T | o1 | 257 | 357 | 457 | 557
A legkisebb fékellenallas-érték - Q 100 75
A javasolt fékellenallas-érték - Q 200 100
Legnagyobb fékez&aram - A 10 112,5
Az ellenallas névl. csucsteljesitménye - kW 3,4 6,9

[(ANESFLJW A fékellendllds beszerelése el6tt olvassa el a fékezésre, a, magas

hémérsékletekre és az aram tulterhelés-védelemre vonatkozé
tdjékoztatot, amelyet ennek a fejezetnek a végén talal meg.!

AN

‘ Figyelmeztetés

AN

‘ Figyelmeztetés

3.1

Fékellenallasok - Magas homérsékletek

A fékellenallasok hdmérséklete elérhet magas értékeket. Az
ellenallasokat ugy helyezziik el, hogy ne okozhassanak kart.
Hasznaljunk héallé szigeteléssel ellatott kabelt.

Fékellenallasok - Tulterhelésvédelem

Fontos, hogy a fékellenallas aramkorében legyen egy tulterhelés
elleni védelemre szolgal6 eszkoz; ennek leirasa A termikus
védelem daramkére az opcionadlis fékellenallashoz cim alatt, az
5.1.1 fejezetrészben talalhaté

Fékezés

Mialatt az AC motor és annak terhelése lassul, a tarolt mozgasi energia egy részét a
motor elektromos energiava alakitja at, és visszavezeti a Hajtashoz. Amikor egy
nagy tehetetlenségi nyomatéku terhelés rovid id6 alatt lassul le, az el6allé energia
tulsagosan nagy ahhoz, hogy azt a DC kor kapacitasa egymaga elnyelje. Ennek
hatasara a DC kor fesziiltsége ndvekszik, ami tulfeszlltség-leoldast eredményezhet.
Ezt a visszavezetett energiat a fékellenallas beszerelésével tudjuk ellenérzés alatt
tartani és disszipalni.

A DC kor fesziiltségét a hajtasok belsé fékvezérld aramkore figyeli, és ez az
aramkor hatarozza meg, hogy a fékellenallasnak mikor kell miikddésbe Iépnie.

A javasolt ellenallas alkalmazasa lehetévé teszi, hogy a fékellendllas a Hajtas
névleges teljesitményének mintegy 150 %-at disszipalja 60 s-ig.

Nagy tehetetlenségi nyomatéku terhelések esetén vagy folyamatos fékezés alatt a
fékellenallason tartdsan disszipalt teljesitmény elérheti a Hajtas névleges
teljesitményét. A fékellenallason disszipalt 6sszes energia fligg a terhelésbdl kinyert
energiamennyiségtdl.

A névleges csucsteljesitmény azt a rovid idejli maximalis teljesitményt jelenti, amely
az impulzusszélesség-modulalt fékezés vezérlés ciklusanak izemi intervallumaiban
disszipalodik.

A fékellenallasnak ezt a disszipaciot rovid idétartamokra (msec) el kell viselnie. A
nagyobb ellenallasokhoz aranyosan kisebb névleges csucsteljesitmény tartozik.

A legtdbb alkalmazasban csak ritkan kerul sor fékezésre. Ez lehetévé teszi, hogy a
fékellenallas folyamatos névleges teljesitménye sokkal kisebb legyen, mint a Hajtas
névleges teljesitménye. Lényeges azonban, hogy a fékellenallds névleges
csucsteljesitménye és névleges teljesitménye elegendd legyen a fékezés varhato
legszéls6ségesebb eseteiben is.

A fékellenallas optimalis megvélasztasa nagy korlltekintést igényel.
A fékellenallas névleges teljesitményének kiszamitasahoz sziikséges Utmutatasok a
DIGIDRIVE—SE Magasabb Szintii Felhasznalbi Kézikényvében talalhatok meg.
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3.2

*Bemend aram

A bemen6 aram tullépheti a megadott értékeket, ha a révidzarasi taparam
meghaladja az 5 kA-t, vagy ha a fazisfesziiltségek kiegyenlitetlenek. llyen esetekben
célszer(i bemeneti fojtdtekercseket alkalmazni. Lasd 4.2.2 fejezetrész.

**Jellemz6 bekapcsolasi tularamok

A jellemzd bekapcsolasi tularamok a Hajtasra rakapcsolt elsé AC halozati ciklus
csucsan mérhetdk, amikor a kdzbens6 kori kondenzatorok teljesen kisutott
allapotban vannak és az alabbi feltételek teljestilnek:

A Hajtas bels6 kornyezetének hémérséklete 70°C

Az AC tapfesziiltség az alabbi értékeket vesz fel:

A 230 V-os késziilékek (egy- vagy haromfazisu) esetében: 230 VAC
A 400 V-os késziilékek esetében: 480 VAC

A bekapcsolasi tularamok héhatasai

A bekapcsolasi kor kialakitasanak megfeleléen a bekapcsolasi tularam kisebb, ha a
taplalas bekapcsolasa elétt a Hajtast hosszabb ideig nem hasznaltuk és igy lehilt
allapotban van. A bekapcsolasi tularam névekedni fog, ha rovidil a bekapcsolasok
kozotti id6, és a Hajtason belili hémérséklet magas.

Altalanos miiszaki adatok

IP fokozat

1-es méret: P21 Ez a behatolas elleni védelmi fokozat akkor .
érvényes, ha a Hajtassal egyditt szallitott
gumigyUriket felszereljuk a tomité lemezhez.

2-es méret IP20 Ez a behatolas elleni védelmi fokozat akkor .
érvényes, ha a Hajtassal egyditt szallitott
gumigyUriket felszereljuk a tomité lemezhez, és
a Hajtast szilard sik felllletre szereljik fel.

Ha a beszerelésre vonatkozo fenti el6irésok nem teljesiilnek,
veszélyes alkatrészek maradhatnak szabadon és a Hajtas IP
fokozata érvénytelenné valik

| Figyelmeztetés

A bemeno fazis A fazisaszimmetria nem haladhatja

aszimmetria meg a 2 %-0s negativ fazissorrendet

Kornyezeti homérséklet — 10°C-tdl + 40°C-ig, 6 kHz-es kapcsoldfrekvencia
mellett
— 10°C-tol + 50°C-ig, 3 kHz-es kapcsolofrekvencia
mellett, a névleges érték csokkentésével

DIGIDRIVE—SE
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Tarolasi homérséklet:

— 40°C-tdl + 60°C-ig, legfeljebb 12 hénapig

Tengerszint feletti

1000 m felett max. 4000 m-ig minden 100 m-es

magassag: magassagnovekedésre a normal teljes terhelési aram .
értéke 1 %-kal csdkken
Légnedvesség: 95 %-0s max. relativ paratartalom (lecsapédas

nélkil)

Szerkezeti anyagok:

A készulékhaz éghetbségi fokozata: UL94-5VB
TOmitégylrik:UL94-VO

Rezgésallosag
(véletlenszerii):

Tokozott és tokozatlan - tesztelve 0,01 g*/Hz-ig
(ez 1,2grms-el egyenértéki), 5 Hz-t6l 150 Hz-ig 1 6ran .
keresztul mindharom tengely irdnyaban, az  IEC68-2-34

és IEC68-2-36 jelli szabvanyoknak megfeleléen
Frekvenciapontossag: 0,01 %

Felbontas: 0,1 Hz

Kimeneti 0-tél 1000 Hz-ig

frekvenciatartomany:

Az 1 é6rara esé inditasok

szama:

Az elektronikus vezérlés sorkapcsainak
felhasznalasaval: korlatlan

A taplalas kapcsolasaval: max. 20 inditas/éra
(az inditasok kozott 3 perces id6kozokkel)

A teljesitmény-beallas

Hajtassal, stb.)

max. 1 s (hagyjunk legalabb 1 s-ot, miel6tt késleltetése:
monitoroznank az allapotrelé érintkezéit, vagy
a soros kommunikacion keresztll Iépnénk kapcsolatba a

Soros kommunikacio:

ANSI kétvezetékes, EIA485-0s protokoll, RJ45-Gs .
csatlakozon keresztiil

Kapcsoléfrekvenciak:

3, 6 és 12 kHz all rendelkezésre. A termikus viselkedést .
kezeld intelligens szoftver a hiitéborda tulmelegedése miatt
bekdvetkez leoldas megakadalyozasa céljabdl
automatikusan valtoztatja a kapcsoléfrekvenciat a terhelési
viszonyoktdl, a hiitéborda hémérsékletétdl és a kimend
frekvenciatol fliggéen

EMC

EN50082-2 és EN61800-3 a védettségre
EN61800-3 a 2-es tipusu kornyezetre RFI sz(ird
nélkdl

EN50081-1*, EN50081-2 és EN61800-3 az 1-es
tipusu kornyezetre opcionalis RF| sz{ir6vel.

Lasd 3.3 és 4.5 fejezetrészek.

*Csak az 1-es méretre

Felhasznaléi Kézikényv I.
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3.3

RFI sziirék

Az RFI sz(irét opcios jarulékos épitéelemként lehet beszerezni, amennyiben
alkalmazasara szukség van.

Vegyik figyelembe, hogy az EN61800-3 jelli szabvany el&irasainak 2-es tipusu
koérnyezetben valo teljesitéséhez nincs szlikség sziiré hasznalatara.

DIGIDRIVE—SE, 1-es méret
Haromféle sz(ir6 alkalmazasara van lehetfség:

Standard, késziilék mégé vagy mellé szerelhetd sziir6:
tip. FLT5581--12

Altalanos célu, a Hajtas mdgé vagy mellé beépithetd sz(irs,
max. 75 m-es motorkabellel.

Kis foldelési kiisz6aramu alkalmazasokhoz, késziilék mogé vagy mellé szerelhetd
szliré: tip. FLT5581—12/2.

Azokhoz az alkalmazasokhoz, amelyeknél csak kis foldelési kiszoaramok engedheték
meg. Csak max. 15 m hosszu motorkabellel hasznalhato.

Mérsékelt aru sziiré: tip. FLT5594--12
Gazdasagos, készulék mellé szerelhetd sziiré. Csak max. 20 m hosszu motorkabellel
hasznélhato.

DIGIDRIVE—SE, 2-es méret

Egyfazisu, 26 A-es, 240 V-os, standard, késziilék moégé vagy mellé szerelheté
sziiré: tip. FLT5581--26.
Altalanos célu, a Hajtas mogé vagy mellé beépithet6 sz(ir6, max. 100 m-es motorkabellel.

Egyfazisu, 26 A-es, 240 V-os, mérsékelt aru sziir6: tip. FLT5594--26.

Gazdasagos, készlilék mellé szerelhetd sziiré. Csak max. 25 m hosszu motorkabellel
hasznalhaté.

Haromfazisu, 16 A-es, 240/480 V-os, késziilék mogé vagy mellé szerelhet6 sziiro:
tip. FLT5569--16.
Altalanos célu, a Hajtas mogé vagy mellé beépithet6 sz(ir6, max. 100 m-es motorkabellel.

Haromfazisu, 26 A-es, 240/480 V-os, késziilék mogé vagy mellé szerelhet6 sziiro:
t'ip. FLT5569--26.
Altalanos célu, a Hajtas mogé vagy mellé beépithet6 sz(ir6, max. 100 m-es motorkabellel.

Haromfazisu, 16 A-es, 240/480 V-os, mérsékelt aru sziiré: tip. FLT5901--16.
Gazdasagos, készlilék mellé szerelhetd sziird. Csak max. 50 m hosszu motorkabellel
hasznalhaté.

Haromfazisu, 26 A-es, 240/480 V-os, mérsékelt aru sziiré: tip. FLT5901--26.
Gazdasagos, késziilék mellé szerelhetd sziird. Csak max. 50 m hosszu motorkabellel
hasznalhaté.

Az EMC-re vonatkozd részletes tajékoztatot a 4.5 fejezetrészben talaljuk meg.

DIGIDRIVE—SE
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4 A Hajtas telepitése
4.1 Biztonsagi tajékoztaté
& Az utasitasok betartasa
A mechanikai és elektromos telepitésre vonatkozé utasitasokat be

|\ kell tartani. Barmilyen kérdés vagy kétség felmeriilése esetén
[ forduljunk a késziilék szallitoéjahoz.

A késziilék tulajdonosa vagy hasznaléja koteles gondoskodni arrél,
hogy a Hajtas és barmely kiils6 opcionalis egység telepitése,
tovabba ezek miikodtetési médja és lizemeltetése megfeleljen az
adott orszagban érvényes torvényes eléirasoknak, utasitasoknak
és gyakorlati szabalyoknak.

Q A telepité illetékessége
A Hajtas telepitését csak olyan szakember végezheti, aki jol ismeri

I‘ FENETAaty] a biztonsagra és az EMC-re vonatkozé kdvetelményeket.
A telepit6 koteles gondoskodni réla, hogy a végtermék vagy

rendszer megfeleljen azoknak a torvényes eléirasoknak, amelyek
abban az orszagban érvényesek, ahol a késziiléket hasznaljak.

4.2 A telepités megtervezése
A telepités megtervezésekor az alabbi szempontokat kell figyelembe venni:

Hozzaférés

Hozzaférés csak felhatalmazott személy szamara engedélyezhet6.
A felhasznalas helyén hatalyos biztonsagi eldirasok listajat 6ssze kell
allitani.

Koérnyezetvédelmi szempontok

A Hajtast védeni kell az alabbi behatasokkal szemben:

e nedvesség, beleértve a csepegd vizet ill.
a vizpermetet és a lecsapodast. Szikséges lehet
a lecsapodast gatlo futés alkalmazasa, amit a Hajtas
lzemelésének idejére ki kell kapcsolni.

e Elektromosan vezet6 anyaggal valé szennyezédés

o A specifikalt miikodési és a tarolasi hémérsékletet meghaladd

termikus igénybevétel

DIGIDRIVE—SE Felhasznaléi Kézikényv I. 2004—3218:4.33C LEROY-SOMER

17



Hiités

A Hajtas altal termelt hét el kell vezetni, miel6tt még bekdvetkezne a késziilék
tulmelegedése. Vegylk figyelembe, hogy a zart készlilékhaz lényegesen kisebb

mérték( hitést biztosit, mint a szellztetett haz, tovabba a zart hazat nagyobbra kell

méretezni és/vagy belsd ventilatorokkal kell a levegé korforgasat biztositani.
A készillékhaz kialakitasara vonatkozé tovabbi utmutatasokat a

DIGIDRIVE—SE Magasabb Szint(i Felhasznal6i Kézikényv

Villamos biztonsag

tartalimazza.

Tiizvédelem

A telepitésnek szavatolnia kell a biztonsagot a normal Gizemelés kézben és a
meghibasodas allapotaban egyarant. Az elektromos telepitésre vonatkozd
tudnivaldkat ennek a fejezetnek egy késdbbi részében ismertetjik.

A Hajtas késziilékhaza nem mindsiil tlizbiztos tokozasnak. Sziikség van egy kulon

tlzbiztos késziilékhazra.

Elektromagneses 6sszeférhetéség

A valtozo fordulatszamu hajtasok nagy teljesitményi elektronikus aramkorok,
amelyek elektromagneses zavarokat okozhatnak, ha telepitésiik soran nem

forditunk kiilonds figyelmet a kabelezés megtervezésére.

Néhany egyszer(l évintézkedéssel megakadalyozhat6 az ipari vezérlés tipikus

készlilékeinek zavarasa.

Amennyiben szikség van a szigoru emisszios korlatok betartasara, vagy tudjuk,
hogy elektromagneses szempontbdl érzékeny késziilékek vannak a kdzelben, az
ovintézkedések teljes kdrének foganatositasra van szilkség. Ezek kozé tartozik az

RFI szlrék alkalmazasa a Hajtas bemenetén.

A szilréket a Hajtas kdzvetlen kdzelében kell elhelyezni, fenntartva szamukra és a

gondosan elkuldnitett kabelezés szamara a megfelel6 helyet.
ovintézkedések mindkét szintjének ismertetésére ebben

a fejezetben még visszatérink.

Veszélyes helyek

Az

A Hajtast addig nem telepithetjiik veszélyesnek mindsitett helyre, amig nem
szereljik be egy engedélyezett készulékhazba, és a beszerelésrdl nem allittatjuk ki

a bizonylatot.

DIGIDRIVE—SE
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4.3 Mechanikai telepités

4.31 A sorkapocsfedél eltavolitasa
VegyUk le a sorkapocsfedelet a 4.1 és 4.2 abrakon bemutatott médon

A csavart a csavarhlzoval addig A sorkapocsfedelet felfelé mozgatva
forgassuk az éramutato jarasaval tavolitsuk a tomitélemeztdl és a
ellenkezé iranyba, amig szabadda hiitébordatol.

nem valik a sorkanocsfedél

4.1 abra Az 1-es méret sorkapocsfedelének levétele

\

A csavarokat a csavarhtizoval addig A sorkapocsfedelet felfelé mozgatva
forgassuk az éramutatd jarasaval tavolitsuk a témitlemeztdl és a
ellenkezd iranyba, amig szabadda hiitébordatal.

nem valik a sorkabocsfedél

4.2 abra Az 2-es méret sorkapocsfedelének levétele

[T XTI Z4 M A sorkapocsfedelet a Hajtds kabelezésének befejezése utan azonnal
helyezziik vissza.
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4.3.2 A Hajtas méretei és a szerelési méretek

(1-es és 2-es modellméret)
5 F (O /%)

— O o
1 £ !

4 x M4-es furatok a htébordan - |
4 x M4-es furatok a hitébordan

| o

A c D E F —1
mm in mm in mm in mm in mm in mm in ! D |
191 | 71732 | 175 | 71516 | 102 4 130 | 518 | 1815 | 7532 | 84 | 31132 A B Cc D E F
mm in mm in mm in mm in mm in mm in
4.3 abra Az 1-es méretii Hajtas méretei és a szerelési méretek
280 | 11132 | 259 | 10316 | 147 | 51316 130 51/8 265 107116 | 1215 | 4 44
4.4 dbra Az 2-es méretii Hajtas méretei és a szerelési méretek
MEGJEGYZES A Hajtast mindig fiiggbéleges poziciéban kell felszerelni.
A telepitést megkdénnyitd szerelési sablon a Hajtas
csomagolédobozan talilhato. MEGJEGYZES A Hajtast mindig fiiggéleges pozicioban kell felszerelni.
A telepitést megkénnyité szerelési sablon a Hajtas
csomagolédobozan talalhato.
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4.3.3

DIGIDRIVE—SE, az 1-es és 2-es méret standard és kis foldelési kiiszoaramu
RFI sziirdi, a Hajtas mogé vagy mellé szerelhet6 kivitelben

>

O

¢

Q
—
[ @
o
o
o
o
(]
4 x M4-es furatok
©) A a Hajtas mogé valo Bl E
felszereléshez
—
o
o
—
(=]
o ©
o
Y
2B8e
Y
! il D
E ™~ Kabelhossz
D < >
- C
4.5 abra Az RFI sziir6 méretei
1-es modellméret
B C D E F Kabelhossz
mm in mm in mm | in | mm in mm in mm in mm in
242 9172 195 712 100 | 4 40 15/8 225 87/8 80 35/32 | 190 712
2-es modellméret
A B C D E F Kabelhossz
mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in
330 13 281 | 11 1/16 | 148 | 513/16 | 45 | 13/4 313 125/16 | 122 | 425/32 | 250 97/8
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Kabel-
hossz

4.3.4

DIGIDRIVE—SE, 1-es méret, az mérsékelt art RFI sz(ir6 szerelési méretei

D

=S

B A
~_____J
KABELHOSSZ
230 mm
C
mm in mm in mm in mm in
115 4 3/8 103 4 58 2 3/4 46 1 13/16
4.6 dbra Az 1-es méret mérsékelt aru sziiréjének méretei
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4.3.5

A DIGIDRIVE—SE, 2-es méret, az mérsékelt aru RFI sz(ir6 szerelési méretei

C
G
F r#—
] fo ol ©] [
Y =
Al E B
.
. ——t{o ‘ ‘ =) I
Kabelhossz
250 mm
A B C D E G
mm in mm in mm in mm in mm in mm | in | mm in
119 4 11/16 98,5 |37/8| 885 [312]| 57 2 1/4 109 | 45/16 | 51 2 66 2 19/32

4.7 abra A 2-es méret RFI sziir6jének méretei
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4.3.6

A legkisebb szerelési térk6zok és a kabelezés elrendezése

Hajtasok
Gondoskodjunk

a legkisebb térkdzék
tartasarol

>100 mm

>20 mm

>20 mm

Hatlap

A Hajtas vezérldje.
Az igénynek megfeleléen
helyezziik el

Jelkabelek

A jelkabelek és az
er6saramu kabelek
kozott tartsunk
legalabb 300 mm-es
tavolsagot

o)
0

OOOD

OOOD

o()

0

>100 mm

Er6saramu kabelek

Az AC taplalas
levalasztéja, magneskap-
csolék, biztositok, MCB-k
vagy MCCB-k.
Elhelyezés igény szerint.

\

A biztositok, MCB-k
vagy MCCB-k
alternativ elhelyezése

Késziilékhaz

4.8 abra

A legkisebb szerelési térk6zok

DIGIDRIVE—SE Felhasznaléi Kézikényv I.

2004—3218:4.33C

LEROY-SOMER 25




4.4 Elektromos telepités

A

| Figyelmeztetes

A

|‘ Figyelmeztetés

A

I‘ Figyelmeztetés

A

| Figyelmeztetes |

A

[ Figyelmeztetes

Aramiités kockazata

Az alabbi helyeken jelenlévé fesziiltségek stlyos aramiitést
okozhatnak, ami halalos is lehet:

o Az AC taplalas kabelei és csatlakozasai

o Akimeneti kabelek és csatlakozasok

o A Haijtas és a kiils6 opcios egységek szamos belsé épitéeleme

Levalaszto késziilék

Az AC taplalast le kell kapcsolni a Hajtasrél egy megfeleld,
engedélyezett levalaszt6 késziilék felhasznalasaval, miel6tt
a Hajtasrol barmilyen burkolatot levennénk, vagy valamely
karbantartasi munkahoz hozzakezdenénk.

STOP funkcié

A STOP funkcié nem sziinteti meg a Hajtas vagy a kiils6 opciés
egységek veszélyes fesziiltségeit

Tarolt toltés

A Hajtas tartalmaz olyan kondenzatorokat, amelyek az AC taplalas
lekapcsolasa utan is halalos veszélyt jelent6 fesziiltségre feltoltott
allapotban maradnak. Ha a Hajtas fesziiltség alatt volt, az AC
taplalast legalabb tiz percig le kell valasztani, miel6tt a munkat
folytatnank.

A kondenzatorokat egy belsé ellenallas altalaban kisiiti. Bizonyos
rendellenes koriilmények kézott azonban eléfordulhat, hogy nem
kovetkezik be a kondenzatorok kisiilése, vagy a kimeneti
sorkapcsokra adott fesziiltség megakadalyozza kisiitést. Ha a
Hajtas olyan médon hibasodik meg, ami azonnal ,,ires” kijelz6t
eredményez, feltételezhetd, hogy a kondenzatorok feltoltott
allapotban vannak. Ebben az esetben forduljunk a LEROY SOMER -
hoz vagy meghatalmazott disztributorahoz.

AC taplalas dugasszal és aljzattal

Fokozott gondossaggal jarjunk el, ha a Hajtast olyan
berendezésben telepitjiik, amely a taplalashoz dugasszal és
aljzattal csatlakozik. Erre a gondossagra azért van sziikség, mivel a
kondenzatorok a hajtas bemenetéhez egyeniranyité diodakon
keresztiil csatlakoznak, igy ezek meghibasodasa esetén a dugaszra
fesziltség juthat.

Ha az aljzatbdl valo kihlizas soran hozzaérhetiink

a dugasz berendezés feldli oldalahoz, akkor a dugaszt
lekapcsolaskor a Hajtas bemenetétdl automatikusan el kell
valasztani (példaul egy reteszel6 relével).
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4.41

MEGJEGYZES

A

| Figyelmeztetés

Kabelek és biztositok

A 3. Fejezetben megadott kabelméretek tajékoztato jellegliek.
A megfelelé méretii kabeleket a helyi kabelezési el6irdsok betartasaval kell
kivalasztani.

Az AC taplalassal szemben tamasztott kovetelmények

Alkalmazzuk az AC taplalas alabbi tipusainak valamelyikét:
e Egyfazisu (vagyis az egyik fazis és a csillagkapcsolasu
haromfazisu taplalas nullaja kdzott)
e A haromszdg kapcsolasu haromfazisu taplalas két fazisa (az egyik
fazis foldelhetd) kozotti fesziltséget felhasznalé taplalas
o A megfeleld fesziltségl haromfazisu csillag- vagy haromszdg kapcsolasu
taplalas

Biztositok

A Hajtas AC taplalasat megfelel6 tulterhelés- és rovidzar-
védelemmeel kell ellatni. A 3. Fejezet 3.3, 3.4, 3.7 és 3.10 tablazatai
tatalmazzak a javasolt biztositokat. A javaslat figyelmen kiviil
hagyasa a tlizveszély kockazataval jar.

Ha egyfazisu taplalast alkalmazunk, a specifikalt névleges értéki biztositot
tartalmaznia kell az AC taplalashoz val6 csatlakoztatasnak. Ha a harom fazis két
fazisat hasznaljuk fel, a specifikalt névleges értéki biztositot tartalmaznia kell az
AC taplalas mindkét fazisanak. Ha haromfazisu taplalast hasznalunk, a
specifikalt névleges értéki biztositot tartalmaznia kell az AC taplalas mindharom
fazisanak.

"C” tipusu leoldasi karakterisztikaju és a biztositdval azonos névleges értéki
MCB (Miniature Circuit Breaker = kismegszakitd) vagy MCCB (Moulded Case
Circuit Breaker = froccsontott mlianyaghazas kismegszakitok) is felhasznalhato
a biztositd helyett, ha az eszkdz zarlati aramot elharité képessége megfelel a
berendezés miikddési feltételeinek.

Biztositotipusok:

Eurdpa: az EN60269 szabvany 1-es és 2-es részének kovetelményeit kielégité
gG tipusu biztositok.

Tapkabelek - tipus és méret
Hasznaljunk 105°C-os (UL 60 /75°C-o0s héemelkedés) pvc szigetelés, rézeres,
megfeleld fesziltségértékl kabelt az alabbi er6saramu csatlakozasokhoz:

o AC taplalas - RFI szlr6 (ha alkalmazzuk)
o AC taplalas (vagy RFI sz(r6) - Hajtas
e Hajtas - motor

e Hajtas - fékellenallas
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A

A 3. Fejezet 3.2, 3.4, 3.7 és 3.10 tablazatai tartalmazzak a jellemzd vezeték
méreteket. A helyi eléirasokat mindig be kell tartani, bizonyos esetekben nagyobb
méretek sziikségesek a kabel altal okozott feszliltségesés csokkentéséhez.

Foldcsatlakozasok

A Hajtast az AC taplalas rendszerfoldjére kell csatlakoztatni.

A foldelés kabelezésének meg kell felelnie a helyi eléirasoknak és gyakorlati
szabalyoknak.

A foldhurok impedanciajanak 6sszhangban kell lennie a helyi
biztonsagi el6irasokkal. A foldelési csatlakozasok atvizsgalasat és
tesztelését megfelel6 id6kozonként el kell végezni.

‘ Figyelmeztetés

A

[ Figyelmeztetes

Foldelési és testelési kiisz6aramok

A Hajtasnak az er6saramu vezetékek és a fold kozott igen csekély kuszdarama van,
aminek nincs jelentésége.

Az RFI sz(r6 kiszdéaramai nagyobbak, amint ez a 4.5.4 fejezetrészbdl, a 4.12...4.14
és a 4.18...4.20 tablazatokbdl kitlinik. Ha a standard és az mérsékelt aru szlréket
alkalmazzuk, biztositanunk kell egy végleges, fix foldcsatlakozast, amely nem megy
at csatlakozon vagy flexibilis halézathoz valo csatlakozas vezetékén.

Motorkabelek

A szokasos EMC évintézkedések esetén
Alkalmazzuk az alabbi megoldasok valamelyikét:

e A kabelek harom er6saramu vezetéket és egy foldvezetéket
tartalmaznak

e Harom kulonallo er6saramu vezetéket és egy foldvezetéket

A teljes korii EMC ovintézkedések esetén
Hasznaljunk véddburkolatos (arnyékolt) vagy acélhuzalos pancélozott kabelt,
amelynek harom er6saramu- és egy foldvezetéke van.

Ha a Hajtas és a motor k6z6tti kabelt megszakitjuk
magneskapcsol6 vagy megszakité kozbeiktatasaval,
gondoskodjunk réla, hogy Hajtas miikodése legyen letiltva

a magneskapcsolo6 vagy a megszakité nyitasakor vagy zarasakor.
Amennyiben ez nem teljesiil, a Hajtas leoldhat és még erés
kislilések is felléphetnek, ha az aramkoér megszakitasa a motor
nagy aramu és alacsony fordulatszamu izemelése kdzben
kovetkezik be.

4.4.2

A motorkabel maximalis hosszusaga

A Hajtas szamara a motorkabel kapacitiv terhelést jelent, ezért a kabelhosszat
korlatozni kell a 4.1, 4.2, 4.3 és 4.4 tablazatokban szerepld értékek betartasaval.

4.1 tablazat DIGIDRIVE—SE, 1-es méret, 230 V-os egyfazisu egységek

Modell SE (1)
o5M | M | 12m | 15w
Max. kabelhossz - m 75
Max. kabelhossz - ft 246

4.2 tablazat DIGIDRIVE—SE, 2-es méret, 230 V-os kombinalt
egységek
Modell SE (2)
15MmL | emmL | 2smimL 3,5M/TL
Max. kabelhossz - m 100
Max. kabelhossz - ft 330

4.2 tablazat DIGIDRIVE—SE, 2-es méret, 230 V-os
haromfazisu egység
Modell SE (2)
Max. kabelhossz - m 100
Max. kabelhossz - ft 330

4.4 tablazat DIGIDRIVE—SE, 2-es méret, 400 V-os haromfazisu
egységek
Modell SE (2)
15T | 21 | 2571 | 357 | 457 | 557
Max. kabelhossz - m 100
Max. kabelhossz - ft 330

Bemeneti halozati fojtétekercsek

Ha a Hajtas egy nagy zarlati aramu vagy er6s zavar6 hatasoknak kitett AC
taplalashoz csatlakozik, a Hajtas er6saramu bemendkorében kilonésen nagy
aramcsucs léphet fel, ami kellemetlen leoldasokhoz, vagy esetleg a Hajtas
meghibasodasahoz vezethet.
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Az alabbi esetekben AC tapvonali fojtd beszerelésérdl kell gondoskodni, amely
biztositja a szikséges tobbletimpedanciat a tranziens aramoknak a bemeneti
egyeniranyité szamara elviselhet6 szintre valé csdkkentéséhez:

o Ataplalas teljesitbképessége meghaladja a 200 kVA-t.

e A zarlati aram nagyobb, mint 5kA.

e Ateljesitménytényezét korrigald késziilék a Hajtas kdzvetlen kdzelében van.

e Ha nagy teljesitményl DC hajtasok halézati fojté nélkiil vagy hatastalan fojtéval
csatlakoznak a taplalasra.

e Kozvetlenill a halézatrdl inditott motor(ok) csatlakoznak ugyanarra a tapra, és
amikor ezeknek a motoroknak barmelyike megindul, a tapfesziltség 20 %-at
meghaladoé atmeneti fesziiltségesés Iép fel.

MEGJEGYZES

Az EMC sziir6k nem biztositjak ugyanazt a védelmi szintet, mint amit a

bemeneti fojtok szolgaltatnak

443 Az AC vonali fojtok jellemz6 értékei

4.5 tablazat DIGIDRIVE—SE, 1-es méret, 230 V-os egyfazisu egységek

Modell SE (1)

05M | 1m 12M | 1,5m
Induktivitas (mH) 2,0 1.,
4.5
4.6 tablazat DIGIDRIVE—SE, 2-es méret, 230 V-os kombinalt
egység
Modell SE (2)
1,5MTL | 2mmL 25MTL | 3,5M/TL

Bemeneti fazisok

1f. 3f. 1f. 3f. 1f. 3f. 1f. 3f.

Induktivitds (mH)

1,0 2,0 1.0 2,0 0,5 1,0 0,5 1,0

4.7 tablazat DIGIDRIVE—SE, 2-es méret, 230 V-os
haromfazisu egység
Modell SE (2) --5,5TL
Induktivitas (mH) 0,5

4.8 tablazat DIGIDRIVE—SE, 2-es méret, 400 V-os
haromfazisu egységek
Modell SE (2)
15T | 21 | 25T 35T | 45T | 55T
Induktivitds (mH) 2,0 1,0

DIGIDRIVE—SE Felhasznaléi Kézikényv I.

A fojtotekercsek névleges aramai

e Tartés aram: nem kisebb, mint a Hajtas jellemzé teljes terhelésii névieges
arama (lasd 3. Fejezet, Miiszaki adatok).

o Ismétlédo cstcsaram: nem kisebb, mint a Hajtas jellemzoé teljes terhelési
névleges aramnak kétszerese.

A halézati fojtok javitjak a bemend aram hullamformajat is, és csokkentik a bemend
aram felharmonikusainak szintjét. Tovabbi tajékoztatast az EMC adatlapon talalunk.

Nagy kapacitasértékkel rendelkez6 kabelek,

A legtobb kabelben a vezeték és az arnyékolas vagy pancélozas kozott egy
szigeteld burkolat van; ezeket a kabeleket célszer(i alkalmazni, mivel
kapacitasértékiik kisebb.

A szigetel6burok nélkili kabeleket a nagy kapacitasérték jellemzi.

Ha nagy kapacitasértékl kabelt alkalmazunk, a 4.1, 4.2, 4.3 és 4.4 tablazatokban
szereplé maximalis kabelhosszakat felezni kell.

Tovabbi tajékoztatast a DIGIDRIVE—SE Magasabb Szint(i Felhasznaloi
Kézikényvben talalunk.

Tobb motor alkalmazasa

A tobbmotoros alkalmazasokra (amikor tobb kis motort csatlakoztatunk egyetlen
Hajtas kimenetére) vonatkozo tanacsokat a DIGIDRIVE—SE Magasabb Szintii
Felhasznaléi Kézikényvben talaljuk meg.

Elektromagneses 0sszeférhetéség (EMC)

Ebben a fejezetrészben targyaljuk az elektromagneses Osszeférés biztositasra
vonatkozo telepitési utmutatasokat. Tovabbi részleteket a LEROY SOMER
képviselettdl vagy disztributortdl beszerezheté DIGIDRIVE—SE EMC Adatlap
tartalmaz.

A Hajtas minden specialis telepitési ovintézkedés megtétele nélkiil teljesiti azokat a
kovetelményeket, amelyeket az elektromagneses védettségre vonatkozé szabvany
(3.2 fejezetrész) eldir. Az esetleges zavaro6 leoldasok megakadalyozasara célszerl a
Hajtassal kapcsolatban allé 6sszes induktiv aramkoérhdz (relétekercsek,
elektromagneses fékek, stb.) megfeleld sziirést alkalmazni.

Az alabbi ovintézkedésekkel gatolhatd meg, hogy a Hajtas megzavarja mas
elektronikus készilékek mikodését:

Altalanos hasznalatra, és ahol az erésaramu hajtasrendszerek EN 61800 -- 3
(IEC61800-3) szabvanyanak a 2-es tipusu kdrnyezetre vonatkozo elirasai érvé-
nyesek, kovessuk a 4.5.1 fejezetrész Szokasos EMC évintézkedések szerinti
iranymutatasait. Ezek elegenddek az altaldnos céll ipari és az ujabb keletd, jo
min&ségl egyéb késziilékek zavarasanak megakadalyozasara. Az EN61800-3
tovabbi részleteit és a 2-es kornyezettel kapcsolatos tudnivaldkat a 4.5.5
fejezetrészben targyaljuk.
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4.5.1

4.5.2

A 4.5.2 szerinti teljes korli EMC 6vintézkedéseket az alabbi esetekben kell
foganatositani:

. Amikor meg kell felelni az EN50081-1 vagy EN50081-2 emisszids
szabvany szigoru kdvetelményeinek.

. Ahol a kézelben érzékeny radidvevét, vagy hasonld készléket hasznalnak

. Ahol a kézelben gyenge elektromagneses védettséggel rendelkez6

érzékeny elektronikus készilléket hasznalnak.

A szokasos EMC é6vintézkedések

A szokasos ovintézkedések az alabbi elveken alapulnak:

1. A motorkabelen az elektromos zaj magas szintje jelenik meg, ezért el kell
kiloniteni minden jelaramkortél, és tartalmaznia kell foldvezetéket, amely a
Hajtas foldjét kozvetleniil a motortesthez csatlakoztatja.

2. A haldzati taplalas vezetéke szintén hordoz elektromos zajt, igy ezt is el kell
kiléniteni a jelaramkoroktdl.

3. A Hajtast is korilveszi egy elektromos zajtér, ezért érzékeny aramkorok nem
lehetnek a kdzelében.

4. A zajaram az er6saramu vezetékben folyik, és a féldon (testen) keresztiil
visszajut. A zajhurok teriiletének minimalizalasa céljabol
a foldeld vezetékeket a hozzajuk tartozé er6saramu vezetékhez
a lehetd legkdzelebb kell vezetni.

5. A Hajtas foldje hajlamos a zajossagra, ezért a vezérl6koroket
a vezérlénél és nem a Hajtasnal célszer( foldelni.

Teljes korii EMC évintézkedések (4.9 abra)

Az alabbi irdnyelveket szigortian be kell tartani az EMC emisszids szabvanyok -
kivéve az EN61800-3-as szabvany 2-es tipusu kornyezetre vonatkozo eléirasait -
kovetelményeinek teljesitéséhez.

Az egyes telepitések a részleteket illetéen eltérhetnek egymastol, de azokat az
eléirasokat, amelyek az iranyelvekben az EMC-re vonatkoznak, szigortian be kell
tartani. Az iranyelvek nem zarjak ki azokat a szélesebb korre kiterjedd
intézkedéseket, amelyeket

a telepiték egy része elényben részesit. Példaul az arnyékolt kabelhez a teljes 360°-
os foldelési kivezetés alkalmazasa a huzalkivezetéses foldelés-csatlakoztatas helyett
feltétlenil el6nydsebb, de alkalmazasara csak akkor van szikség, ha ez
kimondottan szerepel az eléirasok kdzott.

1. A megfeleld RFI sziir6t fel kell szerelni a Hajtas bemenetére.

2. A motorkabel hosszUsagara és a Hajtas kapcsoldfrekvenciajara megadott
hatarértékeket (4.5.4 fejezetrész) be kell tartani.

3. A Hajtas mogé szerelhetd szlir6: a Hajtas és a sz(ir6 egymasra szerelése
soran gondoskodjunk a készilékek kifogastalan elektromos érintkezésérdl.

DIGIDRIVE—SE
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Mérsékelt ara sziiré: biztositani kell a Hajtas és a késziilékhaz hatlapja
kozotti kifogastalan elektromos érintkezést. A festéket és mas szigetel6
hatasu bevono anyagokat el kell tavolitani.

4. A szirét a készulékkel egyutt szallitott vezetékekkel csatlakoztassuk a
Hajtashoz. A vezetékeket semmilyen médon ne hosszabbitsuk meg.

5. Gondoskodjunk a sz(ré szerelési felilete és a készilék hatlapja kozotti
kifogastalan elektromos érintkezésrdél. A festéket és mas szigetelé hatasu
bevonoé anyagokat el kell tavolitani.

6. A Hajtasnak a motorhoz val6 csatlakoztatasahoz arnyékolt vagy acél-
huzalos pancélozasu kabelt hasznaljunk. Az arnyékolast j6 minéségi
nagyfrekvencias csatlakoztatassal rogzitsiik a Hajtas tomit6é lemezéhez,
vezet6 anyagbol késziilt kabel-tdomszelencék vagy az arnyékolas
rogzitésére szolgald tartdk és bilincsek opcionalis készletének
felhasznalasaval.

7. A motorkabel arnyékolasat csatlakoztassuk a motortest foldel6 kivezetéséhez a
lehetd legrévidebb dsszekottetéssel, amelynek hossza nem haladhatja meg az
50 mm-t. J6 hatast érhetlink el, ha az arnyékolas teljes 360°-0s végzédését
csatlakoztatjuk a motor kivezetés fedeléhez (ha az fémbdl van).

8. Gondoskodjunk réla, hogy az AC taplalast és a foldelést a sziir6hoz vezeté
kabelek legalabb 100 mm tavolsagra legyenek a Hajtastol és a motorkabeltdl.

9. Kerlljik el érzékeny jelaramkorok elhelyezését a Hajtas kordli 0,3 m-es
terlletsavon belul.

10. Ha a vezérl§ aramkérok OV-jat foldeljik, a foldelést a kdzponti vezérléshez (pl.
egy PLC-hez) kell kétni nem pedig a Hajtashoz. Igy elkerdljik a zajaramok
bejutasat a OV korébe.
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Felhasznaléi Kézikényv I. 2004—3218:4.33C LEROY-SOMER 33



ASOROS
KOMMUNIKACIO
KABELE (PL3)

Az arnyékolas nincs bekotve

VEZERLOKABEL
(PL1)

Az arnyékolas

a témitélemezhez van
bekotve

A HAJTAS MOGE v.
MELLE SZEREL-
HETO RFI SZURO

AZ ALLAPOTRELE
KABELE (PL2)
Hasznaljunk arnyékolatlan
kabelt

Tapkabel és
féldeléscsatlakozas az RFI
sz{ir6 és a Hajtas kozott

MOTORKABEL

Afoldelé kabel a foldkive-
zetéshez van bekotve.

Az arnyékolas a foldels-
kébelhez van bekétve.

Az arnyékolas a tomit6-
lemezhez van rogzitve, vezeté
anyaghol készlilt kabel-
tomszelence, vagy opcionalis
tarto- ill. rogzité bilincs
felhaszna-

lasaval.

Tapkabel és
féldcsatlakozasok
az RFI sziir6hoz

A vezérl6kabelek az
attekinthatéség érdekében
nincsenek feltiintetve

MEGJEGYZES:
Afenti elrendezést az alabbi esetekben kell

alkalmazni:

1. A Hajtds az RF| sziirére van raszerelve
(a Hajtas mogé szerelhet6 sziirétipus).

2. Az RFI| sziir6 a Hajtas mellé van szerelve
(a Hajtas mellé szerelhetd sziirétipus).

3. A Hajtas egy mérsékelt aru szliréhoz
csatlakozik.

4.9 dbra Teljes kori EMC évintézkedések

4.5.2

Kiilonleges kovetelmények
Megfelelés a lakohelyi emissziéra vonatkozé EN50081-1 szabvanynak (csak az
1-es méretre)

A Hajtas mogé szerelhet6 sziirék valamelyik tipusat (FLT5581 vagy FLT5594) kell
alkalmazni.

A vezérl6kabel kilép a késziilékhazbdl

Ha intézkedéseket kell tenniink a lakohelyi emissziéra vonatkozé szabvany
kovetelményeinek teljesitésére, tovabbi dvintézkedésekre nincs sziikség.

Egy masik megoldasként a vezérlés kabelezését vezessiik arnyékolt kabelben (egy

vagy tobb kabelt hasznalva), és az arnyékolast illetéen tartsuk be az alabbiakat:

e Csatlakoztassuk a Hajtas tomit6 lemezéhez, vezet6 anyagbdl késziilt
kabel-tdomszelence, vagy az opcionalis tarté- ill. rogzitébilincs-készlet
felnasznalasaval.

o ROgzitsik a készllékhaz hatlapjahoz.

A motorkabel megszakitasai

A motorkabel lehetbleg egy szakaszbdl allé arnyékolt vagy pancélozott vezeték
legyen, amelyen nincsenek megszakitasok. Bizonyos esetekben azonban
szikségessé valhat a kabel megszakitasa. Példaként emlitheték azok az esetek,
amikor a motorkabel a Hajtas késziilékhazaban elhelyezett sorkapocsblokkra
csatlakozik, vagy levalaszto-kapcsolot hasznalunk, hogy biztonsagosan
dolgozhassunk a motoron.

Sorkapocsblokk a késziilékhazban

A motorkabel arnyékolasat szigetelés nélkili kabelbilincsekkel rogzitsik a
hatlaphoz, a bilincseket a lehet6 legkdzelebb helyezziik el a sorkapocsblokkhoz.
Az arnyékolatlan erésaramu vezetékeket minél rovidebbre vegyik, és érzékeny
készlilékeket, ill. aramkoroket a sorkapocsblokktdl legalabb 0,3 m-re telepitstink.
Lasd 4.10 abra.

Az arnyékolashoz alkalmazhaté opcionalis tartd- és régzitébilincs-készletre
vonatkozo részletes tajékoztatast a DIGIDRIVE—SE EMC Adatlapjan talaljuk
meg, a készlet pedig beszerezhet6 a LEROY SOMER képviseleteitdl vagy a
disztribatoroktol.
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Y y Hatlap

Késziilékhaz

A motorhoz

4.10 abra A motorkabel csatlakoztatasa a késziilékhazban

elhelyezett sorkapocsblokkhoz

Motorlevalaszté kapcsol6 alkalmazasa

A motorkabel arnyékolasait nagyon rovid, alacsony impedanciaju vezetékkel kdssuk dssze.
Ajanlatos egy 6sszekotd fémlap alkalmazésa; a kdzénséges vezeték erre a célra nem felel meg.

Az arnyékolasokat szoritsuk kdzvetlenil a fémlaphoz, szigetelés nélkili fém kabelbilincsekkel.

Az arnyékolas nélkili erésaramu vezetékeket minél rovidebbre vegylk, és érzékeny készllékeket,
ill. aramkoroket legalabb 0,3 m-re telepitsink. Az 6sszek6td fémlapot foldelhetjiuk egy ismert kozeli,
alacsony impedanciaju foldeléshez, példaul egy nagy kiterjedési fémszerkezethez, amely
kozvetlenll a Hajtas foldeléséhez csatlakozik.

Levalaszto

A Hajtastol

Osszekots fémlap

(ha sziikséges)

4.11 abra A motorkabel csatlakoztatasa a levalaszté kapcsolohoz
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4.5.3

Javasolt RFI sziir6k és miiszaki jellemzéik

Minden egyes Hajtashoz hasznaljunk kilon RFI sz(irét. A hajtasokhoz a hozzajuk
tartoz6 névleges aramu szirdket alkalmazzuk, de a szabvanyos értékektél valo
kisebb eltérések megengedhetdk.

A sz(ré6 teljesitbképessége a motorkabel hosszatol és
a kapcsoléfrekvenciatdl fugg (4.9... 4.11 és 4.15...4.17 tablazatok)

A. DIGIDRIVE—SE, 1-es méret
4.9 tablazat A Hajtas mogé/mellé szerelhetd sziird, tip. FLT5581*
A motorkabel max. hossza A Hajtas PWM kapcsoléfrekvenciaja
m lab 3 kHz 6 kHz 12 kHz
5 16.5 R R R
10 33 R R |
15 50 R R |
20 65 R R |
50 165 R | |
75 250 | # #

4.10 tablazat

A Hajtas mogé/mellé szerelhet6 sziir6 - kis foldelési
kuszoéaram, tip. FLT5581/2

A motorkabel max. hossza A Hajtas PWM kapcsoléfrekvenciaja
m lab 3 kHz 6 kHz 12 kHz
2 6.5 R | |
5 16,5 R | #
10 33 | # #
15 50 | # #

4.11 tablazat

Mérsékelt ara sziiro, tip. FLT5594

A motorkabel max. hossza A Hajtas PWM kapcsoléfrekvenciaja
m lab 3 kHz 6 kHz 12 kHz
5 16,5 R R |
10 33 R R |
15 50 R R |
20 65 R R |

Jelmagyarazat:

R: EN50081-1 Emisszios alapszabvéany a lakohelyi, kereskedelmi és kénnydipari
kérnyezethez.

I: EN50081-1 Emisszios alapszabvany a gépipari kornyezethez

#: Specidlis megoldasok sziikségesek, pl. kimeneti sziirék. Errdl bévebb
felvilagositast a LEROY SOMER képviseletek adnak.
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A szlir6kre vonatkozo tovabbi adatokat az alabbi tablazatok tartalmazzak:

4.12 tablazat A Hajtas mogé/mellé szerelhet6 sz(ir6é

Hajtasmodell Sziiré
Tipusszam Max. IP Témeg Miikodési Kuszéaram a
energia- fokozat kuszéaram legrosszabb
veszteség esetben
(W) (kg) (mA) (mA)
SE--0,5M-t6l FLT5581 6 20 0,53 40,7 77,5
SE--1,5M-ig

4.13 tablazat A Hajtas mogé/mellé szerelhet6 sziir6 - kis foldelési kiiszéaram

Hajtasmodell Sziiré
Tipusszam Max. IP Témeg Miikodési Kuszéaram a
energia- fokozat kaszéaram legrosszabb
veszteség esetben
w) (kg) (mA) (mA)
SE--0,5M-t61 FLT5581/2 6 20 0,53 2,9 57
SE--1,5M-ig
4.14 tablazat Mérsékelt ara sziird
Hajtasmodell Sziiré
Tipusszam Max. IP Tomeg Miikodési Kuszéaram a
energia- fokozat kaszéaram legrosszabb
veszteség esetben
w) (kg) (mA) (mA)
SE--0,5M-t61 FLT5594 6 20 0,42 4,0 8,0
SE--1,5M-ig
MEGJEGYZES A 4.12...4.14 tablazatokat illetéen vegytiik figyelembe az alabbiakat:

A tomeg a kicsomagolt késziilékre vonatkozik
A legrosszabb esetre megadott kiisz6aram a nullvezeték
megszakadasakor folyik.
A tablazatok adatai 230 V 50 Hz-es bemenetre érvényesek.

|co

DIGIDRIVE—SE, 2-es méret

4.15 tablazat Egyfazisu, 26 A, 240 V-os standard kiviteld, hajtas .
mogé/mellé szerelhetd sziird, tip. FLT5581

A motorkabel max. hossza A Hajtas PWM kapcsoléfrekvenciaja
m lab 3 kHz 6 kHz 12 kHz

20 65 R R R

50 165 R R |

75 250 R R |

100 330 | | |

DIGIDRIVE—SE
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4.16 tablazat

Haromfazisu, 16 A, 230/460 V-os standard kivitel(i, Hajtas

mogé/mellé szerelhetd sziird, tip. FLT5569

230 V-os taplalas:

A motorkabel max. hossza | A Hajtas PWM kapcsoléfrekvencidja
m lab 3 kHz 6 kHz 12 kHz
20 65 R R |
50 165 R | |
75 250 | | #
100 330 | # #

400 V-os taplalas:

A motorkabel max. hossza | A Hajtas PWM kapcsolofrekvenciaja
m lab 3 kHz 6 kHz 12 kHz
20 65 TBA
50 165
75 250
100 330

4.17 tablazat Egyfazisu, 26 A, 230 V-os mérsékelt ara sziiro,

tip. FLT5594
A motorkabel max. hossza | A Hajtas PWM kapcsoléfrekvencidja
m lab 3 kHz 6 kHz 12 kHz
40 130 | | |
50 165 | # #

Jelmagyarazat:

R: EN50081-1 Emisszids alapszabvany a lakéhelyi, kereskedelmi és

kénnydipari kérnyezethez.

I: EN50081-1 Emisszids alapszabvany a gépipari kornyezethez

#: Specidlis megoldasok sziikségesek, pl. kimeneti szlrdk. Errél bévebb

felvilagositast a LEROY SOMER képviseletek adnak.

DIGIDRIVE—SE
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A szlir6kre vonatkozo tovabbi adatokat az alabbi tablazatok tartalmazzak:

4.18 tablazat

Egyfazisu, 26 A, 230 V-os, standard kivitel(i, Hajtas

mogé/mellé szerelhetd sziiré

Hajtasmodell Sziiré
Tipusszam Max. IP Témeg Miikodési Kuszéaram a
energia- fokozat kuszéaram legrosszabb
veszteség esetben
(W) (kg) (mA) (mA)
SE--1,5M/TL-tél FLT5581 10,1 20 1,2 89,3 178,6
SE--3,5M/TL-ig

4.19 tablazat

Haromfazisu, 26 A, 230/460 V-os, standard kiviteldi,
hajtas mogé/mellé szerelhet6 sziiré

Hajtasmodell Sziiré
Tipusszam Max. IP Tomeg Miikodési Kuszéaram a
energia- fokozat kaszéaram legrosszabb
veszteség esetben
w) (kg) (mA) (mA)
SE--1,5M/TL-t61
SE--3,5M/TL-ig
FLT5569 10,1 20 11 33 148
SE--1,5T-tél
SE--5,5T-ig
4.20 tablazat Egyfazisu, 26 A, 230 V-os mérsékelt aru sziiré
Hajtasmodell Sziiré
Tipusszam Max. IP Tomeg Miikodési Kuszéaram a
energia- fokozat kuszéaram legrosszabb
veszteség esetben
w) (kg) (mA) (mA)
SE--1,5M/TL-t61 FLT5901 6 20 0,7 29,5 58,9
SE--3,5M/TL-ig

MEGJEGYZES

A tomeg a kicsomagolt késziilékre vonatkozik
A legrosszabb esetre megadott kiisz6aram:
Egyfazisu szlirék - amikor a nullvezeték szakadt

Haromfazisu sziirék - amikor egy bemendéfazis szakad.

A 4.18...4.20 tablazatokat illetéen vegyiik figyelembe az alabbiakat:

A tablazatok adatai 230 V 50 Hz-es bemenetre érvényesek.
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A

‘ Figyelmeztetés

4.54

MEGJEGYZES

Nagy foldelési kiiszéaram

Az alacsony kuszéaramu sziir6 kivételével végleges fix
foldcsatlakozast kell biztositani. Hajlékony vezeték vagy
bonthaté csatlakozas hasznalata nem megengedett.

EMC szabvanyok

Az |EC 61800-3 ( EN61800-3) jelti szabvany megengedi az er6saramu
hajtasrendszerek hasznalatat a ,2-es tipusu kdrnyezetben”, viszonylag magas
szintl radiofrekvencias zavarkibocsatas mellett. A DIGIDRIVE—SE a
megfeleléshez nem igényli az RFI szlirével vald kiegészitést, igy az RFI szlir6
alkalmazasaval jaro koltségek megtakarithatok.

A ,2-es tipusu kornyezet” mindazokat a létesitményeket magaba foglalja,
amelyek kivil esnek a direkt modon a lakéépliletek kisfesziltségi taphalozatara
csatlakozé készllékek korén.

A 2-es tipusu kornyezet a legtobb esetben ipari telephely, amelynek dedikalt
kisfeszultségi taphalézata van. Egy ilyen kdrnyezetben viszonylag magas
elektromos zajszintre lehet szamitani, és tébbnyire nincs sziikség specialis EMC
ovintézkedések foganatositasara. El6fordulhat azonban, hogy a kdzelben lizemeld
érzékeny készillékeket zavar6 hatasok érik. Ebben az esetben tovabbi EMC
ovintézkedésekre van sziikség.

Az 1-es tipusu kornyezet lakoépileteket foglal magaba. Tartalmaz tovabba
olyan létesitményeket is, amelyek direkt modon, kdzbensd transzformator nélkil
csatlakoznak a lakééplletek kisfeszultségi taphalozatara.

Az ,1-es tipusu kornyezetben” az EMC dvintézkedések teljes korét kell
érvényesiteni.

Ha az er6saramu hajtasrendszer egy kiilon EMC termékszabvany hatalya
ala es6 berendezés része, az EMC szabvany érvényessége a teljes
berendezés-komplexumra Kiterjed.

Az EN61800-3 szabvany szerinti 2-es kdrnyezethez kovessik
a szokasos ovintézkedések elbirasait.

Az EN61800-3 szabvany szerinti 1-es kdrnyezethez kovessiik
a teljes kort EMC o6vintézkedések elbirasait.

CENELEC alapszabvanyok
Ezek az altalanos szabvanyok szamos olyan végtermékre érvényesek,
amelyekben hajtasok uzemelnek.

EN50082-1 és EN50082-2 jell védettségi alapszabvanyok
A Hajtas specidlis 6vintézkedések nélkil teljesiti mindkét szabvany elbirasait.

Az EN50082-2 a szigorubb szabvany, amely az ipari krnyezetre érvényes.
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EN50081-1 és EN50081-2 jelii emissziés alapszabvanyok 5 Sorkapcsok

5.1 Az er6saramu sorkapcsok csatlakozasai
Az EN50081-2 az ipari kdrnyezetre érvényes. A megengedett emisszios szintek Az er6saramu sorkapcsok csavarjainak maximalis meghuzasi
eléggé alacsonyak az elére lathatd elektromagneses zavard hatasok kivédéséhez, nyomatéka 1 Nm

kivéve azt az esetet, amikor nagy érzékenységl készilék van 30 m-en bellil.

Az EN50081-1 a lakéhelyi, kereskedelmi és konnydipari kornyezetre érvényes. | T |L21N| PE | U | v | w | —é—|

Az EN50081-2 eldirasainak betartasahoz foganatositsuk a teljes kérii EMC
ovintézkedéseket.

RFl sziiré
Az EN50081-1 elbirasainak betartasahoz foganatositsuk a teljes kérii EMC M,?gf;'
ovintézkedéseket és tartsuk be az eldirt hatarértékeket és korlatozasokat. Az Vool s
EN50081-1 kovetelményei csak a megadott iranyelvek legszigoribb betartasa
esetén teljesitheték. Tekintettel a tényleges telepitések jellegének sokféleségére, Biztositok D U
amennyiben a szabvanyoknak valé megfelelés torvényes elbiras, az ellenérzé
tesztelést el kell végezni. ito

’ e S J—
MOTOR
L1 L2IN —
HALOZATI  vedovezets
TAP

5.1 abra DIGIDRIVE--SE, 1-es méret, er6saramu csatlakozasok

Az er6saramu sorkapcsok csavarjainak maximalis meghuzasi
nyomatéka 1 Nm

' FEKELLENALLAS
: . Motor
' ATERMIKUS : e
VEDELEM : Bizt
ESZKOZE : '
START/ O
RESET | ‘n f i ‘
MOTOR
Opciés L1 L2 B =
HALOZATI Védévezetd
TAP

5.2 abra DIGIDRIVE--SE, 2-es méret, erdsaramu csatlakozasok

ENESZI Ha a 2-es méretii DIGIDRIVE--SE 230 V-o0s egységét egy fazisrol
miikodtetjiik, hasznéljuk az L1 és L2 sorkapcsokat.
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5.1.1 Az opcios fékellenallas termikus védelme Ahol sziikség van az EMC oévintézkedések teljes korére, ott a 4.5.2 fejezet-
részben ismertetett irdnyelveket is kovetni kell a radiéfrekvencids zavar-
kibocsatds hatdrértékeinek betartasahoz. Ezek az utmutatdasok elGirjak egy

Az 5.2 abra a fékellenallas termikus védelmére szolgalé vagy tobb arnyékolt kabel alkalmazasat az 1...14 sorkapcsok kabelezéséhez.
jellemz6 aramkori elrendezést mutat be. Ez a termikus védelem Az drnyékoldst a tomité lemezhez (testhez) kell régziteni. Ez azt eredményezi,
a Hajtasrol lekapcsolja az AC taplalast az ellenallas tulterhelése hogy a k6ézds 0 V sorkapocs a kabelarnyékolason keresztiil foldel6dik.

| Figyelmeztetés esetén. (ne hasznaljunk tulterhelésre nyit6 érintkez6t a Ha viszont a 0 V-ot el kell kiiléniteni a foldtél, erre két lehetéség kindlkozik:

fékellenéllassal sorba koétve)
e Alkalmazzunk tébberes kabelt k6zos drnyékoldssal, és egy ereta0 V.

A fékezésrdl és a fékellenallas méretezésérdl bévebb tajékoztatast csatlakoztataséra hasznaljunk fel. Igy mar kicsi a valésziniisége, hogy
a DIGIDRIVE--SE Magasabb Szintii Felhasznaléi Kézikényvben talalhat. elektromos zajok jutnak az anal6g bemenetekre.
5.2 A vezérlés sorkapcsainak csatlakozasai e Az analég bemenetekhez hasznaljunk kétszeres arnyékoldasu kabelt, és a

. - . ) ) o belsé arnyékolast kossiik a 0 V-hoz, a kiils6t pedig a foldhéz.
A sorkapcsok csatlakozasait az 5.3 abran mutatjuk be, az alapértelmezés szerinti

pozitiv logikaban. A sorkapcsok csavarjainak maximalis meghuzasi nyomatéka 0,6

Nm. 5.3 A vezérlés sorkapcsainak miiszaki jellemzéi
P — A vezérléaramkorok szigetelése
H 1 |Koz6s OV & A Hajtasban a vezéléaramkoroket csak alapszigetelés valasztja el
(milno ;QkQ) E 2 | Helyi feszliltségalapd ford.szam-alapiel bemenet (AL) a teIjesit[pégy-éra'm!'(é_ré_l_(tél. A t.ele'pitének ke'II gondosko_nig rf’)la”,
¥ 3 |+ 10 v-os alapjel-kimenet I ::i%); tae Ilg::ést: S;/ge:Ie;:Z;ZLc;II(( az érintéstol legalabb olyan minéségii
) fr= 4 |KézdsO0V Quickey modul elvalasztva, mint amit az AC tapfesziiltséghez alkalmaznak. Ha a
0-10V # & | Tavoli, aramalapu ford.szam-alapjel bemenet (A2) csatl. aljzat vgzérlélforok mas a'r.a’ml’(orolfhoz csat__lakc?zr'llak, am,EI.y,ek
. ] biztonsag szempontjabol a torpefesziiltségii kategoriaba (SELV)
v 6 | Analdg kimenet (motor-fordulatszam) tartoznak, - ilyen lehet példaul egy személyi szamitégép -
4-20mA 7 |+ 24v0s K Yy kiegészitd szigetelési gatat kell beiktatni a SELV minésités
+24V ~0s kimenet csatiakozé megdrzése érdekében.
0 VJ - 8 | Diaitalis kimenet (nulla fordulatszam) kgn?,?ﬁ]%z
8 | Hajtas engedélyezés/visszaallitas
10 | Gzomeres ot 5.3.1 Alapkonfiguracié
11 | Uzemelés hatra
- — - - Az kimenetek mindegyike (+24 V, + 10 V, digitalis és anal6g
12 | Helyi(AL)/Tavoli(A2) fordulatszam-alapjel & kimenet) tartésan karosodhat, ha — 1 V-nal nagyobb negativ
13 | Lassu jaratas valasztasa fesziiltség keriil rajuk.
14 | + 24 v-0s kimenet

19 E Uzemkész @
18

5.3 abra A vezérlés sorkapcsainak csatlakozasai

Az abra szerinti csatlakozasi elrendezés a vezérlé sorkapcsok (A+D)
rendeltetésszerii felhasznaldsat mutatja be. Az analdg jelvezetékeket nem
kell feltétleniil arnyékolni, de az arnyékolas csékkenti a jelekre juté
elektromos zajok altal okozott zavarok kockazatat.
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_I| Helyi fordulatszam analé6g alapjel bemenet (A1)

A bemenet tipusa

aszimmetrikus

Feszultségtartomany

0-t61 + 10 V-ig

Skalazas

A0V allitja el6 a 01 paraméter
(Legkisebb fordulatszam) értékét,
a+ 10V pedig a 02 paraméter
(Legnagyobb fordulatszam) értékét.

Abszolut maximalis feszlltségtartomany

+ 35 V-tol — 18 V-ig,
a kdzos 0 V-hoz viszonyitva.

Bemeneti impedancia

100 kQ

Felbontas 0,1 % (10 bit)
Pontossag +2%
Mintavételi id6 6 ms
’ + 10 V-os alapjel kimenet
Feszlltségpontosséag +2%
Legnagyobb kimen&aram 5mA

Védelem

A tartos révidzarasi aramot 0 V-ig
elviseli

_I’ Kozos 0 V

_I| Tavoli, aramalap fordulatszam analég alapjel bemenet (A2)

Alapértelmezés

4 - 0,20 mA (lasd par. 16)

A bemenet tipusa

aszimmetrikus

Aramtartomany

0-20mA, 20-0mA, 4-20 mA,
20-4mA, 4-.20 mA, 20 - .4mA

Abszolut maximalis fesziltségtartomany

+35 V-t — 18 V-ig,
a kdz6s 0 V-hoz viszonyitva.

Bemeneti impedancia

200 Q

Felbontas 0,1 % (10 bit)
Pontossag +2%
Mintavételi id6 6 ms
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[ENZSFITM A + 24 V-o0s sinrél leveheté teljes dram - amely magaban foglalja a digitélis

|_I| Analég fesziiltségkimenet

Alapértelmezés

Motor fordulatszam

Abszolut max. feszultségtartomany

+ 35 V-t6l — 1 V-ig,
a kdzos 0 V-hoz viszonyitva.

Skalazas: Motor-fordulatszam kimenet

A teljes terhelés araméanak %-aban
megadott kimenet

A 0V allitja el a 0 Hz/0 rpm
kimenetet, a + 10 V pedig a 02
paraméter (Legnagyobb
fordulatszam) értéket.

A 0V allitja el6 a Hajtas névleges
aramanak 0 %-at,

a + 10 V pedig a Hajtas névleges
aramanak 150 %-at.

Legnagyobb kimen&aram 5mA

Felbontas 0,1 % (10 bit)

Pontossag +5%

Frissitési id6 22 ms

Védelem A tartos rovidzarasi aramot 0 V-ig

elviseli

‘ + 24 V-os kimenet

Feszlltségpontossag

+10 %

Legnagyobb kimen&aram

100 mA

Védelem

A tartos rovidzarasi aramot 0 V-ig
elviseli

IF oigitsiis kimenet

Funkcié

Nulla-fordulatszam kimenet

Abszolut max. fesziltségtartomany

+ 35 V-t6l — 1 V-ig,
a kdzos 0 V-hoz viszonyitva.

Feszlltségtartomany

0 V-tdl + 24 V-ig

Legnagyobb kimenéaram

50 mA, + 24 V-on

Kimeneti impedancia

10 kQ-os lehuzo ellendllas az
Uzemen kivili allapotban

Frissitési id6

1,5ms

kimenetet is - 100 mA. Ennélfogva, ha a digitalis kimenet 30 mA-t
szolgaltat, a +24 V-os kimenet csak 70 mA-es aramot biztosit.
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[N Digitsiis bemenet - EngedélyezésiVisszaallitas t

|| Digitalis bemenet - Uzemelés elére (élre triggerelt)*

|| Digitalis bemenet - Uzemelés hatra (élre triggerelt)*

|| Digitalis bemenet - Helyi/Tavoli fordulatszam-alapjel (A1/A2)

[ 4

|| Digitalis bemenet - Lassu jaratas

Alapértelmezés

Pozitiv logika (lasd par. 34)

Feszultségtartomany

0 V-tol + 24 V-ig

Abszolut max. feszultségtartomany

+ 35 V-tol — 18 V-ig,
a kdzos 0 V-hoz viszonyitva.

Névleges kuszdbfesziltség +10V
Bemeneti impedancia 7,5 kQ
Mintavételi id6 1,5ms

T Egy hajtasleoldast kovetéen az ‘Engedélyezés’ sorkapocs nyitdsa, majd zarasa
visszaadllitja a Hajtast. Ha az lizemelés el6re vagy az lizemelés hatra sorkapocs

zarodik, a Hajtas azonnal mikddésbe 1ép.

*  Egy hajtasleoldas és a Stgp/Reset gomb hasznalataval végrehajtott visszaallitas utan
az ‘Uzemelés elére’ vagy ‘Uzemelés hatra’ sorkapcsot nyitni és zarni kell a Hajtas

Uzemelésének meginditasahoz.

m, + 24 V-os kimenet

Feszlltségpontossag

+10 %

Legnagyobb kimen&aram

100 mA

Védelem

A tartos révidzarasi aramot 0 V-ig
elviseli

ﬁ| Allapot relé
16|

Funkcio A Haijtas lizemképes
Feszliltségtartomany 240 VAC/30 VDC
Aramtartomany 2 A/6 A (ohmos)

Az érintkez6 szigetelése

2,5 kVAC (megfelel
az IEC664-1 |l-es tulfesziiltség-
kategoria el6irasainak).

Frissitési id6

Az érintkez6k mikddése

ZART

1,5ms
NYITOTT
- az AC taplalas le van kapcsolva a Hajtasrol
- az AC taplalas ra van kapcsolva a Hajtasra,

amely azonban leoldott

- az AC taplalas ra van kapcsolva a
amely Uzemelésre kész
tzemel (nincs

allapotban van.

Hajtasra,
dllapotban van vagy

leoldva)
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Kezelés és programozas

6.1

Kijelz6 és kezel6egység

A kijelz6 és a kezel6egység az alabbi funkciok ellatasara szolgal:
e A Hajtas miikodési allapotanak kijelzése

e A hiba- vagy leoldasi kodok kijelzése

o Paraméterértékek kiolvasasa és valtoztatasa

e A Hajtas ledllitasa, inditasa és visszadllitasa

Az eljel LED-je

Kijelzé

Kezelégombok

A programozas
gombjai

BB
|
Q. ©

Q- y

6.1 abra Kijelz6 és kezel6egység (az abra azt az allapotot mutatja,
amikor az AC taplalas ra van kapcsolva a Hajtasra)

A programozas kezel6gombjai
Az @ MODE nyomoégomb a kijelz6 mikoédési modjanak valtoztatasara szolgal.

Ha a MODE gombot megnyomjuk és 2 s-on beltil elengedjik,
a kijelz6 az Allapot Gzemmddrol atvalt a Paraméterkijelzés izemmaodjara.

Ha a MODE gombot megnyomjuk és 2 s-ig lenyomva tartjuk,
az Allapot izemmod a fordulatszam-kijelzésrdl atvalt
a terhelésjelzésre, és forditva. Lasd a 22-es és 23-as paramétereket.

A o NOVELES (INCREASE) és o CSOKKENTES (DECREASE)
nyomogombjai a paraméterek kivalasztasara és értékeik szerkesztésére szolgalnak.
A Kezeléegységi uzemmddban a motor fordulatszamanak névelésére és
csokkentésére is felhasznalhatok.
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6.1.2  Avezérlés kezelsgombjai 622  Paraméterkijelzés-lizemmad o , ,
Az D UZEMELES (RUN) gombot a Kezeldegységi izemmédban hasznaljuk a A Paraméterkijelzés-Uuzemmaodban a bal oldali kijelz6 villogva mutatja a paraméter
Hajtas INDITASARA (START) szamat, a jobb oldali kijelz6 pedig a paraméter értékeét.
A @@ LEALLITAS/VISSZAALLITAS (STOP/RESET) gombot a a Kezeldegységi 623  AParaméterszerkesztés Uzemmodja o _
. <db Haitas LEALLITASARA (STOP) és VISSZAALLITASARA A Paraméterszerkesztés Uzemmodjaban a jobb oldali kijelzd villogva mutatja annak
?;ggg% an a Hajtas ( ) és a paraméternek az értékét, amelynek szama a bal oldali kijelzén lathato.
Az @ ELORE/HATRA (FORWARD/REVERSE) gombot Az alabbi vazlaton a paraméterek kivalasztasanak és szerkesztésének folyamatat
a Kezelbegységi lizemmaodban hasznaljuk a motor forgasiranyanak valtoztatasara mutatjuk be:
(amikor a par. 26 = On)
. 6.3 A paraméterek kivalasztasa és értékiik megvaltoztatasa

6.2 Uzenetek a kijelzén o
[|eNdc) pAE Az jtt bemutatott folyamat a Hajtas bekapcsoldsaval kezd6dik és
6.2.1 Allapot iizemméd feltételezi, hogy sem sorkapocs-csatlakoztatasra, sem paraméterérték-

Az Allapot izemmaodban a bal oldali kijelzd a két betiibsl allé mnemonikus
(emlékeztet6) kéddal jelzi a Hajtas allapotat:

Terheléskijelzések - lasd par. 22

Kijelzé Allapot Magyaréazat
rd A Hajtas Uzemkész | A Hajtas mikodése engedélyezett, és készen
(Ready) all az inditasi utasitas fogadasara. A kimeneti ALLAPOTUZEMMOD [
hid nem tzemel.
ih A Hajtas mikodése | A kimeneti hid nem Gizemel, mivel Megnyomva
le van tiltva. (Inhibit) | a Hajtas mik&dése le van tiltva, vagy a motor Tartva (M Megnyomva
szabadon futassal torténd ledllasa van 4
folyamatban, vagy a Hajtas mikddése @ A
a hibatérlés alatt le van tiltva. 2 secs PARAMETERKIJELZES-UZEMMOD E
tr A Hajtas leoldott A Hajtas leoldas jelzést kapott. T Paraméter kivalasztasa '
. , . P L . értékvaltoztatashoz |
(trip) (A hibakédot a jobb oldali kijelz6 mutatja). Megnyomva vagy : o
dC Egyenaramu A motorra fékez8 egyenaram kapcsolodik. @ @“\1/“'
fékezés I

Mnemonikus (emlékeztet6 Magyarazat
koédot alkalmazd) kijelzés
Ld Kimen&aram a névleges motorterhelés
szazalékaban PARAMETERSZERKESZTES-
e 0ZEMMOD
A A Hajtas fazisonkénti kimenéarama A-ben Paraméterérték valtoztatasa
- . - - Meg-
Fordulatszam-kijelzések- lasd par. 23 nyomva @ vagy @
Mnemonikus kijelzés Magyarazat I s
- . Villogé paraméterérték
Fr A Hajtas kimeneti frekvenciaja Hz-ben
SP A motor fordulatszama RPM-ben
Cd A motor fordulatszama a felhasznalé altal

valtoztatasra sem a védelem létrehozasdra nem keriilt sor.

Villogé paraméterszam

meghatarozott mertékegységben 6.2 abra Paraméterek kivalasztasa és értékiik valtoztatasa

Ha a display allapotiizemmaddban van, és legalabb 2 masodpercig lenyomva tartjuk a
MODE gombot, ezzel atkapcsolast végezhetink a fordulatszam- és a
terheléskijelzés kozott.

A kijelz6n meredekség korlatozas utani alapjelként vagy a frekvencia vagy
a fordulatszam jelenik meg. A kijelzett érték nem tartalmazza a
szlipkompenzalast (ha alkalmaztuk).
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Bekapcsolas 6.4
e A Hajtasra rakapcsolddik a taplalas

e Akésziilék belép az ALLAPOTUZEMMODBA

6.5
Belépés a paraméterkijelzés lizemmadjaba
e Nyomjuk meg a m MODE gombot. Ezzel a kijelzét atallitjuk
a PARAMETERKIJELZES-UZEMMODBA.
e A bal oldali kijelz6 villogva mutatja a paraméterszamot.
.01 ]
Paraméterszerkesztés
e Nyomjuk meg a o vagy a o gombot a szerkeszteni kivant paraméter
kivalasztasahoz, pl.: 6.6
'
e Nyomjuk meg a m MODE gombot. Ezzel a kijelzét atallitjuk
a PARAMETERSZERKESZTES-UZEMMODBA. A jobb oldali kijelz6n villogva
megjelenik a paraméterben beallitott aramérték
e Nyomjuk meg a o vagy a o gombot, NOVELVE vagy CSOKKENTVE az
értéket a kivant bedllitasig, pl.:
e Nyomjuk meg a @ MODE gombot, amivel visszaallitjuk a kijelz6t a
PARAMETERKIJELZES-UZEMMODBA.
| 20.0
e Az lj értéket ezzel letaroltuk a nem felejt6 memaoriaban.
Ezutan az alabbi miveletek valamelyikét végezziik el: 6.7

e Nyomjuk meg a o vagy a 0 gombot, és valasszunk ki egy masik
paramétert, amelyiknél szintén értékvaltoztatast kivanunk végrehajtani.

vagy

« Nyomjuk meg a () MODE gombot, amivel visszaallitjuk a kijelzét az

ALLAPOTUZEMMODBA.

DIGIDRIVE—SE

Paraméterek elmentése

A paraméterek elmentése automatikusan megtorténik, amikor a MODE gombot
megnyomva a paraméterszerkesztés izemmadjabol attériink paraméterkijelzés
Uzemmaodjaba.

Védelmi kédok

A védelmi kod a Hajtasban akkor valik hatasossa, ha a 25-6s paramétert barmilyen
0-tol kilonbozé értékre allitjuk, majd a 10-es paraméterben a Loc beallitast
valasztjuk ki, és ezutan megnyomjuk a STOP/RESET gombot.

A védelmi kéd beiktatasakor a 10-es paraméter automatikusan visszaall az L1
értékre. Ezutan mar csak az 1...9 szamu paraméterek tekintheték meg.

paraméterhez (1-t6l 41-ig) valé hozzaférés. Ebben az esetben a 25-6s paraméter a
0 értéket fogja mutatni, igy a védelmi kéd rejtve marad.

A védelmi kéd beallitasa

1. A 10-es paramétert allitsuk L2-re, a 25 6s paraméterhez valé hozzaféréshez

2. Allitsuk be a 25-6s paramétert pl. az 5-6s védelmi kédra
Ez a kdd 0-ra valtozik, amikor a MODE gombot megnyomjuk. Ekkor a kijelzének
: Il mutatnia.

3. Allitsuk a 10-es paramétert Loc-ra, majd nyomjuk meg
a STOP/RESET gombot a védelmi kéd kiindulasi allapotanak bedllitasahoz.

4. A 10-es paraméter automatikusan vi all L1-re.

5. A védelem akkor is létrejon, ha a Hajtasrol lekapcsolodik
a taplalas, miutan a védelmi kodot bevittik a par. 25-be.

A védelmi kod kinyitasa

1. Valasszunk ki egy paramétert szerkesztéshez

2. Nyomjuk meg a MODE gombot. A jobb oldali kijelzé villogva mutatja a CodE
jelzést.

3. Nyomjuk meg a ) vagy a €@ gombot a védelmi kéd beallitasahoz. A bal oldal
kijelzén a Co jelzést fogjuk latni.

4. Nyomjuk meg a MODE gombot.
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6.8

MEGJEGYZES

6.9

6.10

5. Ha avédelmi kdédot helyesen irtuk be, a kijelzé az alabbiakat fogja mutatni:

6. Ha hibasan irtuk be a védelmi kddot, a kijelz6 visszatér
a paraméterkijelzés izemmaddjaba

7. Térjunk vissza a 2-es ponthoz és irjuk be a helyes védelmi kodot.

8. A védelmi kdd ujra zarasahoz a 10-es paramétert allitsuk Loc-ra és nyomjuk
meg a STOP/RESET gombot

A védelem visszadllitasa nullara (0) - nincs védelem

1. Az el6zéleg beirt védelmi kéd kinyitasahoz végezzik el az alabbi miveleteket:

2. A 10-es paramétert allitsuk L2-re
3. Térjunk at a 25-6s paraméterre
4

Nyomjuk meg 4-szer a MODE gombot. Ezzel a védelmi kédot a 0 értékre
mentettik el.

5. Allitsuk a 10-es paramétert Loc-ra és nyomjuk meg
a STOP/RESET gombot.

A védelmi kéd elvesztése vagy elfelejtése esetén vegyék fel
a kapcsolatot a helyi képviselettel vagy disztributorral.

Beallas az alapértékekre

Ha a Hajtast az alapértékekre kivanjuk visszaallitani, a 29-es paramétert allitsuk

6.10.2

Az 1-es szint paraméterei

TN [T z4W A magyardz6 szévegek az elbttiik allé blokk paramétereire vonatkoznak

|No.|

Funkcié Tipus | Korlatozas Tartomany Mért. egys | Alapértékek
Legkisebb RW U 0 - par. 02 Hz 0.0 EUR
ford. szam 0.0 USA

A legkisebb motor-fordulatszam beallitasara szolgal.(a 0 V-os alapjel vagy a
legkisebb skalaértékl bemené aram [lasd par. 16] képezi a 01 paraméter

Brtékét).
| No. | Funkci6 | Tipus | Korlatozas | Tartomany | Mért.egys | Alapértékek
‘ Legnagyobb RW U 0 - 1000 Hz 50.0 EUR
ford. szam 60.0 USA

Beallitja a legnagyobb fordulatszamot, amelyen a motor minkét forgas-
irdnyban tGzemel. Ha a 02-es paraméter a 01-nél alacsonyabb értékre van
allitva, a 01-es paraméter Uj értékként automatikusan felveszi a 02-es
paraméter értékét. (a + 10 V-os alapjel vagy a legnagyobb skalaértéki
bemend aram [lasd par. 16] képezi a 02 paraméter értékét).

hatasara tullépheti a 02 paraméterben beallitott értéket

ENENZIL] A Hajtas kimeneti fordulatszéma a szlipkompenzalds és az dramkorlatok

No.

04 |

Funkcié Tipus | Korlatozas Tartomany Mért. egys | Alapértékek
Gyorsitasi RW U 0.0 - 3200.0 S/100 Hz 5.0 EUR
sebesség 5.0 USA
Lassitasi RW U 0.0 - 3200.0 S/100 Hz 10.0 EUR
sebesség 10.0 EUR

Eur-ra az 50 Hz-es alapértékek, vagy USA-ra a 60 Hz-es alapértékek betoltéséhez.

Nyomjuk meg a MODE gombot, majd nyomjuk meg a STOP/RESET gombot és
tartsuk lenyomva legalabb 1 s-ig.

Az alapértékek bedllitasa utan a kijelzd a Hajtas allapotat fogja mutatni, a
paraméterszam pedig visszaall a 01-re.

Az 1-es és 2-es szintii paraméterek leirasa

1 RW irhaté/olvashat6

2 RO Csak olvashato

3 Bit Kétéllapotu paraméter, KI (OFF) vagy BE (ON)

4 B Bipolaris - felvehet pozitiv és negativ értékeket

5 U Unipolaris - csak pozitiv értéke lehet

6 T A kijelzén a paraméterértéket szbveges
karaktersor jeleniti meg

7 R ‘Hajtas visszaallitas’ szikséges a valtoztatas
elvégzéséhez

8 S Elmentés a taplalas lekapcsolasakor

DIGIDRIVE—SE

Felhasznaléi Kézikényv I. 2004—3218:4.33C LEROY-SOMER

MEGJEGYZES|

Beallitja a motor gyorsitasi és lassitasi sebességét mindkét forgasiranyban.

A gyorsitasi sebességet a 0-r6l 100 Hz-re val6 gyorsitas idejével fejezzlk ki.
Ha példaul 5 s-os felfutasi id6t programozunk, a rampakimenet 2,5 s alatt
fogja elérni az 50 Hz-et a 0 Hz-rdl

A lassitasi sebességet a 100 Hz rél 0 Hz--re vald lassitas idejével fejezziik ki.
Ha példaul 10 s-os lefutasi idét programozunk, a rampakimenet 5 s alatt fogja
elérni a 0 Hz-et 50 Hz-rdl.

A lassitds sebességét célszerii cs6kkenteni a tulfesziiltség-leoldds (OU)
megakadalyozadsa érdekében, ha a standard rampalizemméd
valamelyikének (par. 30) valasztasa esetén a terhelés tehetetlenségi
nyomatéka tulsagosan nagy a beprogramozott lassitasi sebességhez.
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A par. 05 beallitasa A1.A2-re (gyari alaphelyzet)

I No. | Funkcié Tipus | Korlatozds | Tartomany | Mért. egys | Alapértékek Helyi fesziiltség- (A1) vagy tavoli aramalapu (A2) fordulatszam-alapjel bemenetek.
Ford. szam RW T Al.A2, A1.Pr Al.A2 EUR
allapjel . A2.Pr, Pr, Pad USA Ko265 0V
valasztasa Pad

MEGJEGYZES|

A 05 paraméter bedllitasa a fordulatszam-alapjel tipusat és a 12-es és 13-as
sorkapocs digitalis bemenetének funkcidjat valasztja ki.

A par. 05 beallitasai:

* Bemeneti | Sorkapocs Sorkapocs | Engedélyezés Uzemelés Uzemelés A motor
A PAd (Kezelbegységi alapjel kivalasztas) valasztasa esetén forrasjel 12 13 elére hatra miikddése
a 10,11,12 és 13-as sorkapcsoknak nincs funkciojuk. AL nyitott nyitott zart zart nyitott forgas elére
A par. 05 beallitasait a kdvetkez6 oldalakon ismertetjlik részletesen. Al nyitott nyitott zart nyitott zart forgas hatra
A2 zart nyitott zart zart nyitott forgas elére
A2 zart nyitott zart nyitott zart forgas hatra

Helyi fesz.-alapu ford. szam-alapjel bem. (A1)

+ 10 V-os alapielkimenet

Kézos 0 V
Tavoli aramalapu ford.szam-alapjel bem. (A2)

Tavoli
ford.szam-
alapjel bemenet

Analda kimenet (motor-fordulatszam)
+ 24 V-0s kimenet

A1.A2 - a 12 -es sorkapocs altal kivalasztott analdg fesziiltségbemenet a 2-es
sorkapcson és analdég arambemenet az 5-6s sorkapcson. A 13-as sorkapocs
altal kivalasztott lassu jaratas.

(N[O | |W[N| =

Diajtalis kimenet (nulla fordulatszam)
9 |Hajtas engedélyezés/visszaallitas
10 |Uzemelés elére

A1.Pr - a 12-es és 13-as sorkapocs altal kivalasztott analég fesziltségbemenet
a 2-es sorkapcson, és 3 elére beallitott fordulatszam.

11 |Uzemelés hétra
12 | Helyi (Al)/Tavoli (A2) ford. szam-alapjel
Lassu jaratas

A2.Pr - al2-es és 13-as sorkapocs altal kivalasztott analég arambemenet az
5-0s sorkapcson, és 3 elére beallitott fordulatszam.

Pr - a 12-es és 13-as sorkapocs altal kivalasztott 4 elére beallitott fordulatszam.

PAd - kezel6egységi vezérlés 6.3 abra Sorkapocs-csatlakozasok

NI 24X Ha az ‘Uzemelés elére’ és ‘Uzemelés hétra’ érintkez6k egyardnt zdrt
helyzetben vannak, a Hajtas ledll a kivalasztott lefutasi és ledllitasi méd
hatasadra.

A lassu jaratas fordulatszam-alapjele (par. 15)

Sorkapocs Sorkapocs Engedélyezés Uzemelés Uzemelés A motor
12 13 elére hatra miikddése
nyitott vagy zart zart zart zart nyitott lassu forgas
elére
nyitott vagy zart zart zart nyitott zart lassu forgas
hatra

Ha lassu jaratasi fordulatszamot valasztunk a normal lizemelés alatt, a motor
gyorsul vagy lassul a lassu jaratasi fordulatszamig a normal gyorsitasi
meredekségen (par. 03) vagy lassitasi meredekségen (par.04), majd ezt
kévetben attér a lassu jaratds gyorsitasi és lassitasi meredekségeire (0,2 s).

A lassu jaratas valasztasakor a lassu jaratashoz az ‘Uzemelés elére’ vagy
‘Uzemelés hatra’ sorkapcsot hasznaljuk fel.
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A par. 05 beallitasa A1.Pr-re

Helyi feszliltségalapu (A1) fordulatszam-alapjel bemenet, 3 elére beallitott
fordulatszammal.

Kézos 0 V

Helyi fesz.-alapu ford. szam-alapjel bem. (A1)

+ 10 V-os alapjelkimenet

Kézos 0 V

Tavoli aramalapu ford. szam-alapjel bem. (A2)

Analég kimenet (motor-fordulatszam)

+ 24 V-os kimenet

OIN OO WIN| =

Digitalis kimenet (nulla fordulatszam)

©

Hajtas engedélyezés/visszadllitas

-
o

Uzemelés elére

N
N

Uzemelés hatra

-
N

El6re beallitott fordulatszam

-
w

El6re beallitott fordulatszam

6.4 abra Sorkapocs-csatlakozasok

Zarjuk az alabbi tablazat szerint a 12-es és 13-as sorkapcsokat
a kivant el6re beallitott fordulatszamok kivalasztasahoz.

A par. 05 beallitasa A1.A2-re

Helyi feszliltség- (A1) vagy tavoli aramalapu (A2) fordulatszam-alapjel bemenetek.

1 |Koézés 0V
2 |Helyi fesz.-alapu ford. szam-alapjel bem. (A1)
3 |+ 10 V-os alapjelkimenet
Al 4 |Kozos OV
alapjel bemenet 5 |Tavoli aramalapu ford. szam-alapjel bem. (A2)
6 |Analog kimenet (motor-fordulatszam)
7 |+ 24 V-0s kimenet
8 |Digitalis kimenet (nulla fordulatszam)
9 |Hajtas engedélyezés/visszaallitas
10 | Uzemelés elére
11 |Uzemelés hatra
12 |Elére bedllitott fordulatszam
L——"—— 13 |El6re beallitott fordulatszam

6.5 abra Sorkapocs-csatlakozasok

Zarjuk az alabbi tablazat szerint a 12-es és 13-as sorkapcsokat
a kivant el6re beallitott fordulatszamok kivalasztasahoz.

Sorkapocs | Sorkapocs | Engedélyezés Uzemelés Uzemelés
12 13 elére hatra
nyitott nyitott zart zart Helyi ford. szam-alapjel (A2)
zart nyitott zart zart 2-es elére bedllitott ford. szam (par. 12)
nyitott zart zart zart 3-as elére bedllitott ford. szam (par. 13)
zart zart zart zart 4-es eldre beallitott ford. szam (par. 14)

Sorkapocs | Sorkapocs | Engedélyezés Uzemelés Uzemelés
12 13 elére hatra
nyitott nyitott zart zart Helyi ford. szam-alapjel (A1)
zart nyitott zart zart 2-es el6re beadllitott ford. szam (par. 12)
nyitott zart zart zart 3-as elére beallitott ford. szam (par. 13)
zart zart zart zart 4-es elére beallitott ford. szam (par. 14)

Ha negativ elére beadllitott fordulatszamok engedélyezettek (17-es
paraméter), a negativ elére bedllitott fordulatszam a motor forditott
forgdsiranyban valé iizemelését eredményezi. Egy masik megoldasként
a 10-es sorkapocs helyett a 11-es sorkapocs (lizemel€és hadtra) zarasa
fogja megvaltoztatni a kivalasztott fordulatszam eléjelét olyan médon,
hogy a pozitiv elére bedllitott fordulatszam valik negativva a forditott
forgdsiranyhoz.
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Ha negativ el6re beadllitott fordulatszamok engedélyezettek (17-es
paraméter), a negativ elére bedllitott fordulatszam a motor forditott
forgdsiranyban valé lizemelését eredményezi. Egy masik megoldasként
a 10-es sorkapocs helyett a 11-es sorkapocs (lizemelés hatra) zarasa
fogja megvaltoztatni a kivalasztott fordulatszam eléjelét olyan médon,
hogy a pozitiv elére bedllitott fordulatszam valik negativva a forditott

forgdsiranyhoz.
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A par. 05 beallitasa Pr-re
4 elére bedllitott fordulatszam

+ 24 V-o0s kimenet

Digitalis kimenet (nulla fordulatszam)

Hajtas engedélyezés/visszaallitas

10

Uzemelés elére

1

Uzemelés hatra

12

El6re beallitott fordulatszam

13

Elére beallitott fordulatszam

6.6 abra Sorkapocs-csatlakozasok

Zarjuk az alabbi tablazat szerint a 12-es és 13-as sorkapcsokat
a kivant elére beallitott fordulatszamok kivalasztasahoz.

Sorkapocs | Sorkapocs | Engedélyezés Uzemelés
12 13 elére
nyitott nyitott zart zart 1-es el6re bedllitott ford. szam (par. 11)
zart nyitott zart zart 2-es el6re bedllitott ford. szam (par. 12)
nyitott zart zart zart 3-as elére beallitott ford. szam (par. 13)
zart zart zart zart 4-es elére beallitott ford. szam (par. 14)

MEGJEGYZES]

Ha negativ el6re beadllitott fordulatszamok engedélyezettek (17-es
paraméter), a negativ elére beallitott fordulatszam a motor forditott
forgdsiranyban valé ilizemelését eredményezi. Egy masik megoldasként
a 10-es sorkapocs helyett a 11-es sorkapocs (lizemelés hadtra) zarasa
fogja megvaltoztatni a kivalasztott fordulatszam eléjelét olyan médon,
hogy a pozitiv elére bedllitott fordulatszam valik negativva a forditott

forgdsiranyhoz.

A par. 05 beallitasa PAd-re

Kezelbegységi vezérlés

7 |+ 24V-0s kimenet

Digitalis kimenet (nulla ford.szam)

6.7 abra Sorkapocs-csatlakozasok

o8

hasznalatos.

© A motor forgasiranyanak megvaltoztatasara szolgal

Hajtas engedélyezés

A Hajtas inditasara szolgal

(ha par. 26 = On).

A Hajtas ledllitasara szolgal. A Hajtas leoldas utani visszaallitasara is .
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| No. | Funkci6 | Tipus | Korlatozas | Tartomany | Mért. egys | Alapértékek
‘ Névieges | RW u 0-a Hajtas A Hajtés névl. EUR
aram névieges arama Haijtés névl. USA
irjuk be a motor névleges aramat (az értéket vegyiik a motor adattablajardl).
A Hajtas névleges aramanak értéke a Hajtas 100 %-os RMS kimeneti
aramértéke, amely beallithat6 kisebb értékre, de nagyobbra nem.
| No. | Funkci6 | Tipus | Korlatozas | Tartomany | Mért.egys | Alapértékek
07 Névleges RW ] 0-9999 rpm 1500 EUR
ford. szam 1800 USA
(RPM)

irjuk be a motor teljes terhelésti névleges fordulatszamat (az értéket vegyiik a

motor adattablajardl).

A névleges fordulatszamot felhasznaljuk a motor pontos szlipjének
kiszamitasahoz. A névleges fordulatszam a szinkronfordulatszam, minusz a
motor 100%-os teljes terhelési szlipje.

Példa: Egy 4 polusu, 1500 rpm szinkron-fordulatszamu és 70 rpm
szlipfordulatszamu motor esetében 1430 rpm-et irunk be a 07-es

paraméterbe.

(NI FIIY A 07-es paraméterbe beirt 0 érték a szlipkompenzalds letiltdsat jelenti.

(YT NIYP4AE] Ha a motor teljes terhelésii fordulatszama 9999 rpm felett van, a 0
értéket irjuk be a 07-es paraméterbe. Ezzel letiltjuk a szlipkompenzalast,
minthogy 9999-nél nagyobb érték nem vihetd be ebbe a paraméterbe.

No. Funkcié Tipus | Korlatozas Tartomany Mért. egys | Alapértékek
Névleges RW U 0-240 \% 230/400 EUR
fesziiltség 0-480 230/460 USA

irjuk be a névleges motorfesziiltséget (az értéket vegyiik a motor adattablajarol

=

lNo.|

Funkcié Tipus | Korlatozas | Tartomany Mért. egys | Alapértékek
‘ Teljesitmény- | RW u 0-1.00 085 EUR
tényezé 0.85 USA

A motor cose teljesitménytényezdje (az értéket vegyik a motor adattablajardl).

l No. | Funkcié Tipus | Korlatozas Tartomany Mért. egys | Alapértékek
‘ﬂ‘ Paraméter- RW T L1, L2, Loc L1 EUR
hozzaférés L1 USA

L1 - az 1-es szint elérése - csak az 1...10 paraméterek valaszthatok ki
megtekintésre vagy beszabalyozasra.
L2 - a 2-es szint elérése - az sszes paraméter (1-t6l 41-ig) kivalaszthatd
megtekintésre vagy beszabalyozasra.

Loc - a Hajtas védelmi kodjanak zarasara szolgal. Lasd

fejezetrészben.

Veédelmi kédok a 6.5
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6.10.3 A 2-es szint paraméterei

— - —— - - — | No. | Funkci6 | Tipus | Korlatozas | Tartomany | Mért. egys | Alapértékek
| No. | Funkcié Tipus Korlatozas Tartomany Mért. egys | Alapértékek = | N
TEEPVE = Az aram- RwW T 0-20, 20-0, mA 4-.20 EUR
‘ ‘ 1-es el6zetes RW B + 1000.0 Hz 0.0 EUR bemenet 4-20. 20-4 4-20 USA
beallitas 0.0 USA iizemmédja 4-.20, 20-.4
Meghatarozza az 1-es eldre bedllitott fordulatszamot. Meghatarozza a 2-es analég bemeneti alapjel arambemenetét (5-6s sorkapocs).
A negativ elére beallitott fordulatszamérték beallitdsahoz lasd a 17-es paramétert. Az drambemenet miikddési modjainak leirasat az alabbi segédtablazatban adjuk
meg.
Miikddési mod Leiras
| No. | Funkci6 | Tipus | Korlstozas | Tartomény | Mért.egys | Alapértékek 0-20 Arambermenet 0-t6] 20 mA-ig (20 mA-es teljes skaladrték)
‘ g ‘ 2-ebs g:?tzgtes RW B +1000.0 Hz 88 Eéi 20-0 Arambemenet 20 mA-tdl 0 mA-ig (0 mA-es teljes skalaérték)
= bl - 4-20 Arambemenet 4 mA-t6l 20 mA-ig, dramhurok-letérés (cL) leoldassal
Meghatarozza a 2-es elére beallitott fordulatszamot. (20 mA-es teljes skalaérték)
A negativ elére beallitott fordulatszamérték beallitdsahoz lasd a 17-es paramétert. 20-4 Arambemenet 20 mA-t8l 4 mA-ig, dramhurok-letérés (cL) leoldassal
(4 mA-es teljes skalaérték)
4-20 Arambemenet 4 mA-t6l 20 mA-ig, dramhurok-letérés (cL) leoldas nélkil
. . e - - . . (20 mA-es teljes skalaérték)
| No. | Funkcié Tipus Korlatozas Tartomany Mért. egys Alapértékek - - . o .
| " 20-.4 Arambemenet 20 mA-t6l 4 mA-ig, aramhurok-letérés (cL) leoldas nélkul
13 3-as elozetes RW B +1000.0 Hz 0.0 EUR (4 mA-es teljeS Skélaérték)
beallitas 0.0 USA

[EXNERFIL Ha a 4 - 20 mA-es vagy 20 - 4 mA-es miikédési médot valasztjuk, és a

Meghatérozza a 3-as elére beallitott fordulatszamot. Hajtas leold aramhurok-letérés (cL) miatt, az 1-es analog alapjel nem

A negativ elére beallitott fordulatszamérték beallitasahoz lasd a 17-es paramétert. valaszthat6 ki, ha az aramalapjel kisebb, mint 3 mA.
No. Funkcié Tipus | Korlatozas | Tartomany Mért. egys | Alapértékek
No. Funkcié Tipus Korlatozas Tartomany Mért. egys | Alapértékek 17 Negativ elére RwW Bit Be (ON), Ki EUR
LBl 4-eselézetes | RW B +1000.0 Hz 0.0 EUR beallitott ford. Ki (OFF) Ki USA
beallitas 0.0 USA Szam
engedélyezés

Meghatarozza a 4-es elére beallitott fordulatszamot.

Ki - a foraasira és eldre’ és ‘U lés hatra’ sork K
A negativ el6re beallitott fordulatszamérték beallitdsahoz lasd a 17-es paramétert. i - aforgasiranyt az ‘Uzemelés elGre’ és ‘Uzemelés hatra’ sorkapcso

vezérlik.

Be - aforgasiranyt az eldre beallitott fordulatszamérték vezérli (hasznaljuk az
‘Uzemelés elére’ sorkapcsot).

| _No. | Funkcié Tipus | Korlatozas | Tartomany | Mért. egys | Alapértékek Negativ elére beallitott fordulatszamok engedélyezése esetén a 11, 12 13 és
Alassa RW u 0 - 400.0 Hz 15 EUR 14-es paraméterekbe bevitt negativ értékek a motor forditott iranyu forgasat
jaratas 15 USA eredményezik. Ha nem engedélyezettek a negativ értékek, a negativ

_ alapjele értékeket a Hajtas nullaként kezeli.

Meghatarozza a lassu jaratas fordulatszamat. — - — - - —
Funkcié Tipus | Korlatozas | Tartomany Mért. egys | Alapértékek

l No. |
‘ﬂ‘ Utolsé RO T, ] EUR
leoldas - USA

Regisztralja a Hajtas utolso leoldasat.
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| No. |  Funkcié Tipus | Korlatozas | Tartomany | Mért. egys | Alapértékek
A P 18 elétti RO T,S - EUR
leoldas - USA
Regisztralja a Hajtas utolso el6tti leoldasat.
| No. |  Funkcié Tipus | Korlatozas | Tartomany | Mért. egys | Alapértékek
‘ ‘ AP19elétti | RO TS - EUR
leoldas - USA
Regisztralja a Hajtas utolso elétti masodik leoldasat.
| No. |  Funkcié Tipus | Korlatozas | Tartomany | Mért. egys | Alapértékek
21 ‘ AP20elétti | RO T.S - EUR
leoldas - USA
Regisztralja a Hajtas utolso el6tti harmadik leoldasat.
I No. | Funkcié Tipus | Korlatozas | Tartomany Mért. egys | Alapértékek
22 A terhelés RW T Ld, A Ld EUR
kijelzésének Ld USA
mérték-
egységei
Ld - kimen&aram a névleges motorterhelés %-aban
A- a Hajtas fazisonkénti kimenéarama A-ben
No. Funkcié Tipus | Korlatozas | Tartomany Mért. egys | Alapértékek
23 A ford. szam RW T Fr, SP, Cd Fr EUR
kijelzésének Fr USA
mérték-
egységei
Fr- A Hajtas kimeneti frekvenciaja Hz-ben

SP -  Motor-fordulatszam rpm-ben

Cd - Motor-fordulatszam a felhasznalé altal meghatarozott mértékegységben

Cd (par. 23) = Fordulatszam (rpm) x par. 24

M AToz4d3s Ha a MODE gombot lenyomjuk, és 2 s-ig lenyomva tartjuk, a kijelz6

allapotiizemmédja a fordulatszam-kijelzésrol atvalt a terhelés-kijelzésre és

viszont (lasd par. 22 és 23).
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| No. | Funkcio Tipus | Korlatozas | Tartomany | Mért. egys | Alapértékek
A felhasznalo RW U 99.99 1.0 EUR
altal definialt 1.0 USA
skalazas
A motor-fordulatszamhoz (rpm) alkalmazott szorzétényezo,
a felhasznald altal definialt mértékegység megadasahoz.

| No. |  Funkcio Tipus | Korlatozas | Tartomany | Mért. egys | Alapértékek
A védelem RW U, S 0 - 9999 0 EUR
létrehozasa 0 USA

A felhasznaléi védelmi kod létrehozasara szolgal.

Funkcié Tipus | Korlatozas | Tartomany Mért. egys | Alapértékek

! No. ‘
26 Az FWD/REV RwW Bit Be, Ki 0 EUR
nyomégomb 0 USA
miikodésének

engedélyezése

Ki - a kezelbegységi Elére/Hatra nyomogomb miikddése letiltva
Be - a kezelbegységi Elére/Hatra nyomogomb miikddése
engedélyezve
No. Funkcié Tipus | Korlatozas | Tartomany Mért. egys | Alapértékek
27 Bekapcsolasi RW T 0, LASt, Prs1 0 EUR
kezelb6egységi 0 USA
alapjel

Kezelbegységi vezérlés esetén ez a paraméter valasztja ki a taplalas
bekapcsolasakor érvénybe 1€pd kezelbegységi alapjel értéket.

0 a kezelbegységi alapjel nulla
LASt a kezelbegységi alapjel a Hajtas lekapcsolasa el6tt utoljara  kivalasztott
érték

Prs1 a kezelbegységi alapjel az 1-es eldre beallitott fordulatszambaol
masolodik at

Ha kezelBegységi vezérlés esetén a Hajtas miikddése le van tiltva,
a kezelbegységi alapjel megtekintéséhez nyomjuk meg egyszerre

a és gombot.

Sorkapocs-vezérlés esetén a kezel6egységi alapjel megtekintéséhez nyomjuk meg a
o és 0 gombok valamelyikét.
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| No. |  Funkcié Tipus | Korlatozas | Tartomany | Mért. egys | Alapértékek
Quickey RW T,R no, rEAD, no EUR
paraméter- Prog, Auto, no USA
atvitel boot
no nem funkcional

MEGJEGYZES]

MEGJEGYZES|

MEGJEGYZES

rEAD Ha ez abeadllitdas van érvényben, és a felhasznalé visszaallitast
végez a .STOP/RESET gomb megnyomasaval, mikdzben a Hajtas
mikodése le .van tiltva (inh), a leoldas allapotaban (tr) vagy
készenléti allapotban ((rd) van, a Quickey tartalom atmasolédik a
Hajtashoz, és a 28-as paraméter visszaall a ‘no’ értékre.

Prog Ha ez a beallitas van érvényben, és a felhasznald visszaallitast
végez a STOP/RESET gomb megnyomasaval, a Quickey tartalom
frissitédik a Hajtas EEPROM memodriajaban lévé aktualis
paraméter-beallitasokkal.

Auto Ha ez a beallitas van érvényben, és a felhasznald egy paraméter-
beszabalyozast kdvetéen paramétermentést végez a MODE gomb
megnyomasaval, a Hajtds EEPROM meméariajaban 1évé aktualis
paraméter-beallitasok a Quickey-be mentédnek.

A soros kommunikacion keresztiil megvaltoztatott paraméterértékek,
amelyeket a Hajtas EEPROM mem©dridjaban nem taroltunk, a Quickey-
ben sem tarolédnak.

boot Ebben a beadllitasban ugyanaz a funkcié érvényesiil, mint az ‘Auto’
esetében, de egy tovabbi miveletként a Hajtas bekapcsolasakor a
Hajtas EEPROM memoriajanak paraméter-beallitasai fellilirodnak a
Quickey paraméter-bedllitasaival. Ezeket a paramétereket azutan a
Hajtas automatikusan elmenti. Ezzel a megoldassal tobb Hajtas
igen gyorsan és hatasosan Ujra programozhato.

Ha a Hajtas paramétereit a Quickey-hez taroljuk, és az aktualis bedllitas
‘rfEAD’ vagy ‘Prog’, ez a Quickey-ben ‘no’-ként fog tarolédni. Ha az aktualis
beallitas ‘Auto’ vagy ‘ boot’, ezek ‘Auto’-ként vagy ‘boot’-ként tarolédnak.

A Quickey memoria a hajtasméretre jellemzé informécidkat tartalmaz.
Ha a Quickey tartalma egy olyan Hajtasba masolodik at, amely az
el6z6leg programozottdl eltéré kategoriat képvisel, a Hajtas leold a
C.rtg hibakéd kijelzésével. A leoldds azt jelzi, hogy a Hajtas valamennyi
paramétere lényegesen kiilbnbézik a Quickey-bél kimasolt
paraméterektol.

A Quickey csak a Hajtas taplalasanak kikapcsolt dllapotaban telepithet6
és tavolithato el.

DIGIDRIVE—SE

Felhasznaléi Kézikényv I. 2004—3218:4.33C

LEROY-SOMER 66

|No.|

Funkcié Tipus | Korlatozas | Tartomany Mért. egys | Alapértékek
Alapértékek RwW T,R no, EUR, no EUR
betoltése USA no USA
no - az alapértékek nincsenek betoltve
Eur - az 50 Hz-es alapértelmezett paraméterek vannak betoltve

USA a 60 Hz-es alapértelmezett paraméterek vannak betoltve

A Hajtas mikodésének letiltasa utan a 29-es paramétert allitsuk be a kivant
értékre, nyomjuk meg egyszer a MODE gombot, majd ezutan nyomjuk meg a
STOP/RESET gombot és tartsuk lenyomva 1 s-ig. Az alapértelmezett
paraméterek bedllasa utan a kijelz6 visszatér a 01 paraméterhez és a 10-es
paraméter visszaall L1-re.

!No.‘

Funkcié Tipus | Korlatozas | Tartomany Mért. egys | Alapértékek
Rampa- RW U 0-2 1 EUR
lizemméd 1 USA

0 - Gyors rampa valasztasa

A lassito rampa lefut a beprogramozott lassitasi sebességgel

(a beprogramozott aramkorlatok hatasanak érvényesilése mellett). Ha a lassito
rampa tulsagosan gyors a terhelés tehetetlenségi nyomatéka szamara, a Hajtas
leoldhat tulfesziltség miatt (OU).

1 - Standard rampa normal motorfesziiltséggel

A Hajtas a 08 paraméterbe beirt névleges motorfesziiltségnek megfeleléen
szabalyozza a motorfeszultséget. A Hajtas meghosszabbithatja a lassité rampat a
Hajtas tulfesziltség-leoldasanak (OU) megakadalyozasa céljabdl, ha a terhelés
tehetetlenségi nyomatéka a beprogramozott lassitd meredekséghez tulsagosan
nagy.

2 - Standard rampa nagy motorfesziltséggel

A Hajtas lehet6vé teszi, hogy a motorfesziiltség a 08 paraméterbe beirt névleges
motorfesziltség-érték 1,2-szeresére ndvekedjen. Ez a fesziiltségndvekedés
telitésbe viszi a motort, ami ndveli a veszteségeket, ennélfogva csdkken egy adott
lassitasi sebességhez a motortdl az egyenaramu korhoz visszataplalt energia. A
Hajtas meghosszabbithatja a lassité rampat a Hajtas tulfeszlltség-leoldasanak
(OU) megakadalyozasa céljabdl, ha a terhelés tehetetlenségi nyomatéka a
beprogramozott lassité meredekséghez tulsagosan nagy.

Egy adott energiamennyiség mellett a 2-es miikddési mod gyorsabb ttem( lassitast
tesz lehetévé, mint az 1-es zemmad, biztositva, hogy a motor ne legyen kitéve
tulsagosan nagy veszteségeknek.
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Funkcié

Tipus | Korlatozas | Tartomany Mért. egys | Alapértékek

A leallitas RW U 0-3 1
médja 1

EUR
USA

0 - Szabadon futas a leallasig

Ha akar az ‘Engedélyezés’, az ‘Uzemelés elére’ vagy az ‘Uzemelés hatra’ sorkapocs
van nyitott helyzetben, a Hajtas kimenetének mikddése le van tiltva, és a motor
szabadon fut a leallasig. A Hajtas miikodését nem engedélyezhetjiik Ujra a
Letiltas/Leallitas utasitas kiadasat koveto 2 s-ig.

1 - Rampa a ledllasig

A Hajtas rampat alkalmaz a nulla fordulatszamra val6 lefutasig,
a 30-as paraméter altal kivalasztott meredekség szabalyozassal.
A Hajtas a kimenet miikodésének letiltasa el6tt 1 s-ig varakozik.

2 - Rampa a leallasig, 1 s-0s egyenaramu fékezéssel

A Hajtas rampat alkalmaz a nulla fordulatszamra valo lefutasig,

a 30-as paraméter altal kivalasztott meredekség szabalyozassal.

Ezt kdvetéen a Hajtas 1 s-ig egyenaramot injektal, mielétt a kimenet mikodését
letiltana.

3 - Egyenaramu fékezés a nulla fordulatszam detektalasaval

A Hajtas alacsonyfrekvencias aramot injektal, és detektalja, hogy
a motor mikor éri el az alacsony fordulatszamot. Ezutan a Hajtas
1 s-ig egyenaramot injektal.

No.

Funkcioé

Tipus | Korlatozas | Tartomany Mért. egys | Alapértékek

32 |

Valtozo RW Bit

valasztasa

Be, Ki Ki EUR
VI/f Ki USA

Ki - Rogzitett linearis V/f (allandd nyomaték - atlagos terhelés)

Be - A terhel6aramtdl fliggé V/f (dinamikus/valtoz6 nyomaték - ventilator/szivattyu

terhelés).
I No. | Funkcidé Tipus | Korlatozas | Tartomany Mért. egys | Alapértékek
33 ‘Szinkroniza- RW U 0-3 0 EUR
las forgo 0 USA
motorra’
valasztasa

0 - A forgé motorra vald szinkronizalas szoftverének miikddése le van tiltva

1 - A forgd motorra vald szinkronizalas szoftverének miikédése engedélyezett,
detektalja a pozitiv és negativ frekvenciakat.

2 - A forgd motorra val6 szinkronizalas szoftverének mikodése engedélyezett, csak
a pozitiv frekvenciakat detektalja.

3 - A forgé motorra val6 szinkronizalas szoftverének miikodése engedélyezett, csak
a negativ frekvenciakat detektalja.
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INo.|

Funkcié Tipus | Korlatozas | Tartomany Mért. egys | Alapértékek
Pozitiv logika RW Bit, R Be, Ki Be EUR
valasztasa Be USA

Ki - a negativ logika engedélyezett (forras). Az aktiv allapotot
a digitalis bemenetre csatlakoztatott 0 V eredményezi.

Be - a pozitiv logika engedélyezett (nyel6). Az aktiv allapotot
a digitalis bemenetre csatlakoztatott + 24 V eredményezi.

VI N[I3Z4dHW A paraméter valtoztatasa csak akkor hajthaté végre, ha a Hajtas letiltott
vagy leoldott allapotban van, és a Stop/Reset gombot 1 s-ig lenyomva

tartjuk.

A paraméter viltoztatasahoz az ‘Engedélyezés’ és ‘Uzemelés’
sorkapcsainak nyitott helyzetben kell lenniiik.

‘No.‘

| Funkcié Tipus | Korlatozas | Tartomany Mért. egys | Alapértékek
35 Start/Stop RW UR 0-3 0 EUR
logika 0 USA

valasztasa

MEGJEGYZES|

Ez a paraméter megvaltoztatja a 9-es, 10-es és a 11-es sorkapocs funkcioit,
amelyek szokasosan a Hajtas engedélyezéshez, inditasahoz és leallitasahoz

kapcsolodnak.

A paraméter valtoztatasa csak akkor hajthaté végre, ha a Hajtas letiltott
vagy leoldott allapotban van, és a Stop/Reset gombot 1 s-ig lenyomva

tartjuk.
Par. 35 Sorkapocs Sorkapocs Sorkapocs M(ikddési mod
9 10 11
0 Engedélyezés Uzemelés elére Uzemelés hatra nem tartott
1 /Ledllitas Uzemelés elére | Uzemelés hatra tartott
2 Engedélyezés Uzemelés Elére/Hatra nem tartott
3 /Ledllitas Uzemelés Elére/Hatra tartott
l No. | Funkcié Tipus | Korlatozas | Tartomany Mért. egys | Alapértékek
36 Analég RwW T Fr, Ld, AdV Fr EUR
kimenet Fr USA
valasztasa

Fr - a motor fordulatszamaval aranyos feszultség, amely a 6-os sorkapcson all
.rendelkezésre

Ld - a Hajtas %-0s névleges aramaval aranyos feszlltség, amely a 6-0s sorkapcson
all rendelkezésre

AdV - magasabb szintli paraméter, amely a 6-0s sorkapcson eléallé kimendjélként
van programozva. Lasd DIGIDRIVE--SE Magasabb Szintii Felhasznaloi
Kézikényv.
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| No. |  Funkcié Tipus | Korlatozas | Tartomany | Mért. egys | Alapértékek
“ Kapcsolé- RW U 3,6, 12 kHz EUR
| frekvencia USA

3-3kHz

6 - 6 kHz

12 - 12 kHz

A termikus viselkedés intelligens kezelésének alkalmazasaval a Hajtas ( SE )
automatikusan csokkenti az IGBT kapcsoléfrekvenciat, amennyiben az 3 kHz folé
van dllitva, hogy megakadalyozza a Hajtas hiitéborda-tdlmelegedés miatt leoldasat.
Ennek megvaldsitasa fligg a terhelési viszonyoktodl, a hiitéborda hémérsékletétdl és
a Hajtas kimeneti izemi frekvencidjatol. Az alabbi tablazat a kapcsolofrekvencia

Par. 38 = 1: all6 motoros 6nmiikodé beszabalyozas

A Hajtas megméri az allérész-ellenallast és a feszlltségofszetet. Ezutan kertil

sor az 6nmiikédd beszabalyozas végrehajtasara, majd a motor a
kovetelményeknek megfeleléen lizemel.

Par. 38 = 2: forgé motoros 6nbeallitas

A Hajtds a forgé motoros énbeadllitast mindig a motor el6re
forgdsiranyéndl hajtja végre, még akkor is, ha az 6nmiik6d6
beszabalyozds részprogramja az ‘Uzemelés hatra’ utasitds kiaddsdra
indul meg.

Ennél a tesztelésnél a motornak terheletlennek kell lennie.

Az allérész-ellendllason és a feszlltség ofszeten kivil a Hajtas megméri a
teljes szorasi induktivitast is. A motort elére forgasiranyban felgyorsitja a
névleges fordulatszam 2/3-szorosara, a névleges magnesez6 aram

befolyasolasanak madjat mutatja be.

A Hajtas allapota Beavatkozas

A hitéborda hémérséklete > 95°C A Hajtas leold

A hitéborda hémérséklete > 92°C 3 kHZ- re csékkenti a kapcs. frekv.-at

A hitéborda h6mérséklete > 88°C 6 KHZ- re csékkenti a kapcs. frekv.-at

A hitéborda hémérséklete > 85°C,
és az IGBT hémérséklete az Uj
kapcsoldfrekvencian <135°C

A kapcsoléfrekvencia ndvekedését teszi
lehet6veé

IGBT hémérséklet > 135°C Csokkenti a kapcsoléfrekvenciat.

Ha eléri a 3 kHz-et, a Hajtas leold

Funkcié Tipus

Korlatozas

Tartomany

Mért. egys

Alapértékek

megméréséhez. A fordulatszam alacsonyabb lesz, ha az egyenaramu kor
feszultsége nem elegendd a névleges fordulatszam 2/3-szorosan vald
mezdégyengités nélkili mikddtetéshez. Ezutan kerdl sor az 6nmikodd
beszabalyozas végrehajtasara, végiil az ‘Uzemelés elére/hatra’ sorkapcsot
nyitni, majd zarni kell, a motor megfelel6 lizemeléséhez.

Az allérész-ellendllas és a feszlltség ofszet tarolddik a hozzajuk rendelt
paraméterekben. A névleges magnesezd aram és a szorasi induktivitas a
motor névleges teljesitménytényzgjének (lasd 09 paraméter) kiszamitasra
szolgal.

A forgd motoros 6nmikoédd beszabalyozasnak az allé motoros 6nmikoédd
beszabalyozassal szembeni legfébb elénye az, hogy a Hajtas a motorhoz
kiszamitja a pontos teljesitménytényez6t, a névleges nyomaték eldallité aramot
és magnesez6 aramot. Mindez pontosabb szlipkompenzalast eredményez (ha
engedélyezett).

I No. |
“ Onmiikéds | Rw u 0-2 0 EUR
| beszabalyozas 0 USA

MEGJEGYZES|

0 - az 6nmUkddd beszabalyozas nem funkcional
1 - 6nmikodé beszabalyozas allé motornal
2 - nmiik6dd beszabalyozas forgd motornal

Bar a 38-as paraméter alapértéke a 0, a gyari kibocsatast kovetd legelsd
bekapcsolaskor a Hajtas ‘Engedélyezés’ és ‘Uzemelés’ utasitasara a Hajtas
elindit egy all6 motoros 6nmiik6d6 beszabalyozast. Ezutan az Snmikodé
beszabalyozas a 38-as paraméterben bedllitott értéktdl fligg.

Ha az alapértelmezett paraméterek vannak beéllitva (lasd 29-es
paraméter), az elsé alkalommal, amikor a Hajtas ‘Engedélyezés’ és
‘Uzemelés’ utasitdst kap, elindul az &ll6 motoros 6nmiik6dé
beszabalyozas folyamata.

Az 6nmiik6dd beszabalyozas részprogramjanak lefutédsat a Hajtasnak adott
engedélyezési és Uzemelési jel valtja ki. Miutan az 6nmikodé beszabalyozas
részprogramja lefutott, a 38-as paraméter visszaall a 0 értékre.

Lényeges, hogy a motor nyugalmi dllapotban legyen a tesztek

lefuttatdsa el6tt.

iNo.i

Funkcié Tipus | Korlatozas | Tartomany Mért. egys | Alapértékek
Névleges RW U 0-1000.0 Hz 50.0 EUR
frekvencia 60.0 USA
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irjuk be a motor névleges frekvenciajat (az értéket vegyiik a motor adattablajardl)

Meghatarozza a motorhoz alkalmazott feszliltség-frekvencia karakterisztikat.

l No. | Funkcié Tipus | Korlatozas | Tartomany Mért. egys | Alapértékek
‘E‘ Pélusszam RW T Auto, 2p, 4p, Auto  EUR
6p, 8p Auto USA

Az ‘Auto’ valasztasa esetén a Hajtas automatikusan kiszamitja a motor
polusszamat a 07-es és 39-es paraméterekben beallitott értékekbdl. Ha a
fenti paraméterek valamelyike egy specialis motorhoz van bedllitva, vagy a V/f
karakterisztika médositasahoz, az automatikus szamitas hibas pélusszamot
eredményezhet. Ez hibas szlipkompenzalas alkalimazasahoz vezethet, és
pontatlan lehet a fordulatszam-kijelzés is. Ennélfogva ilyen esetben a pontos
polusszam-értéket kézi uton kell beprogramoznunk.
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|N0.|

MEGJEGYZES

Funkcié Tipus | Korlatozas | Tartomany Mért. egys | Alapértékek
Soros RW T,R AnS|, Ct, AnSI| EUR
lizemmod FbUS AnSl| USA

A soros port miikddési médjanak kivalasztasara szolgal.
ANSI EIA485 kétvezetékes félduplex soros kommunikacio
A nagy adatatviteli sebesség protokollja
Fieldbus protokoall

AnSI
Ct
FbUS

Ha a 41-es paraméter FbUS-ra van éllitva, ez a bedllitas a 45, 46 és 47-es

rejtett paraméterek megjelenésével jar egyiitt. Ekkor a 42-es paraméter

(baudsebesség) automatikusa 19,2-re all be.

N
4

| No. |
=

Funkcié Tipus | Korlatozas | Tartomany Mért. egys | Alapértékek
Baud- RW T 24-48-9.6 4.8 EUR
sebesség 19.2 4.8 USA

A kommunikacios port baudsebességének kivalasztasara szolgal.

24 2400 baud
4.8 4800 baud
9.6 9600 baud
19.2 19200 baud
No. Funkcioé Tipus | Korlatozas Tartomany Mért. egys | Alapértékek
43 Soros cim RW U 0.0-9.9 1.1 EUR
1.1 USA

Meghatarozza a Hajtas szamara a soros kapcsolattartashoz alkalmazott egyedi
cimet. A megengedett 0.0 - 9.9 tartomanyba es6 0-at tartalmazd szamok nem
hasznalhatok fel, mivel ezek a hajtascsoportok cimzésére vannak fenntartva.

iNo.i

Funkcié Tipus | Korlatozas | Tartomany Mért. egys | Alapértékek
Szoftver- RO U 1.00 - 99.99 - EUR
valtozat - USA

A Hajtashoz beépitett szoftvervaltozat azonosité szamat mutatja.
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Az alabbi harom paraméter rejtve van, és csak akkor jelenik meg, ha a 41-es

‘Soros lizemmod' paraméter FbUS-ra van dllitva.

| No. |  Funkcio Tipus | Korlatozas | Tartomany | Mért. egys | Alapértékek
Fieldbus- RW U 0-255 0 EUR
csomoépont 0 USA
cim
| No. |  Funkcio Tipus | Korlatozas | Tartomany | Mért. egys | Alapértékek
Fieldbus RW U 0-9 0 EUR
baud- 0 USA
sebesség
! No. ‘ Funkcié Tipus | Korlatozas | Tartomany Mért. egys | Alapértékek
‘ Fieldbus- RO B -9999 -+9999 0 EUR
diagnosztika 0 USA

A 00.47 feletti menlparaméterek magyarazata : lasd melléklet .!

DIGIDRIVE—SE

Felhasznaléi Kézikényv I.

2004—3218:4.33C

LEROY-SOMER

73



7 Beinditas - Prébailizemi bevizsgalas

[YIXNT)Z4] Az alabbi beinditdsi miiveletek feltételezik, hogy a Hajtds alapéllapotaban van
(ahogy leszallitottak) és egyetlen paramétere sincs megvaltoztatva.

71 Vezérlés a sorkapcsokkal MEGJEGYZES

711 Alapcsatlakozasok

Kézds 0V

10kQ 2 | Helyi fesz.-alapu ford. szam-alapjel bem. (A1)
min. 2 kQ

+ 10 V-os alapjelkimenet

7 |+ 24 V-0s kimenet
9 |Hajtas engedélyezés/visszaallitas

10 |Uzemelés elére

11 |Uzemelés hatra

7.1 abra Alapcsatlakozasok

1. Csatlakoztassuk a Hajtast az AC taparamkoérhdz, a motort pedig kdssiik be az
5. Fejezetben (Sorkapcsok) leirtaknak megfeleléen.

Tartsuk be a biztonsagi el6irasokat és gondoskodjunk megfelelé
biztositokrol, vagy mas védéaramkorokrol.

| Figyelmeztetés

2. Hozzuk létre a 7.1 abra szerinti jelcsatlakozasokat

3. Ellenérizzik az alabbiakat:
. AC tapcsatlakozas és motorcsatlakozas
. A motor beszerelése és fesziiltségcsatlakozasai (csillag/haromszég)
. A motortengely lefedése
. A 9-es, 10-es és 11-es sorkapcsok csatlakozasai. Ezek a sorkapcsok
NEM csatlakozhatnak a 7-es sorkapocsra. Ez biztositja, hogy .a
taplalasnak a Hajtasra vald rakapcsolasakor a motor nem indul meg.
. A fordulatszam-potenciométer minimumra van-e allitva.

4. Kapcsoljuk ra a Hajtasra az AC taplalast.

MEGJEGYZES

5. AmopE (), FELE) és LEQD nyomégombok hasznalatéval irjuk be a
Hajtas 06-0s , 07-es és 09-es motorparamétereit. Amennyiben sziikséges, allitsuk
be a helyes értékre a 39-es
(A motor névleges frekvenciaja) és 40-es (A motor pélusszama)
paramétereket. Ezeket az értékeket a motor adattablajarol kell venniink.

Ha a fenti paraméterek nincsenek helyesen beadllitva, a kijelz6n megjelené
fordulatszam-/frekvenciaérték hibas lesz.

6. Ezt kel latnunk a kijelzon:

7. Zarjuk az ENGEDELYEZES érintkez6t. A kijelz6nek a kovetkezé  kombinaciot

kell mutatnia:

8. Zarjuk az UZEMELES ELORE érintkezét. A kijelzének a kdvetkezé kombinaciot

kell mutatnia;

9. Ha a Hajtasnak ez az elsd lizemelése, végre fogja hajtani az all6 motoros
6nmkodd beszabalyozast az allérész-ellenallas és a fesziiltség ofszet
megméréséhez. A folyamat alatt az Auto tunE kijelzést latjuk a jobb oldali
kijelz6n. A mérés végrehajtasa utan a motor a kdvetelményeknek megfeleléen
Uizemel.

10. A ‘Fordulatszam’ potenciométert szabalyozzuk felfelé. A kijelzd jobb oldalan
lathato értéknek ennek megfeleléen ndvekednie kell,

pl. a kdvetkezéképpen:
11. Nyissuk az UZEMELES ELORE érintkezét. A kijelzonek kisebb
frekvenciaértéket kell mutatnia, mivel tas lassit. Ez lehet példaul a

a Haj
kovetkez6: , majd Fr 10.3 rd 0.0

Szabalyozzuk le a ‘Fordulatszam’ potenciométert nullara.
12. Zarjuk az UZEMELES HATRA érintkezét. A kijelzének a kovetkezé jelzést kell

mutatnia:

13. A ‘Fordulatszam’ potenciométert szabalyozzuk felfelé. A kijelzd jobb oldalan
lathato értéknek ennek megfeleléen ndvekednie kell,

pl. a kdvetkezéképpen: O
Az elgjel LED-je vilagit, jelezve, hogy a Hajtas hatra iranyban tizemel.

14. Nyissuk az UZEMELES HATRA érintkezét. A kijelzon
az alabbiakat kell Iatnunk példaul:

mid  [F] O [137] [@] [00]

Szabalyozzuk le a ‘Fordulatszam’ potenciométert nullara.

15. Ha a Hajtas leold a vizsgalatok kdzben, a kijelz6 példaul
a kdvetkezd jelzést fogja mutatni:

A jobb oldalon a villogé hibakédot latjuk.

16. A leoldas térléséhez nyissuk, majd zarjuk az ENGEDELYEZES érintkez6t, vagy
nyomjuk meg a Stop/Reset gombot. A kijelzének a kovetkezét kell mutatnia:

Egy HA:JTA.,SLEOLDAS és a STOP/RESET gomb hasznlataval vérehajtott
HIBATORLES utan a Hajtas miik6dését az UZEMELES ELORE vagy
UZEMELES HATRA sorkapocs NYITASA és ZARASA teszi lehet6vé.
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Egy HAJTASLEOLDAS és a HAJTAS ENGEDELYEZESE sorkapocs
hasznélatéval végrehajtott HIBATORLES utén, ha az UZEMELES ELORE
vagy UZEMELES HATRA sorkapocs mér zart helyzetben van, a Hajtds
azonnal miikodésbe lép.

7.2 Vezérlés a kezel6egységrol

7.21 Alapcsatlakozasok

A

| Figyelmeztetés
2.

3.

Haitas enaedélvezés

|j 7 + 24 V-o0s kimenet
\;____ 9

ENGEDELYEZO JEL

7.2 abra Kezel6egységi alapcsatlakozasok

Csatlakoztassuk a Hajtast az AC taparamkoérhoz, a motort pedig kossiik be az
5. Fejezetben (Sorkapcsok) leirtaknak megfeleléen.

Tartsuk be a biztonsagi el6irasokat és gondoskodjunk megfelelé
biztositokrol, vagy mas védéaramkorokrol.

Hozzuk létre a 7.2 abra szerinti jelcsatlakozasokat

Ellendrizziik az alabbiakat:

e AC tapcsatlakozas és motorcsatlakozas

e A motor beszerelése és feszliltségcsatlakozasai (csillag/lharomszog)
e A motortengely lefedése

Kapcsoljuk ra a Hajtasra az AC taplalast.

A MODE m FELO és LEO nyomoégombok hasznalataval irjuk be a
Hajtas 06-os , 07-es és 09-es motorparamétereit. Amennyiben szikséges,
allitsuk be a helyes értékre a 39-es (A motor névieges frekvenciaja) és 40-es
(A motor pélusszama) paramétereket. Ezeket az értékeket a motor
adattablajardl kell vennilink.

[N X]Ae) g4 Ha a fenti paraméterek nincsenek helyesen bedllitva, a kijelz6n megjelen6
fordulatszam-/frekvenciaérték hibas lesz.
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7.23

A kezel6egységi vezérlés beallitasa
A 05-6s paramétert allitsuk PAd-re.

A kezel6egységi vezérlés hasznalata

1.

Nyomjuk meg a @ UZEMELES gombot a Hajtés inditasahoz
A kijelzének az kévetkezd kombinaciot kell mutatnia

Ha a Hajtasnak ez az els6 lizemelése, végre fogja hajtani az allé motoros
6nmkodod beszabalyozast, az allérész-ellenallas és a fesziiltségofszet
megméréséhez. A folyamat alatt az Auto tunE kijelzést latjuk a jobb oldali
kijelz6n. A mérés végrehajtasa utan a motor a kdvetelményeknek megfeleléen
Gizemel.

e Nyomjuk meg a o gombot a motor fordulatszamanak noveléséhez.
A kijelzén példaul a kovetkezd jelzést kell latnunk:

.

e Nyomjuk meg a o gombot a Hajtas fordulatszamanak csokkentéséhez.
A kijelz6nek példaul a kdvetkezd kombinaciot kell mutatnia:

.

e Nyomjuk meg a@e® LEALLITAS gombot a Hajtas leallitasahoz. A kijelzén a
kovetkezd jelzést kell latnunk:

Ha a Hajtas leold a vizsgalatok kdzben, a kijelz6 példaul

a kovetkezd jelzést fogja mutatni:

A jobb oldali kijelz6 villogva mutatja a hibakédot.
Nyomjuk meg a e Reset gombot a leoldas térléséhez. Nyomjuk meg az@p
UZEMELES gombot a Hajtas (izemeltetéséhez.

Az @ ELORE/HATRA nyomégomb miikddése a par. 26 =On beallitassal
engedélyezhetd.
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Diagnosztikai és védelmi képességek

AN

Ne probalkozzon bels6 javitasok elvégzésével! A hibas Hajtast
megjavitasra vigye vissza a szallitohoz.

‘ Figyelmeztetés

A DIGIDRIVE--SE Hajtas az alabbi beépitett védelmi képességekkel rendelkezik.
Ezek a leoldas azonosité szamanak sorrendjében helyezkednek el. Az azonositd

szamok a soros kommunikacién keresztil olvashatok ki.

Hiba- A leoldas Leoldasi feltétel A leoldas lehetséges oka
kod jelz6szama
SCL 30 A felhasznaléi soros A Hajtas és a kozponti vezérlés kozotti
kommunikacié idokorlat- soros kommunikacié meghibasodasa
funkcidjanak ki
EEF 31 A bels6 EERROM mikddési Paraméterértékek elvesztése.
zavarai Erés elektromos zavarok altal okozott
leromlas
PH 32 Faziskimaradas A bemen6 fazisok valamelyike
lekapcsolédott a hajtasrol (ez
a 220/400 V-os haromfazisu
készllékekre érvényes, a kombinalt
készllékekre nem vonatkozik).
rS 33 Az allérész-ellenallas A motorkabel megszakadt a mérés
mérésének meghilsulasa alatt.
A motor tulsagosan kis teljesitményl a
Hajtas szamara.
trxx 40-99 Felhasznaloi leoldasok,
amelyeknél az xx a felhasznaléi
leoldas azonosité szama
F.bus 180 A Fieldbus kapcsolat
megszakadasa hasznalat
kézben
C.Err 182 A Quickey memdria hibas Csatlakozasi- vagy a memériahiba
C.dat 183 Adat nélkili Quickey Uj/iires Quickey, amelybdl adatokat
kivanunk kiolvasni
C.Acc 185 Quickey irashiba Csatlakozasi- vagy Quickey-hiba
C.rtg 186 A Quickey névleges A méar beprogramozott Quickey adatait
feszlltségének megvaltozasa mas kategoriaju Hajtas olvassa ki
0O.Ld2 188 A soros kommunikacio 110 mA-t meghalado tulterhelés vagy
+ 28 V-0s tapjanak tulterhelése | révidzar a soros kommunikacio + 28 V-
os tapjan
O.cL 189 Aramhurok-bemenet tulterhelés | A bemend dram tullépi a 25 mA-t
A motor jarasa egyenetlen Motorcsere tortént vagy megvaltozott a
motor csatlakoztatasa. Ellenérizzik
a motor csatlakozasait és Ujra futtassuk
le a Hajtas 6nm{ikodé beszabalyozasat
a motorhoz.

8.1 Hibakédok
Leoldasi szituacié bekdvetkezése esetén a bal oldali kijelzé a st
fogja mutatni, a jobb oldali kijelz6n pedig villogva a 8.1 tablazatban felsorolt
hibakodok valamelyikét latjuk.
8.1 tablazat Hibakodok
Hiba- A leoldas Leoldasi feltétel A leoldas lehetséges oka
kod jelzészama
uu 1 Fesziiltséghiany az egyenaramu | Alacsony AC tapfesziltség
korben Alacsony DC-kéri feszliltség, kiils6é DC
taplalas esetén
ou 2 Az egyenaramu kor A lassitas alatt tulsdgosan nagy
tulfeszlltsége a géprendszer tehetetlenségi
nyomatéka.
A beallitott lassitasi sebesség
tulsagosan nagy a gép tehetetlenségi
nyomatékahoz.

OlL.AC** 3 Pillanatnyi AC talaram A rdmpaid6k nem elég hosszuak.
Hajtaskimenet-révidzar fazisok kozott
vagy fazis és fold korott

Ol.br** 4 Tualaram a fékez6 IGBT-n (csak a 2-es modellméretre)

Et 6 Klsé leoldas A kuilsd leoldas sorkapcsa nyitott (ha igy
van programozva)
O.SP 7 Fordulatszam-tullépés Tulsagosan nagy motor-fordulatszam
(altalaban
a mechanikai terhelés gyorsitja fel
a motort nagy fordulatszamra)
tunE 18 Az 6nmik6ds beszabalyozas Leterhelt motor, vagy nem csatlakozik
kiesése motor a Hajtasra
It.br 19 | X t a fékellenallas hatasara (csak a 2-es modellméretre)
It.AC 20 Motortulterhelés | x t (dram x Tulsagosan nagy mechanikai terhelés
id6) hatéséara
Oht1 21 Tulmelegedés Tulmelegedése a termikus modell
szerint
Oht2 22 Tulmelegedés (hitéborda- A hémérséklet tullépi a 95°C-t.
termisztor)
th 24 Tulmelegedés (motortermisztor) | Tulsdgosan magas motorhémérséklet
O.Ld1* 26 a+ 24V, vagy a digitalis Tulterhelés, vagy révidzar
kimenet tulterhelése a + 24 V-os kimeneten
cL 28 Aramhurok-letorés az 5-6s A bemendéaram kisebb, mint 3 mA
sorkapcson a 4-20 vagy 20-4 mA-es mikodési
modok hasznalata esetén
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* Az Engedélyezés/Visszaallitas sorkapocs nem torli az O.Ld1 leoldast. Hasznaljuk

a Leallitas/Visszaallitds nyomdgombot.
** Ezek a leoldasok nem torolhetdk 10 s-on beldl.

A fenti leoldasok barmelyikének tartéos fennallasa esetén vegyiik fel a kapcsolatot a képviselettel.

OU - Tulfesziiltség-leoldasi szintek:
230 V-o0s készUlékek - 420 VDC
400 Vos késziilékek - 830 VDC

UU - Fesziiltséghiany-leoldasi szintek
230 V-os készulékek - 180 VDC
400 Vos készilékek - 400 VDC
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8.2

Figyelmezteto riasztasok

A Hajtas harom RIASZTAS-kédot hasznal, amelyek a jobb oldali kijelzén villogva
jelennek meg a szokasos kijelzéssel egyitt, figyelmeztetve a felhasznalét, hogy ha
nem torténik valamilyen intézkedés, a Hajtas le fog oldani. A kédokat a 8.2
tablazatban ismertetjuk.

Példaul: [ Fr ]

50.0 — hot — 50.0}

8.2 tablazat Figyelmezteto riasztasok

Kijelz6 | Riasztasi feltétel A riasztas oka Intézkedés

OovL | x t tulterhelés A motoraram nagyobb, mint | A motoraram
a beprogramozott névleges | (terhelés) csokkentése

motoraram

hot Hitéborda/IGBT A Hajtas a specifikalt A kornyezeti
p-n atmenet kérnyezeti hémérsékleten/ hémérséklet vagy
tdlmelegedés névleges motoraram- a motoraram (terhelés)
gorbéken kivil izemel. csokkentése
*br.rS | A fékellenallas A fékellendllas termikus Lasd DIGIDRIVE--SE
tulterhelése modelljének tullépése Magasabb Szintii
Felhasznaloi
Kézikbnyv

* Csak a 2-es modellméretre

DIGIDRIVE—SE

Felhasznaléi Kézikényv I.

2004—-3218:4.33C

LEROY-SOMER 80

8.3

A hardveres hibak miatti leoldasok kédjai (HF kédok)

A HF leoldasokat a Hajtason bellli hardveres meghibasodasok valtjak ki. Ha a
Hajtasrol lekapcsoljuk a taplalast, majd Gjra rakapcsoljuk, ezzel a hiba torélhet6.

A hardveres hiba fellépése esetén a bal oldali kijelz6n megjelenik
a felirat, mikozben a bal oldali kijelz6 a 8.3 tablazatban felsorolt hibakddok
valamelyikét mutatja.

8.3 tablazat A hardveres hibak kédjai

Hibakéd A leoldas feltétele
01 A lagyinditas jelfogéjanak meghibasodasa
02 Az aramvisszacsatolas kimaradasa
03 A ventilator nem tzemel (ha be van szerelve)
70 Egy belsé utasitast a vezérlé nem hajtott végre
71 Egy belsé utasitast a vezérlé nem hajtott végre
72 Egy belsé utasitast a vezérlé nem hajtott végre
73 A belsé soros kommunikacié meghibasodasa
74 Egy belsé utasitast a vezérlé nem hajtott végre
83 Hibas erésaramu PCB-kod
88 Egy belsé utasitast a vezérlé nem hajtott végre
90 Egy belsé utasitast a vezérlé nem hajtott végre
91 Egy belsé utasitast a vezérlé nem hajtott végre
92 Egy belsé utasitast a vezérlé nem hajtott végre
96 Egy belsé utasitast a vezérlé nem hajtott végre
98 Egy belsé utasitast a vezérlé nem hajtott végre

A HF leoldasok barmelyikének tartos fennallasa esetén vegyik fel a kapcsolatot a
készllék szallitdjaval..

IEXEQFIL HF leoldds bekévetkezése esetén az eseményt a ‘Hajtés lizemképes’ relé

kinyitasa indikalja. HF leoldds alatt a soros kommunikédcié nem funkcional.
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Soros kommunikacio

9.1

Csatlakozasok

| 8
00000000000 00O0 |

~ N
Eiiisuz

RJ45 csatlakozé

9.1 abra Csatlakozasok

2-es lab RXTX (Vétel - Adas)

3-as lab oV

4-es lab + 26V (+ 10 %/ -7 %) 100 mA-es soros
kommunikacio

6-0s lab TX engedélyezés

7-es lab RX/TX

Tovabbi informaciéo a DIGIDRIVE—SE Magasabb Szintii Felhasznalbi
Kézikényvben.
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10 A paraméterek felsorolasa SW -V 01.xx.xx
Helyszini beallitas naplézas
Par Megnevezés Alapérték 1-es beall. 2-es beall.
Datum: Datum:

EUR | USA

01 Legkisebb fordulatszam (Hz) 0.0

02 Legnagyobb fordulatszam (Hz) 50.0 | 60.0

03 Gyorsitasi sebesség (s/100 Hz) 5.0

04 Lassitasi sebesség (s/100 Hz) 10.0

05 | Alapjel valasztas ALA2 | PaD

06 Névleges aram (A) Hajtas névl.

07 Névleges fordulatszam (rpm) 1500 1800

08 Névleges fesziltség (V) 230/400 | 230/460

09 Teljesitménytényez6 0.85

10 Paraméter hozzaférés L1 L1

11 1-es elézetes bedllités (Hz) 0.0

12 2-es elézetes bedllitas (Hz) 0.0

13 3-as elézetes bedllitas (Hz) 0.0

14 4-es elézetes bedllitas (Hz) 0.0

15 A lassu jaratas fordulatszama (Hz) 15

16 | Aram lizemméd (mA) 4-.20

17 Elére bedll. negativ ford. sz. eng. Ki

18 Utolso leoldas -

19 A P18 elétti leoldas -

20 A P19 elétti leoldas -

21 A P20 elétti leoldas -

22 A terheléskijelzés mértékegysége Ld

23 A ford. szam-kijelzés mért. egys. Fr

24 Felhasznaldi skalazas 1.00

25 A védelem létrehozésa 0

26 FWD/REV nyomégomb eng. Ki

27 Bekapcs. kezel6egységi alapjel 0

28 Quickey paraméteratvitel no

29 Alapértékek betdltése no

30 Rampaiizemmaod 1

31 A ledllitas moédja 1

32 Valtozo V/f valasztasa Ki

33 ‘Szinkr. forgd motorra’ valasztasa 0

34 Pozitiv logika valasztasa Be

35 Start/Stop logika vélasztasa 0

36 Analég kimenet vélasztasa Fr

37 Kapcsolofrekvencia 6
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Helyszini beallitas naplozas

Par Megnevezés Alapérték 1-es beadll. 2-es beall.
Datum: Datum:

EUR | USA

38 | Onmiikéds beszabalyozés 0

39 Névleges frekvencia (Hz) 50.0 | 60.0

40 Poélusszam Auto

41 Soros tzemmaod AnSI

42 Baud sebesség 4.8

43 Soros cim 11

44 Szoftvervaltozat -

*45 | Fieldbuscsomopont-cim 0

*46 | Fieldbus baudsebesség 0

*47 | Fieldbus-diagnosztika 0

* Csak akkor jelennek meg, ha a 41-es paraméter FbUS-ra van allitva

A 00.47 feletti menlpontok magyarazata : lasd a Mellékletben .! ( SW -V 02.xx.xx )
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11 Magasabb szintii funkciok
A DIGIDRIVE—SE egy sor magasabb szint(i funkciét is képes ellatni. Ezek
részletes ismertetését a DIGIDRIVE—SE Magasabb Szintii Felhasznaloi
Kézikényv tartalmazza. A magasabb szint{ funkciokat roviden az alabbiakban
foglaljuk dssze:
111 Fordulatszam-szabalyozas
e Nagy pontossagu, beszabalyozhaté fordulatszam-alapjel
e 3 beszabalyozhaté kihagyott frekvencia, 3 beszabalyozhaté frekvenciasavval
e 8 beszabalyozhat6 elére beallitott fordulatszam
11.2 Felfutasok/Lefutasok (rampak)
e 8 eldre beallitott gyorsitd meredekség
e 8 elbre bedllitott lassitd meredekség
e  KUilon gyorsito és lassitd meredekseég az elére beallitott fordulatszamokhoz
e  KUlon gyorsito és lassitd meredekség a lassu jaratashoz
e Beszabalyozhaté S-meredekség
11.3 Nyomatékszabalyozas
1.4 Leallitas
e Beszabalyozhatd egyenaramu fékezési aramszint és idétartam
11.5 Programozhaté bemenetek, kimenetek
e Teljes korlien programozhaté analog és digitalis 1/0 kulonféle funkcidkhoz.
11.6 Motorvédelem
e Aramkorlatozas (révid idejli tlterhelés)
e Motor termisztoros védelem (hosszu ideji tulterhelés)
e Védelmi leoldasok, leoldas naplézassal
11.7 Figyelés

e Programozhato logika a Hajtas allapotanak figyelésére
e Allapot- és diagnosztikai informaciok

e  kWh méré

o Uzemids-naplézas

e Beszabalyozhato fordulatszam-érzékelési szintek

o Uzemeltetési koltségek

DIGIDRIVE—SE
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11.8 Kiegészité funkciok
e Automatikus visszaallitas
e PID-szabalyozé
e Programozhaté logika
e Programozhaté kiiszobszint-komparator
e Motoros potenciométer
11.9 Masodik motor valasztasa
e A masodik motor paramétersoraval

A magasabb szint(i funkciok eléréséhez, a megfelelé paraméterek modositasahoz, vagy tavvezérlés
és monitorozas megvaldsitasahoz a DigiDrive — SE soros adatvonalanak hasznalatara van
sziikség. Csatlakoztathatd az UNIPAD kezel6i konzol, ill. szamitdgép, valamint barmilyen mas
eszkoz, amely rendelkezik RS485 (RJ-45) adatvonallal és a kommunikacios protokolt képes
hasznalni.
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12 UL besorolas

LEROY-SOMER Kereskedelmilroda Magyarorszag

IMI Elektromos Gépeket Gyarté Kift.
H-2181. IKLAD -- Gyartelep (Pf.7)

TEL +36-28-403890

FAX +36-28-403891
www.leroy-somer.com

Lsiroda@imi.hu
www.imi.hu
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13

Melléklet:

Hardware és Software fejlesztések

Hardware fejlesztések (teljesitmény tartomany kiterjesztése, uj

uj kiegészitok, stb.)

! A valtozasokat, fejlesztéseket bemutatéd melléklet egyes
részei angol nyelvil széveges részeket is tartalmaznak .!!

Attekintés

13.1
késziilék méretek,
................
1
FIELDBUS DIGISOFT UNIPAD
OPTIONS
[ 1 T[]

CD Rom + cable
with integral
RS 232/RS 485

converter

‘

!
DIGIDRIVE

4 guadrant options
1.5M/TL rating upwards
[ |
e ——
Copy key
option
M =7 achweey |
FLASHKEY

=S
Bipolar analogue input
option
[

PM10V

parallel shaft
0

S

Induction motor

i . Forced
| ventilation

e 5 |
bevel gear

e
6 2

Z

LS or LS MV motor

L <= %Brake
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A termék tinusieldlése Példa
DIGIDRIVE SE 05 M SE112025 SE 0,5M 0,25 kW
— 1~L1,L2IN 3~U VW [104FeT
V[ 200-240V 50-60Hz [ 0-240V 0-1000Hz
[ 5 6A 15A CE
N Serial Mo - 3752250029 SW:01.00.01
Telj. kva (0 e
Egyfazisu 200-240V (M)
Haromfazisu 200-240V (TL)
1 vagy 3 fazisu  200-240V (M/TL)
Haromfazisu 400-480V (T)
Nyilt hurka fluxus-
vektor vezérelt
Villamos adatok | Bemenet | Kimenet
Input characteristics Output characteristics
200V -10% to 240V +10% 00 Uyyout
48 - 62 Hz 0 to 1000 Hz
Single-phase 3-phase
DIGIDRIVE
CT ref. Kapcsolasi frekvencia
I I, peak <10ms 3 kHz and 6 kHz 12 KHz
{A) {A} PFI'IOL Isn Igor;.:cx Isn
(kW) (A) (A) (A)
0.5M SE11200025 56 100 025 15 23 15
™ SE11200037 6.5 100 0.37 23 35 23
1.2M SE11200055 88 100 055 31 47 31
1.5M SE11200075 114 100 075 43 6.5 34
Villamos adatok | Bemenet | Kimenet
Input characteristics Output characteristics
200V -10% to 240V +10% 0to Uy,
43 -62 Hz 0to 1000 Hz
Single-phase or 3-phase 3-phase
DIGIDRIVE CT ref. I Kapcsolasi frekvencia
(A) |, peak <10ms 3 kHz and 6 kHz 12 kHz
1ph 3 ph (A) Pmot Isn Igor:::: lsn
(kW) (A) (A) (A)
TEM/TL SE2D200075| 11.0 55 55 0.75 43 6.5 4.0
2MITL SE2D200110| 151 79 55 11 58 87 4.2
2.5M/TL SE2D200150 | 193 9.6 35 1.5 75 11.3 75
3.5M/TL SE2D200220 | 26.2 13.1 35 22 10.0 15 10.0
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Villamos adatok ] Bemenet ] Kimenet
Input characteristics Qutput characteristics
200V -10% to 240V +10% 0 to Unput
48 - 62 Hz 0 to 1000 Hz
3-phase 3-phase
DIGIDRIVE
CT ref. Kapcsolasi frekvencia
I I, peak <10ms 3 kHz and 6 kHz 12 kKHz
(A) (A) Prnot e l; max |
B0sec sn
(kW) (A) (A) (A)
55TL SE23200400 21 35 4 170 255 13.1
8TL SE33200550 228 44 55 250 375 250
T1TL SE33200750 246 44 75 285 428 262
Villamos adatok | Bemenet | Kimenet
Input characteristics Output characteristics
380V -10% to 480V +10% 010 U,y
48 - 62 Hz 0 to 1000 Hz
3-phase 3-phase
DIGIDRIVE
CT ref. Kapcsolasi frekvencia
) |, peak () 3 kHz | 6 KHz | 12 kHz
(A] {A} PI’\’IOI Isn ;Or::: I5I'I Isn
(kW) (A) (A) (A) (A)
15T SE23400075 36 90 0.75 2.1 32 2.1 X
27 SE23400110 48 90 11 30 45 3.0 30
25T SE23400150 6.4 90 15 42 6.3 42 42
35T SE23400220 93 60 22 58 87 58 58
45T SE23400300 11 60 3 76 114 7.6 6.6
55T SE23400400 14 60 4 95 14.3 9.5 6.7
aT SE33400550 13.0 a0 55 13.0 19.5 13.0 | 120
"T SE33400750 154 a0 75 16.5 248 165 | 119
16T SE43401100 23 40 11 245 368 245 X
22T SE43401500 27 4 40 15 305 458 245 X
20T SE43401850 34 40 185 kT 555 25 X
33T SE53402200 40 28 22 46 8] 40 266
40T SE53403000 52 28 30 60 90 40 26.7
50T SE53403700 66 28 37 70 105 46 28
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Telepitési adatok

- -

DIGIDRIVE Kapcsolasi frekvencia DIGIDRIVE Kapcsolasi frekvencia
3 kHz 6kHz 12kHz 3 kHz 6kHz 12kHz
0.5M 17 18 20 1.5T 35 43 63
™ 22 24 27 2T 44 57 79
1.2M 34 37 42 25T 61 77 105
1.5M 50 56 63 3.5T 77 97 130
DIGIDRIVE Kapcsolasi frekvencia 4 5T 95 122 159
3 kHz 6kHz | 12kHz 55T 126 158 192
1.5M/TL 48 54 62 8T 130 190 295
2MITL 63 69 80 1T 215 270 385
2.5M/TL 82 88 103 16T 280 400 570
3.5M/TL 114 125 146 22T 345 495 700
DIGIDRIVE Kaécéoiési frekvencia 27T 545 660 885
3 kHz 6kHz | 12kHz 33T 730 870 1145
5.5TL 156 174 206 40T 950 1130 1485
8TL 210 230 265 50T 1090 1325 1800
11TL 280 305 335
Hiités
Hiitélevegd DIGIDRIVE
igény 2.5MITL 2.5T 8T(L) 16T 33T
a”dT‘?’L'SM’f 5ot t05.5T | to11T(L) | to27T to 50T
Flow rate
(m3hr) 72 72 72 95 153 320
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Méretek Kabelezés és aramkori védelem

1.51- Méretek: SE-0,5M ... . ‘ A telepité és/vagy az lizemeltets feleldssége, hogy a késziilék telepitése és lizemeltetése
megfeleljen az adott helyen (orszagban) érvényes torvényi eléirasoknak, szabvanyoknak. Ez
kilénésen fontos a biztositok méretezése, a kabelek méretezése, a foldelés bekdtése, a
hibanyugtazas, a tulterhelés védelem tekintetében.

|
| Az alabbi tablazat tajékoztato jellegli, nem hasznalhaté szabvanyként, vagy a torvényi eléirasok
| helyettesitéjeként, nem szolgalhat hivatkozas alapjaul.
Példak ajanlott ké.belkeresztmetszet valasztasra [mmz] Halézati Motor kabel maximalis
DIGIDRIVE Halozat Fekellenallds | Vezérlés kabele blgitflto megenge[dr:]tt hossza
Motor (arnyékolt) 1(95}
1ph | 3ph 1ph | 3ph
0.5M 1.5 15 - - =05 ] -
™ 1.5 1.5 - - =05 10 - 75
1.2M 1.5 1.5 - - =05 16 -
1.5M 1.5 1.5 - - =05 16 -
YR s T.5MITL 1.5 1.5 1.5 1.5 =0.5 16 10
DIGIDRIVE | erete ) [Csavar 2WTL | 15 | 25 | 15 15 =05 20 | 16
L L i Wa H ol H H4 D i 2.5MITL 1.5 25 1.5 1.5 =05 25 16 100
0.5M and 1M 102 84 84 191 [181.5] 57 40 130 1.1 | 4xM4 3 EMITL 15 0 15 15 05 2V 50
1.2M and 1.5M 102 84 84 191 |181.5| 57 40 130 | 1.25 |4xM4 EETL 5F 20 55 05 - %
1.5M/TL to 5.5T(L)| 147 |121.5] 122 | 280 | 265 | 140 42 130 2.7 | 4xM4 BTL 70 . 70 70 =05 n =
8T(L)and 11T(L) | 190 | 172 | 164 | 336 | 320 | 190 45 155 6 4xM4 TITL 10 _ a0 a0 >05 _ 37 150
16T 10 27T 250 | 228 | 217 | 412 | 397 | 243 55 185 11 | 4xM5 T5T 15 . 15 15 =05 - 0
1.5.2 - Méretek: SE-33T .... SE-50T 225TT ]g - 12 :2 z gg - 13
————SCREWS - : - : : 20. -
L § 35T 1.5 - 15 1.5 =05 - 16 100
45T 1.5 - 1.5 1.5 =05 - 16
Mountin 55T 1.5 - 25 1.5 =05 - 16
s L a1 25 - | 25 25 =05 | 16
/ \ T 25 - 25 25 =05 - 20
H2 16T 40 - 40 6.0 =0.5 - 32 150
22T 6.0 - 6.0 6.0 =05 - 40
27T 10 - 10 10 =05 - 50
H4 33T 10 - 10 10 =05 - 63
2 40T % | - | 16 16 >05 | 80 60
50T 16 - 16 16 =05 - 100
i D_ _________ [~ W,'Z—J i—WQ A biztositok kivalasztasa feleljen meg az EN 60269 — 1 és EN 60269 — 2 szabvanyoknak.
[DIGIDRIVE Méretek_ ] Suly !
W [ W1 [ W2 ] H H1 | H2 | H3 | H4 D | kg |
33T to 50T| 375 [187.5| 16.5 | 335 | 368 346 175 | 220 | 260 22 M6
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Halozati zavarszirék

1. tipusu sziiré

2. tipusu sziiré

DIGIDRIVE Mo:lt:,rslgbel Sziiré tipusjel Mo::;rslgezlbel Sziird tipusjel
(m) (m)

0.5M to 1.5M Tt0 20 FLT 5594 - 12 Tto 75 FLT 5587 - 12
1.5M/TL to 3.5M/TL (1-ph) 1to 50 FLT 5594 - 26 1to 100 FLT 5581 - 26
1.5M/TL to 3.5M/TL (3-ph) 11015 FLT 5801 - 17 110 100 FLT 5569 - 16
5.5TL 1t0o 15 FLT 5901 - 30 11to 100 FLT 5569 - 26

1.5T to 5.5TL 1t0 15 FLT 5301 - 17 1to 100 FLT 5569 - 16

8TL and 11TL 1t0 15 FLT 5901 - 30 1to 100 FLT 5569 - 30

8T and 11T 1t0 15 FLT 5801 - 17 1to 100 FLT 5569 - 17

16T and 22T 1t0 15 FLT 5901 - 33 1to 100 FLT 5569 - 33

27T 11020 FLT 5901 - 37 1to 100 FLT 5569 - 37

33T - - 110 100 FLT 5113 - 50

40T - - 1to 100 FLT 5113 - 63
50T - - 110 100 FLT 5113 - 100
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EMC -- Immunitas

Szabvany Az immunitas tipusa Alkalmazas Szint
Generic immunity standard
EN 50082-1 Part 1: residential, commercial - Conforms
and light industry

EN 50082.2 Gengr_m |mm_un|ty smndard i Conforms
Part 2: industrial environment

EN 61800-3 . . - .
\

IEC 61800.3 /ariable speed drive standard [Conforms to the first and second environment

Jelmagyarazat,

FMC. .- Vazetatt kihnreatas

szabvany értelmezés

Jel Szabvany Leiras Alkalmazas
Generic emission standard
EN 50081-1 for residential, commercial A.C. supply
R and light industry environments
EN 61800-3 Variable speed drive standard Conforms to the first and second
IEC 61800-3 P - environments
EN 50081-2 Gerjenc emlssmn standard A.C. supply
for industrial environments
EN 61800-3 } h Conforms to the first and second
IEC 61800.3 Variable speed drive standard environments
# Requires special technology: please consult LEROY-SOMER

Vezetett kibocsatas 1. tipusu sziirével

T L. o Motorkabel hossz Kapcsolasi frekvencia
DigiDrive Fesziiltség Sziirs T (m) 3KHz | 6kHz | 12KHz
0.5M 1o T.5M T1-ph 230V | FLT 5594 - 12 Tic 20 R R I
P y 110 15 [ [ [
I.5M/TL to 3.5M/TL| 1-ph 230V | FLT 5594 - 26 510 50 ] z z
1.5M/TL to 3.5M/TL| 3-ph 230V | FLT 5901 - 17 1to 15 | # #
55TL 3-ph 230V | FLT 5901 - 30 11020 | | I
1.5Tt0 5.5T 3-ph 400V | FLT 5901 - 17 1to 15 | # #
8TL and 11TL 3-ph 230V | FLT 5901 - 30 11015 | | #
8T and 11T 3-ph 400V | FLT 5901 -17 1to 15 | I I
16T and 22T 3-ph 400V | FLT 5901 - 33 1to 15 | # #
27T 3-ph 400V | FLT 5901 - 37 11020 | # #
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Vezetett kibocsatas 2. tipusu sziirével

DigiDrive

Fesziiltség Sziiré

Motorkabel hossz
(m)

Kapcsolasi frekvencia

3 kHz

BkHz | 12kHz

0.5Mto 1.5M

1-ph 230V | FLT 5581 -12

Tto 5

51020

20 to 50

50t0 75

1.5M/TL to 3.5M/TL

1-ph 230V | FLT 5581 -26

1t0 15

15 to 80

80 to 100

1.5M/TL to 3.5M/TL

3-ph 230V | FLT 5568 - 16

11045

45 to 100

55TL

3-ph 230V | FLT 5569 - 26

11020

20t0 45

45 to 100

1.5Tto 55T

3-ph 400V | FLT 5569 - 16

11020

20 to 50

50 to 100

8TLand 11TL

3-ph 230V | FLT 5568 - 30

11020

20 to 100

8T and 11T

3-ph 400V | FLT 5568 - 17

1t0 15

1510 30

30 to 100

16T and 22T

3-ph 400V | FLT 5569 - 33

11020

20 to 100

27T

3-ph 400V | FLT 5568 - 37

11020

20t0 70

70 to 100

33T

3-ph 400V | FLT 5113 -50

110 10

10 to 50

50 to 100

40T

3-ph 400V | FLT 5113 -63

1t0 10

10 to 50

50 to 100

50T

3-ph 400V | FLT 5113 - 100

1t0 10

10 to 50

= === —|—| O —|—| 2| D) —| 2| O] —| D] —| O O] —| —| O] 2| D —| 0| O} —| 0| 0|0

—| =T —| =2 —| —| 2 —=|—| || =) 3| = | 7o 3| =] | —| ) 3t | — | ) 70| 0| — | 0| o) 3| —| 0|0

He| —| O 3| —| D) | —| O 3| —| DY 3| = | — | —) 3| —] #:| —| =] 37| —| —]|—| 2| —| —| ) #:| —| —| |

50 to 100

Szabvanyok megfelelésége a kibocsatasi szintek alapjan.

"Vezetett kibocsatas 150kHz-t51 30MHz- -ig

Alapszabvany

Specifikus szabvany

EN 55011 Class B
CISPR 11 Class B

Industrial, scientific and medical equipment

EN 55014 i i i
5 - G
EN 50081-1 CISPR 14 Domestic electrical appliances
EN 55022 Class B Data processing equipment
CISPR 22 Class B P g equp
{E;TJSESRD: : g:ass 2 group 1 Industrial, scientific and medical equipment
EN 50081-2 8ss A oroup

EN 55022 Class A
CISPR 22 Class A

Data processing equipment
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Hibajelzések

( Anaol nvelvii ! Ertelmezés-forditas: 1asd a Kézikénvv térzsszéveaében )

Amint a DigiDrive hibat észlel, kijelzi: a bal oldali kijelz6 részen megjelenik a ”tr” jel (trip — angol), a
jobb oldali kijelz6 részen a hibaallapot oka egy betliikombinacioban kédolva (lasd kovetkez6

tablazat).

Miutan a tablazatban azonositotta a hibaallapotot, a kovetkezo eljarast célszerii kovetni:
végezze el a hibakod leirasnal felsorolt hardware és software ellendrzéseket, a hiba
eredetének, okanak feltarasa érdekében; lehetdleg sziintesse meg azokat;
tiltsa le a hajtas miikodését (9-es kapocs nyitas);
nyomja meg a piros szinii STOP (Reset) gombot: amennyiben a hiba oka megsziint, a
kijelz6 bal oldala az ”ih” kédot mutatja, amennyiben nem, Ggy tovabb kell ellenérizni az
egységet vagy a rendszert
ujra engedélyezze a hajtas miikodését (9-es kapocs) majd nyissa ill. tjra zarja a 10-es
kapcsot a motor inditasa érdekében.

No. K'llft!’ze“ Lehetséges hibaok Ellenérizend Megoldas, elharitas
DC bus undervoltage |+ Power supply terminals [« Check the mains
(<180vDC for "M", | L1,L2,L3 supply
1 uu "TL", or "M/TL" types; | mains supply » Check the power
<400VDC for"T" | overvoltage components
types)
« Deceleration too » Program a longer
?542335‘{:9;33'}&%‘9 fast (inertial load) deceleration time in 04
5 ou " TLn |+ Terminals L|1. L2,L3 | Chgck the deceleration
" .. . mains supply mode in 30
>°r83%1<;%c%¢?.§|'-'.. overvoltage » Use a braking resistor
types) (optional)
P » Check the mains supply
» Power terminal block |- Eliminate the short-circuit
uv,w at the drive output
= Wiring » Program a longer
acceleration time in U3
3 OLAC Overcurrent at « If the motor and/or the
: drive output motor connections have
been changed, repeat
autocalibration (see 33)
» Wait at least 10 seconds
before resetting the drive
» Power terminal blocks |- Wait 10 seconds
(+.DBRor -, -) before reinitialising the
4 Ol.br Overcurrent in « Value of the . cEirl;\nrrfﬁnalte the short-circuit
braking transistors braking resistor at the resistor output
» Set a higher ohmic
resistance
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No.

Kijelzett
kod

Lehetséges hibaok

Ellenérizendd

Megoldas, elharitas

Et

External trip

= External trip terminal
(if 10.3% is assigned
to a logic input.
See manual ref. 3299)

= Check that the terminal
is connected to the +24V
(in positive logic) or to the
0V (in negative logic)

O.SsP

Overspeed

- Motor speed higher
than overspeed
threshold

« Check that the load
is not driving

= The drive goes into
overspeed when it
reaches the threshold:
value of UZ + 20%

18

tunk

» Autocalibration
fault
» Autocalibration
interrupted

- Motor power supply

» Check that the motor
is operating at no load
during autocalibration

= Check the drive/motor
power supply

19

It.br

Braking resistor
overload | x t

- Braking resistor

- Braking resistor wiring

- Integral braking
resistor

- Braking cycle too long

» Increase the ohmic value
« Increase the braking
cycle 1 0.5°] or modify the
maximum braking time
110,30 (see manual
ref. 3299)

20

It. AC

Motor overload
I xt

- Motor load
- Setting of motor In

- High impedance between
phases or phase/earth
short-circuit at the drive
output

- If the motor and/or the

motor connections have

been changed, repeat

autocalibration (see 33)
= Check that the motor

is not overloaded

« Check that the rated
current 05 and the
rated motor frequency
59 are set correctly

21

Oht1

Thermal simulation of
the heatsink
accordingto | x t
(temperature =100°C)

- Setting of motor In

» Decrease the motor load
- Shorten the cycle
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No. Kij:!zett Lehetséges hibaok Ellenérizendé Megoldas, elharitas
(o]
+» Cooling fan (for » Check that:
: : those fitted with one) -the fans are rotating
Heatsink overheating |, Ambient temperature -the cooling intakes
detectggnbsyo}’hermal are not obstructed
22| Oht2 | (>100°C for 16T and -the amblent temperature
22T
s ’ -the space around the
g 95ract:i:10rs§>ther drive is sufficient
g » Reduce the switching
frequency 27
» Terminal 13 + Check the motor load
» Reduce the level of
A overload
24| th | TepIng ofthe motor - Check the motor
ventilation and the
ambient temperature
» Check the sensor wiring
» Terminal 7: +24V » Check the load circuit
» Terminal 4: OV of the +24V, and also
the logic output
Overload on CAUTION:
26| O.Ld1 [the +24V power supply When the checks have
or logic output been completed, this
fault can only be
cleared by pressing
L O M8
Loss of the current |+ 4-20mA or 20-4mA » Check that the current
o8 L reference on A2 current reference level | reference is > 3mA
analogue input (if 15 =4-20 or 20-4)
(terminal 5)
30| SCL | Seriallink problem  Check the connection
» Control card + Switch off and then
on again
31 EEF EEPROM fault « If the fault persists,
consult LEROY-SOMER
» Power supply » Check the mains
terminals L1, L2, L3 supply (this fault
32 PH Phase loss does not exist on the
M/TL versions).
: » Concordance + Adapt the drive power
Fault during
of the motor power to the motor power
33 S m:&?gﬁ-gﬂs‘?&taﬁfcge with the drive power |+ Check the motor
» Motor connection connections
40 User-specific faults |- Check the user fault
to tr xx with the parameter 10,33 (see
99 serial link manual ref. 3299)
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No. Kii:‘,'ze“ Lehetséges hibaok Ellenérizendé Megoldas, elharitas
o
Disconnection of the |- Serial link
180 Fbus fieldbus during
operation
The content of the
182| C.Err copy key memory is - -
inconsistent
The copy key memory ) )
183| C.dat is empty
Access to storage of
parameters in the copy ) )
185 C.Acc key has not been
enabled
* The parameters
connected with the
The drive rating is drive rating have not
186 Curig different to that been transferred, and
stored in the copy key must be set after clearing
the fault using the q=p
key
+ RJ45 connector = Check that the power
= Terminals 7 and 14 supply is not drawing
188| OLd2 |, Shenoadon more than 110mA
poy PRIy « Check that there is no
short-circuit.
189] Ol Overload on the A2 |- Current reference level |+ Check that the current
: current analogue input reference is < 25mA
"HF" fault no. Lehetséges hibaok
01 Preloading relay fault
02 Current feedback failure
03 Fan not operating
70 An internal operation has
not been executed
71 An internal operation has
not been executed
72 An internal operation has
not been executed
73 Internal serial link failure
74 An internal operation has
not been executed
83 Incorrect power hoard code
a8 An internal operation has
not been executed
90 An internal operation has
not been executed
91 An internal operation has
ovL Motor overload | x t not been executed
i T An internal operation has
Hot I(-(Zegaésclgl)( overheating 92 not been executed
- : An internal operation has
br.rS Braking resistor overload 98 hot been executed
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RFI halézati zavarsziirék -- 1. szint 7.1.2 Méretek és sulyok

= ' | FLTSSe4-12 5 J FLT 5594 - 26 and FLT 5901 - 17
— w 4 | w D
PIGIDRIVE Fesziiltség Sziird \ In mot?ﬁ(xaibel P Max:rzal::‘argo vedl?(t:seg| ﬁ/[?@\@ J EI—L __é%é‘““lré 1 E
v) (A) hossz W) Ty ~ =
(m) (mA)
0.5M to 1.5M 240 1-ph |FLT 5594-12| 12 20 6 4 IP20
240 1-ph |FLT 5594-26| 26 50 6 29.5 IP20 H H1
1.5M/TL to 3.5M/TL 240 3-ph |FLT 5901-17| 17.1 15 6 33 IP20 Hi H
5.5TL 240 3-ph |FLT 5901-30| 30.5 20 11 14.1 IP20
1.5T 1o 5.5T 480 3-ph |FLT 5901-17| 17.1 15 6 33 IP20 L =l | \I[II d
8TLand 11 TL | 240 3-ph |FLT 5901-30| 30.5 15 11 14.1 P20
8T and 11T 480 3-ph |FLT 5901-17| 17.1 15 6 33 IP20 or
16T and 22T 480 3-ph |FLT 5901-33| 33 15 12 14.1 IP20 — \
27T 480 3-ph |FLT 5901-37| 37 20 16 245 IP20 _W— ﬁ )

FLT 5901 - 30 and FLT 5901 - 33

‘.'\:':'VI1 D
4 aa M b
ﬁ @ O]
T i
H
l—' - 21
< A Le 47
), i
Sziiré Szélesség Magassag Mélység Kabel Csavar | Meghlz. | Témeg
hossz Nyomaték
(kapocs)
(mm) (mm) (mm) (mm) {mm) . (kg)
w w1 H H1 D @z (Nm)
FLT 5594-12| 58 - 113.5] 103 45.5 230 4.4 0.8 0.5
FLT 5594-26| 85.5 51 119 109 57.6 250 4.3 0.8 0.7
FLT 5901-17 | 85.5 51 119 109 57.6 300 4.3 0.8 0.6
FLT 5901-30| 118 103 133 80 70 300 6.5 0.8 0.8
FLT 5901-33| 128 113 143 80 80 300 6.5 2.2 1.1
FLT 5901-37 | 128 113 143 80 80 300 6.5 2.2 1.2
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oy

EMC -- Haldézati zavarsziirok -- 2. szint Méretek

FLT 5581-12 to FLT 5569-33 FLT 5113-50 to FLT 5113-100
A halézati sziir6k a halozat felé terjed6 nagyfrekvencias zavarok csokkentése érdekében épitendék Mounting on the Mounting at the ) . )
be. sid’e of the drive rear of the drive | w |
Figyelem ! Egy sziir6t egy frekvenciavalté egységhez hasznaljon.! O r& OW (“E ﬁ l
Ve .
DIGIDRIVE In | Max | Pw Max Védettség = w1
Fesziiltség Sziiré motorkabel szivargé IEc Mounting i I
v) (A) h(o:]s;z w) (mA) o @ dfist%n_ces H2 H1 H ﬁg [0 I
e o BT TR o o e T
P = = L8 E 1
1.SM/TL to 3.5M/TL 240 3-ph | FLT 5569-16 16 100 10 457 1P20 =]
5.5TL 240 3-ph | FLT 5569-26 | 26 100 15 26.4 P20 §@| 7 +
1.5T to 5.5T 480 3-ph | FLT 5569-16 16 100 10 457 1P20 . e) /
8TLand 11 TL 240 3-ph | FLT 5569-30 | 30.5 100 20 26.4 P20 =] - Screw
8T and 11T 480 3-ph | FLT 5569-17 | 171 100 12 457 P20 -—w _n J- W
16T and 22T 480 3-ph | FLT 5569-33 | 33 100 26 294 1P20 | :
27T 480 3-ph | FLT 5569-37 37 100 30 38 1P20 —oD A w1
33T 480 3-ph | FLT 5113-50 50 100 13 31 1P20 Screw w
40T 480 3-ph | FLT 5113-63 | 63 100 14 29 1P20
50T 480 3-ph [FLT 5113-100] 100 100 26 48.5 1P20
Sziirs Szélesség Magassag Mélység | Kabel Meghiz. | Meghiz. |T5me
hossz Csa- ) nyomaték | ?f{)‘olc';::lézl)( g
(mm) (mm) (mm) | (mm) | var (kapocs) (ka)
W [ w1 H H1 H2 D (Nm) (Nm)
FLT 5581-12 [100] 80 [ 242 | 225|195 40 190 M4 | 0.8 0.6
FLT 5581-26 | 148 122|330 | 313 | 281 45 250 M5 0.8 1.2
FLT 5569-16 | 148|122 | 330 | 313 | 281 45 250 M5 0.8 1.1
FLT 5569-17 | 190 | 164 | 385 | 368 | 336 50 270 M5 0.8 1.6
FLT 5569-26 | 148|122 | 330 | 313 | 281 45 250 M5 0.8 1.3
FLT 5569-30 | 190 | 164 | 385 | 368 | 336 50 270 M5 0.8 1.7
FLT 5569-33 | 246 | 215 | 467 | 448 | 414 55 320 M5 | 2.2 3.1
FLT 5569-37 | 246 | 215 | 467 | 448 | 414 60 320 M5 | 2.2 3.1
FLT 5113-50 [337|275| 90 | 80 - 100 - M7 | 4.5 22 | 38
FLT 5113-63 | 377 | 315|150 | 105| - 103 - M7 | 4.5 4 3.8
FLT 5113-100] 380 | 310 [ 150 | 105 ] - 107 - M7 8 9 7.8
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Fékellenallasok

A fékellenallas opcionalis, az alkalmazas igényeitdl fliggéen épithetd be.

A fékellenallas a hajtott géptél a motor és a frekvenciavalté felé visszaaramlé energiat alakitja hoveé,

igy fékezve a mozgast.
A fékellenallast miikédteté kapcsol6 (tranzisztor) a frekvenciavaltéba van beépitve.

Figyelem .!

A fékellenallas lizem kozben, kiilondsen intenziv fékezéskor magas hémérsékletiivé valhat,

telepitésekor a kornyezetre gyakorolt hatasat figyelembe kell venni és sziikség esetén
intézkedéseket kell tenni karos hatasainak kikiiszobodlése érdekében.

A fékellenallas aramkorét hémas védelemmel kell ellatni, egyrészt talmelegedés, a tlizveszély
kockazatanak csokkentése érdekében, masrészt elkeriilend6 az ellenallas talheviilés miatti

megszakadasat, amely esetben a villamos fékezés lehetésége megsziinik és a meghajtott gép iizeme

veszélyessé valhat, mind a géprendszerre, mind az emberekre nézve.

Villamos adatok

in. fé alla é alla Ellenallas & (
DIGIDRIVE  ["Grekcakaneson | s~ | ork | toyosivmany | tlisitmeny | p1efF:
() :

@ W) W) (A)

T.5M/TL 50 RF100M 100 100 1440 1

2MITL 50 RF100M 100 100 1440 1

2.5M/TL 50 RF100M 100 100 1440 1
3.5M/TL 40 RF320M 47 320 3000 26
5.5TL 30 RF320M 47 320 3000 26
8TL 12 RF3500T 40 3500 3800 9.35
11TL 12 RF3500T 40 3500 3800 9.35
1.5T 100 RF320T 180 320 3000 1.33
2T 100 RF320T 180 320 3000 1.33
2.5T 100 RF320T 180 320 3000 1.33
3.5T 75 RF640T 90 640 6000 2.66
4.5T 75 RF640T 90 640 6000 2.66
5.5T 75 RF640T 90 640 6000 2.66
8T 39 RF5500T 40 5500 12960 11.7
11T 39 RF5500T 40 5500 12960 11.7
16T 24 RF5500T 40 5500 12960 11.7
22T 24 RF5500T 40 5500 12960 11.7
27T 24 RF5500T 40 5500 12960 11.7
33T 10 RF7500T 10 7500 51840 274
40T 10 RF11000T 10 11000 51840 33.2
50T 10 RF11000T 10 11000 51840 33.2
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Méretek
RF 100M and 140M

RF 320M to RF 3500T

[ S, AN,
T WL W % W W Y Y
B L L L L Y
W Y Y

H \\\ NN N N N N
e s s £
w - BT BN N N N W W
L _R\\\\‘\\\ \:\ \\\\\:\ \:\ \:\\\:\ h
i "N %\ D \\\\ \\\\\\\\\ LY \\\\\\\\\ LN LY i
\i‘ f » \
- ‘IN L
RF 5500T to 11000T
| w |
| \
D
H N\
L .
RE saly Méretek (W x D x H) ) Védétavolsag
(kg) (mm) {mm)
T00M
140M 0.14 182.5 x 25 X 30 -
320M 15
3207 ' 425x 134 x 114 395
640T 2.1
1000T 3.6
3000T 57 565 x 224 x 180 535
35007 7.5 565 x 370 x 180
55007 21 420 x 480 x 440 -
7500T 25 500 x 480 x 440 -
11000T 32 670 x 480 x 440 -
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Motor fojtok

Kozvetleniil a frekvenciavalté kimenetére kell csatlakoztatni, a lehetéségekhez képest a
legkozelebb szerelve.

MC DIGIDRIVE Méretek (mm) Tomeg
- Atmérs Magassag Furat (kg)
0.5M to 1.5M
3.5T 1.5M/TL and 2M/TL 80 50 5.1 0.5
1.5T 10 3.5T
2.5M/TL and 3.5M/
1"MT 45T to 11T 80 50 51 0.75
5.5TL to 11TL
27T 16T to 27T 125 55 6.2 1.9
50T 33T to 50T 125 65 6.2 3

W
DIGIDRIVE [\;

red
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Halozati fojtok

Adatok
DIGIDRIVE Tipusjel Aram Induktivitas
N [A] [mH]
0.5M to 1.2M consult 45 16
LEROY-SOMER
1.5M - 1.5M/TL Consult 7.3 1
and 2M/TL LEROY-SOMER
Consult
2M/TL and 3.5M/TL LEROY-SOMER 19 0.5
1.5TL to 2.5TL
and 98T25 8.6 25
1.5T to 3.5T
3.5TL
and 16ST1.5 16 1.5
45T to 11T
5.5TLto 11TL
and 25 ST 1 25 1
16T - 22T
27T 38ST0.65 38 0.65
33T and 40T 60ST04 60 0.4
50T 90 ST 0.25 90 0.25
* Méretek és sulyok Tipus W H D Tomeg |
... | (mm) | (mm) | (mm) | (kg)
9S8T25 | 140 160 85 1.8
16 ST1.5| 125 115 95 1.8
’ 258T 1 155 190 105 5.5
38 ST0.65 185 210 110 7
H 60STO04| 220 240 120 11
l 90 ST 0.25] 220 240 140 17
b Tipus w H D Tomeg
| W : ettt {mm} (mm} l:mm:l (kg}
o 4 5AMT6emH| 82 90 85
f 7.3AMmH| 82 100 75
[l) 19A/0.5mH| 82 105 90

000 000,
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13.2 Software fejlesztések
A meniiparaméterek felsorolasanak kiegészitése a SW -V 02.XX.XX valtozatnal
| No. |  Funkcié Tipus | Korlatozas | Tartomany | Mért. egys | Alapértékek
‘ ‘ Vezérlési méd RW 01,23 3>1  EUR
1 USA
0 Nyilt hurkd fluxus-vektor vezérlés motorparaméter méréssel allé
allapotban minden bekapcsolaskor
1 Nyilt hurkd fluxus-vektor vezérlés motorparaméter mérés nélkiil
2 Nyilt hurka vezérlés motorparaméter mérés nélkil, aranyos

[T A3a 743y Ezen paraméter megvaltoztatasahoz a hajtasnak tiltott vagy hiba allapotban

feszultség/frekvencia valtozas (U/f) inditbnyomaték csokkenés
kompenzalassal (boost)

3 Nyilt hurkd fluxus-vektor vezérlés motorparaméter méréssel
"1"-re.

elsé fesziltségre kapcsolaskor, utana automatikusan atvalt

kell lennie !

csak az

No.

49 |

Elektromechanikus fék vezérlése

| No. |  Funkcio Tipus | Korlatozas | Tartomany | Mért. egys | Alapértékek
Fékoldasi RW U 0—20 Hz Hz 1.0Hz EUR
frekvencia 0 USA

kiisz6b
| No. |  Funkcio Tipus | Korlatozas | Tartomany | Mért. egys | Alapértékek
52 Fékoldasi RW u 0—100% In % 0 EUR
motoraram 0 USA

hatar
! No. ‘ Funkcié Tipus | Korlatozas | Tartomany Mért. egys | Alapértékek
53 Fékoldasi RW U 0—25% % 0 EUR
motoraram 0 USA

hiszterézis
No. Funkcié Tipus | Korlatozas | Tartomany Mért. egys | Alapértékek
54 Fékoldas RW U 0—25s sec 0 EUR
késleltetés 0 USA

Mikoédés

Funkcioé Tipus | Korlatozas | Tartomany Mért. egys | Alapértékek
Inditasi RW U 0—25% Un % 3% EUR
nyomaték 0 USA
csokkenés
kompenzacié

Az aszinkron motorok alapveté tulajdonsagai miatt az allandé U/f aranynak megfeleld
feszlltséggel taplalt motor indité nyomatéka és (izemi nyomatéka kis fordulatszamokon
nem megfelel, nem elégséges. Ennek kompenzalasara U/f lzemmod esetén a
kapocsfesziltséget megemelhetjiik, ennek mértéke a motor névleges
kapocsfesziltségéhez mérve a 49-es paraméterrel allithaté be.

|N0.|

Funkcié Tipus | Korlatozas | Tartomany Mért. egys | Alapértékek
PTC termisztor RW Bit, T ON, OFF OFF EUR
figyelés 0 USA

bekapcsolas

OFF PTC termisztor figyelés kikapcsolva, a 13-as sorkapocs funkcidja az
alapbeallitasnak megfelel6 logikai bemenet funkcio

ON PTC termisztor figyelés bekapcsolva: a standard PTC termisztort a 4-es
és 13-as sorkapcsok kozé kell bekotni; felsé kiiszobértéek 3kOhm, alsé
kiszobérték 1,8kOhm (PTO bimetall kapcsolo is hasznalhat6 !)

A paraméter modositasakor a késziiléknek tiltott vagy hiba allapotban kell lennie !
(A médositas végén nyomja meg a piros Reset gon@®P!)
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A fékvezérl6 logikai kimenet ( alapesetben a 8 sorkapocs ) vezérli a fékoldé relét, kapcsolét.

A fékvezérlés engedélyezése: 29 paraméter => "br.Eu” !

A fékoldé kimenet aktiv lesz ( a fék old a késleltetés utan, Pr 54 ), ha a motorfrekvencia a
kiiszobérték felett van ( fmot > 51 ) és a motoraram a hiszterézissel korrigalt kiiszobérték felett
van ( Imot > 52+53/2 ) és a késziilék nincs tiltott allapotban, nincs hibaallapotban.

A fékoldé kimenet ismét inaktivva valik ( fék rogzit a késleltetés utan, Pr 54 ), ha a
motorfrekvencia a kiiszobérték ala esik ( fmot < 51 ), vagy a motoraram a hiszterézissel korrigalt
kiiszobérték ala esik ( Imot < 52-53/2 ), vagy a késziilék tiltott allapotba vagy hibaallapotba kertil.

Vigyazat.! A fenti alapbeallitasban forgasirany valtaskor a O0Hz kozelében a fék rogzitésre
kapcsolhat (a beallitasoktol fliggéen) akkor is ha folyamatos lizemet szandékozunk elérni.! Ekkor
mas paraméterek és beallitasok felhasznalasaval kell elkeriilni ezt a jelenséget.!

A fékvezérlés ezen alapbeallitasat ne hasznalja biztonsagi fék vezérlésére veszélyes emelégépek
emel6 hajtasainal.!
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A meniiparaméterek felsoroldasa : SW -V 02.XX. XX valtozat

Helyszini beallitas-rogzité naplé

A meniiparaméterek felsoroldasa : SW -V 02.XX. XX valtozat

Par Megnevezés Alapérték Datum:___ | Datum:
EUR | USA |1 valtozat | 2. valtozat

01 Legkisebb fordulatszam (Hz) 0.0

02 Legnagyobb fordulatszam (Hz) 50.0 | 60.0

03 Gyorsitasi sebesség (s/100 Hz) 5.0

04 Lassitasi sebesség (s/100 Hz) 10.0

05 Alapjel forrasvalasztas Al1.A2 | PaD

06 Névleges motoraram (A) Hajtas névl.

07 Névleges fordulatszam (rpm) 1500 1800

08 Névleges kapocsfesziltség (V) 230/400 | 230/460

09 Teljesitménytényezé 0.85

10 Paraméter hozzaférés L1 L1

11 1-es elézetes bedllitas (Hz) 0.0

12 2-es elézetes bedllitas (Hz) 0.0

13 3-as elézetes beallitas (Hz) 0.0

14 4-es elézetes beallitas (Hz) 0.0

15 A lassu jaratas fordulatszama (Hz) 15

16 ”A” bemenet aram lizemmaod (MA) 4-.20

17 Elére bedll. negativ ford. sz. eng. Ki

18 Utolso leoldas -

19 A P18 elétti leoldas -

20 A P19 elétti leoldas -

21 A P20 elétti leoldas -

22 A terheléskijelzés mértékegysége Ld

23 A ford. szam-kijelzés mért. egys. Fr

24 Felhasznaléi skalazas 1.00

25 A védelem létrehozasa 0

26 FWD/REV nyomdégomb eng. Ki

27 Bekapcs. kezelbegységi alapjel 0

28 Quickey paraméteratvitel no

29 Gyari alapértékek betdltése no

30 Lassitasi izemmdd valasztas 1

31 A ledllitds mddja 1

32 Valtozo V/f valasztasa Ki

33 ‘Szinkr. forgé motorra’ valasztasa 0

34 Pozitiv logika valasztasa Be

35 Start/Stop logika valasztasa 0

36 Analég kimenet hozzarendelés Fr

37 Kapcsoléfrekvencia 6
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Helyszini beallitas-rogzité naplé
Par Megnevezés Alapérték Datum:___ | Datum:
EUR | USA |1 viltozat | 2. valtozat
38 | Onmiikdédd beszabalyozas 0
39 Névleges frekvencia (Hz) 50.0 | 60.0
40 Pdlusszam Auto
41 Soros izemmaod AnSI
42 | Baud — Atviteli sebesség 4.8
43 Soros cim 11
44 Szoftvervaltozat -
45 Fieldbuscsomépont-cim 0
46 Fieldbus baudsebesség 0
47 Fieldbus-diagnosztika 0
48 Vezérlési mod (3>)1
49 Indité nyomaték (boost) 3,0%
50 PTC termisztor figyelés OFF
bekapcsolas (4 |=| 13 sorkapocs)
51 Fékvezérlés: kiiszobfrekvencia 1,0 Hz
52 Fékvezérlés: aramkiiszob 0
53 Fékvezérlés: kapcs. hiszterézis 0
54 Fékvezérlés: késleltetés 0
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LEROY-SOMER

| Installation and commissioning |

Réf 3218 GB - 4.33/d - 02.02

DIGIDRIVE

Variable speed drive
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8 - SUMMARY OF THE SETTINGS FOR YOUR APPLICATION

DIGIDRIVE type Serial no. Motor type Motor no. |[Commissioned on:
Parameter Name Zae(t:ttﬁ'g dastzt:“ng daStZt:tlng

[ Minimum limit 0

I Maximum limit 50.0 Hz

{ Acceleration ramp 1 5.0s/100 Hz

{ Deceleration ramp 1 10.0s/100 Hz

I Selection of references A1.A2

0B Motor rated current Ins

07 Motor rated speed (at full load) 1500 min-

0 Motor rated voltage 230V or 400V

0y Power factor (cos ¢) 0.85

90 Level 2 access and storage of L1
security code

17 Preset frequency 1 0

172 Preset frequency 2 0

18 Preset frequency 3 0

ik Preset frequency 4 0

15 Jog operation frequency 1.5 Hz

15 |Selecton oT e Res SOl e | 420 ma

17 Selection of bi-directional mode OFF

22 Selection of load display Ld

25 Unit for displaying the speed Fr

2l Customer-defined unit scaling 1.00

23 Security code 0

. Enable FWD/REV key on the

25 |ceypad Y OFF

27 Keypad reference on 0
power-up

25 Copy parameters no

- Return to factory settings and

24 no
brake control

50 Deceleration mode 1

3 Stop mode 1

52 Selection of dynamic U/f ratio OFF

33 Selection of flying restart 0

34 Control logic polarity On

35 Management of logic commands 0
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DIGIDRIVE

Variable speed drive
Factory Setting | Setting '
Parameter Name setting date: date: 1
am Assignment of the analogue = :
- output .
57 Switching frequency 6 kHz 1
38 Selection of autocalibration 0 :
39 Motor rated frequency 50.0 Hz 1
40 Number of motor poles Auto :
447 Serial link mode AnSl| 1
47 Serial link transmission speed 4.8 :
43 Serial link address 1.1 1
Q5 Station address 0 '
iG] Fieldbus transmission speed 0 1
ayy Fieldbus diagnostics 0 :
a3 Control mode 3then1 1
3.0% I
Boost motor Un :
Assignment of terminal 13 to 1
1) management OFF !
of the PTC sensors :
5 Zero frequency threshold 1.0 Hz 1
52 Threshold adjustment 0 '
58 Threshold hysteresis 0 1
Time delay 0 '
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
. , 1
LEROY-SOMER Kereskedelmilroda Magyarorszag 1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
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