A motor
futtatdsa

Elektromos | Beinditas Optimalizalas

telepités

Mechanikai
telepités

Alap-
paraméterek

Termék-
ismerteté

Biztonsagi
tajékoztatd

Smartcard

Hiba-
feltaras

UL
besorolas

Miiszaki
jellemzék

Beépitett [UEEEEI EFANI]
PLC paraméterek

1112 Meni 12: Kiuszobdetektorok, valtozo-kivalasztok és a fékvezérlés funkcidja

11-14. abra A Menii 12 logikai vazlata

1-ilsetkel:(stf;:b- 1-es kuszdbdetektor
1-es kiiszob- kimenetének
detektor kijelz6je

kliszdbszintje

1-es
kiiszob-
detektor

Barmely valtoztat-
hat6é paraméter

?7.27

1-es kuszdb-
detektor
kimenetének
cimzésére
szolgald Barmely nem
paraméter védett
12.07 valtoztathato
paraméter
1

s
* =,

?7.27

1-es kiiszobdetektor- 1-es kiiszob- 1-es kiiszdb-
bemenet forrasanak detektor detektor
megadasara hiszterézise kimenetének
szolgalé paraméter invertalasa
2-es kiisz6b- ) P 2-es kiiszob-
detektor _— 2 eskiﬁ:ﬁggg:éﬁktor detektor
2-es kiisz6b- kiielzdje kimenetének
detektor cimzégé(e
kiiszdbszintje pzzrglngqaéltgr Barmely nem
Barmely valtoztat- l-es . vedett .
haté paraméter kiiszob- 12.97 valtoztat’hato
detektor paraméter

;

R Tt

] 72727

A logikai vazlat a paramétereket
alapbeallitasukban mutatja

2-es kUszbbdthktor- 2-es kiiszdb- 2-es kiiszob-
bemenet goyragsanak detektor ) detektpr
megadasara hiszterézise kimenetének
szolgalé paraméter invertélasa
1 1
1 1
1 1
Jelmagyarazat Y _':___
b B . Irhatd/olvash ; : Hiszterézis
emeneti rhatd/olvashatd - 1 1
X A Kiiszob- 1 1
N\ x [ sorkapcsok m (RW) paraméterek 2
E:I - szint —_ JI_ _____ —_—
Il 'l } :
Kimeneti Csak olvashato ' !
4“@ sorkapcsok (RO) paraméterek 1 1
: Kiiszéb-
kimenet
>t
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Barmely valtoztat-

kivalaszté
1-es bemenetéhez

hat6é paraméter

L 1

S

27.27 i
L}

1

L]

2-es valtoztathaté kiva-

t6 mikodési maodja

Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor ‘ Optimalizalas | Smartcard | Beépitett ‘I Muszaki ‘ Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
11-15. abra A Menii 12 logikai vazlata (folytatas)
1-es valtozé-kivalaszto
. . . . Az 1-es .
Barmely valtoztat-  1-es valtoztathato- valtoztathaté 'I'to\z él tehs y
haté paraméter kivalaszto kivalaszté vaitoziathalo
1-es bemenetének Kimenetének kivalaszto
skalazasa KiielzGie kimenetének .
E J€lZ0j cimz6- Barmely nem
‘:' 1 paramétere ,ltve?ettﬁ s
p valtoztathato
| 9
| 2 29 I i 12.11 paraméter
7777 I
1 e ara v 1-es valtozo- 1
1 Forraskijelolés az 1 12.10 |kivé|aszt() 1—1272?
12.08 [l-es valtozs- t6 mikédési modja Y
kivalaszté . H
Barmely valtoztat- 1-es bemenetéhez l_ll_-e§ valtoztathato-
haté pa¥améter . 1215 |kivalaszto vezériése _@
1-es valtoztathato kiva- L
laszt6 2-es bemenetének mmmm———
; skalazasa
P
0
i
1 Forraskijelolés az 1-es
12.09 |valtozoé-kivalaszto
2-es bemenetéhez
2-es valtozoé-kivalaszto
. . . . A 2-es _
Barmely valtoztat-  2-es valtoztathato- valtoztathaté J tA 2t ?ﬁ y
hat6 paraméter kivalaszto Kivalaszto vaitoztathato
1-es bemenetének Kimenetének kivalaszto
skalazasa KiielzGie klmqnetgnek .
] |€120) cimzé- Bérmely nem
i 1 paramétere | vedetr’g
p valtoztathatd
* l !
| 27.27 I_"‘ i 12.31 paraméter
— : - 2-es valtozo 1
1 Forraskijelolés a "t 1230 | kivalaszto 1 7777
12.28 2-es valtozo- .

2-es valtoztathato- )
12.35 | kivalaszto vezérlése

laszté 2-es bemenetének
skalazasa

Forraskijeldlés a 2-es
12.29 [valtozé-kivalasztd

2-es bemenetéhez

5, o
mm s

?.7?

Jelmagyarazat
w . '
Ho B, e
— z
Ho Bz, ) pavamiaek
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC jellemzék feltdras | besorolas
11-16. abra A fékezés funkciodja nyilthurki miikodési médban
. Jelmagyarazat
Aram- gyaraz
magnitado hd
n Bemeneti irhaté/olvashaté
N » ’ sorkapcsok (RW) paraméterek
N Pt + A Hajtas @
N Gzemel - i
> = X Kimeneti Csak olvashgto
‘ @ sorkapcsok (RO) paraméterek
Felsé
aramkiiszob A
12,42
Fékkioldas utani
12.43 késleltetés
Alsé
aramkiiszob | 12.47
Rampa-
visszatartas
N |
Kimené- > 2.03
frekvencia = v [ I—I
' e
H
Al N i L
-»- i 0 '
t_ i
/ LAT Atékvezériés [72.47 Fékkioldas
—r engedélyezése - | .
A fékkioldas gedely 12.46
motorfrekvencidja v Fékkioldas el6tti
-—b— v 2-es digitalis 1/0
m (T25) invertalasa
8.17 Arelé forrasjelének
invertalasa
A fékmiikodtetés y 8.22 2-es dig. /0 (T25)
motorfrekvenciaja . forraskijelolé / cimzé
paramétere Bemenet Kimenet
12.45 - Arelé forrasjele —_— O p—
2-es digitalis /O (T25) visszaali- | LAT
. kimenet valasztasa tas I
Az alapjel
engedélyezett

1.1 >

Ha a visszaallitas-bemenet 1, a kimenet
0 lesz. Ha a visszaallitas-bemenet 0,

a kimenet reteszel6dik az 1 értéken, ha
a bemeneten 1 van.

1

1-17. abra A fékezés folyamata nyilthurki miikédési médban

Pr 12.44 A fékkioldas motorfrekvenciaja

Pr 12.45 A fékmiikodtetés motorfrekvenciaja

: Pr 5.01 Kimendéfrekvencia

‘.
1\ Pr4.01 Arammagnitado
:
:
‘
I
!
‘

‘ Pr10.02 A Hajtas miikodik

i
i Pr1.11 Az alapjel engedélyezett
i

RTINS S S S S

Pr12.40 Fékkioldas

Pr 2.03 Rampavisszatartas

——
Pr12.46 Pr12.47

1. Vérakozas a felsé aramkiiszéb és a fékkioldas motorfrekvencidjanak eléréséig

2. Fékkioldas eldtti késleltetés

3. Fékkioldas utani késleltetés

4. Véarakozas a fékmikoddtetés motorfrekvencidjanak eléréséig
5. Varakozas a zérusfrekvencia eléréséig

6. 1 s-0s késleltetés a leallitas folyamatanak masodik fazisaként (Pr 6.01 = 1, 2 vagy 3)
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC jellemzék feltdras | besorolas
11-18. abra A fékezés funkcidja zarthurki miikodési médban
P . . A pozicio-
A poziciészabalyozd szabalyozas
engedélyezése 13.10 | izemmodja
ez a fékkioldas ideje alatt =
A Hajtas el E\ i G
. f

Motorfluxus = ——

718 X NéVieges flUXUS mu——

Fékkioldas utani
késleltetés

I 12.47

Rampa-
visszatartas

Aram-
magnitadd
_ i o
S =
r |_“_—lj
F
0
Fék-
[1245 f— Ha ——————<12.40 ) kioldés
ékmiikodtetés
Also e 1 H— | 12.48 || esleltetsse
aramkiiszéb Hl—
Zarthurkd Afékvezériés J S 4p_-2é.' us ford.-
Az a!apjel vektor = 0 engedélyezése L - szam tartasa
engedélyezett szervo =1 H
1.11 P> P> 8.12 | 2-es digitalis /O
) | (T25) invertalasa
A fékmUikodtetés 8.17 Arelé forrasjelének
Fordulatszam- fordulatszéménakl 12.46 invertalasa
visszacsatolas késleltetése 2-es dig. 1/0 (T25)
m forraskijeldl6 / cimzé
|—| paramétere
3.02 P AN P o i 8.27 Arelé forrasjele
— N — - 2-es digitalis /0
L — 8.32 | (125) kimenet
vélasztasa
A fékmUikodtetés
fordulatszama
- Bemenet Kimenet
- Jelmagyarazat i ob—"
> B . rhatd/ovash Visszaalli- LAT
X emeneti rhaté/olvashatd a
’n sorkapcsok (RW) paraméterek r
Ha a visszaallitds-bemenet 1, a kimenet
n Kimeneti Csak olvashato 0 lesz. Ha a visszaallitas-bemenet 0, a
‘n sorkapcsok (RO) paraméterek kimenet reteszelédik az 1 értéken, ha a
bemeneten 1 van.

11-19. abra A fékezés folyamata zarthurkii miikodési médban

Pr 12.45 A fékm(ikddtetés moror-ford.szama

Pr5.01 Kimenéfrekvencia

I
i
;l. Pr4.01 Arammagnitudé
i
I

chememe

Pr10.02 A Hajtds miikddik

Pr1.11 Az alapjel engedélyezett

Pr12.40 Fékkioldas

Pr 2.03 Rampavisszatartas
I Pr13.10 A poziciészabalyozas
--- - lizemmodja

Pr 6.08 a nulla foed.szam tartasa

1 2

—
Pr12.47

2. Fékkioldas utani késleltetés
3. Véarakozas a fordulatszdmkiiszob eléréséig

5. A fékmikodtetés késleltetése

1. Vérakozas a motorfluxusra (csak zarthurkd vektoros miikédés)

4. Varakozas a fékmiikddtetés fordulatszamanak késleltetéséig

| 1
!
3iais

i
——
Pr12.46 Pr124s8
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett ‘I‘ Miiszaki ‘ Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
Paraméter Tartomany () Alapbeallitas (=) Tipus
oL | cL oL | vr | sv
12.01 | 1-es kiiszébdetektor kimenete Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
12.02 | 2-es kiiszébdetektor kimenete Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
12.03 | 1-es kiiszobdetektor forrasa Pr0.00 ~ 21.51 Pr 0.00 RW | Uni PT |US
12.04 | 1-es kiiszobdetektor szintje 0.00 ~ 100.00 % 0.00 RW | Uni us
12.05 | 1-es kiiszobdetektor hiszterézise 0.00 ~ 25.00 % 0.00 RW | Uni us
12.06 | 1-es kiiszobdetektor kimenetének invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
12.07 | 1-es kiiszébdetektor cimzésére szolgalé paraméter Pr0.00 ~ 21.51 Pr 0.00 RW | Un |DE PT |US
12.08 | 1-es valtozo-kivalasztd 1-es forrasjele Pr 0.00 ~ 21.51 Pr0.00 RW | Uni PT | US
12.09 | 1-es valtozo-kivalaszto 2-es forrasjele Pr0.00 ~ 21.51 Pr 0.00 RW | Uni PT |US
1-es bemenet valasztasa (0),
2-es bem. valasztasa (1), 6sszeadas (2),
12.10 | 1-es valtozo-kivalaszté mikddési médja oaonas (‘g)} |f:§;2néssféﬁzjtgzﬁ;éfﬁé?’(7), 1-es bemenet valasztasa (0) | RW | Uni us
abszolut érték (8), hatvanyok (9),
szakaszolt vezérlés (10)
12.11|1es vél’ltozé-kivélaszté cimzésére szolgalod Pr0.00 ~ 21.51 Pr 0.00 RW | Uni | DE pT | US
paraméter
12.12 | 1-es valtozo-kivalaszté kimenete +100.00 % RO | Bi NC | PT
12.13 | 1-es valtozo-kivalaszto 1-es forrdsanak skalazasa +4.000 1.000 RW | Bi us
12.14 | 1-es valtozo-kivalaszto 2-es forrdsanak skalazasa +4.000 1.000 RW | Bi us
12.15| 1-es valtozé-kivalaszté vezérlése 0.00 ~ 100.00 s 0.00 RW | Uni us
12.23 | 2-es kiszobdetektor forrasa Pr 0.00 ~ 21.51 Pr 0.00 RW | Uni PT | US
12.24 | 2-es kiiszobdetektor szintje 0.00 ~ 100.00 s 0.00 RW | Uni us
12.25 | 2-es kiiszobdetektor hiszterézise 0.00 ~ 25.00 % 0.00 RW | Uni us
12.26 | 2-es kiiszobdetektor kimenetének invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
12.27 | 2-es kiiszobdetektor cimzésére szolgaldé paraméter Pr 0.00 ~ 21.51 Pr 0.00 RW | Uni | DE PT |US
12.28 | 2-es valtozoé-kivalaszté 1-es forrasjele Pr 0.00 ~ 21.51 Pr 0.00 RW | Uni PT |US
12.29 | 2-es valtozoé-kivalaszto 2-es forrasjele Pr 0.00 ~ 21.51 Pr 0.00 RW | Uni PT |US
1-es bemenet valasztasa (0),
2-es bem. vélasztésq 1), 6ssze§dés (2),
12.30 | 2-es valtozo-kivalaszto miksdési modja doalanae o lfrfggzﬂisféﬁﬁtg:ﬁgjtg'(7)Y 1-es bemenet valasztasa (0) | RW | Uni us
abszolut érték (8), hatvanyok (9),
szakaszolt vezérlés (10)
12.31 2-es ve'l’ltozé—kivélaszté cimzésére szolgald Pr 0.00 ~ 21.51 Pr0.00 RW | Uni | DE PT | Us
paraméter
12.32 | 2-es valtozo-kivalaszté kimenete +100.00 % RO | Bi NC | PT
12.33 | 2-es valtozo-kivalaszto 1-es forrdsanak skalazasa +4.000 1.000 RW | Bi us
12.34 | 2-es valtozo-kivalaszto 2-es forrdsanak skalazasa +4.000 1.000 RW | Bi us
12.35 | 2-es valtozoé-kivalaszto vezérlése 0.00 ~100.00 s 0.00 RW | Uni us
12.40 | A fékkioldas kijelzoje Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
12.41 | A fékvezérlé6 miikodésének engedélyezése dis (0), rEL (1), d 10 (2), USETr (3) dis (0) RW | Txt us
12.42 | Fels6 aramkiiszob 0~ 200 % 50 RW | Uni us
12.43 | Als6 aramkiiszob 0~ 200 % 10 RW | Uni us
12.44 | A fékkioldashoz valasztott motorfrekvencia 0.0 ~20.0 Hz 1.0 RW | Uni us
12.45 | A fék miikodésbe hozasahoz valasztott 00~200Hz | 0~200rpm | 20 5 RW | Bit uUs
motorfrekvencia / -fordulatszam
OL> fékkioldas el6tti késleltetés
12.46 | CL> A fék miikodésbe hozasahoz valasztott motor- 0.0~250s 1.0 RW | Uni us
fordulatszam késleltetése
12.47 | Fékkioldas utani késleltetés 0.0~25.0s 1.0 RW | Uni uUs
12.48 | A fékmikodtetés késleltetése 0.0~25.0s 1.0 RW | Uni us
12.49 :fpé?(ai(glzzzselikzélj)éo;c;ﬁnukodesenek engedélyezése Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
RW gf&aa?hé % RO glf/:ls(haté Uni | Unipolaris Bi | Bipolaris Bit | Kétallapotd Pr. | Txt | Széveges
Al | Szart DE | Cimparaméter | NC | Nem masolodik | RA | Névi. értektdl figgs | PT | Vedett us | Felhaszndld PS | Kikapcsolasi mentés
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- Amotor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett EVETSEEEIoJRerAl Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
11.13 Menu 13: Poziciészabalyozas
11-20. abra A Menii 13 nyilthurku logikai vazlata
Relativ A relativ kiszomenet
kuszémenet engedélyezése >
hatra
13.19 | 13.18 |
A relativ
kiszémenet
Al baly lapjel-f i alapjele
r
Fordulat- Pozicio Finom- A vl il 9
szamlalo pozicioé poziciészabalyozd
alapjel-forrasanak _L—E(
Haita megadasara szolgalo =
ajtas- araméter
enkoder 3.30 L= P
A pozicio-alapjel
i invertalasa
1-es modul- !
i
v i Attétel
icié I éte
2-es modul- A pozicio i
rekesz 13.07 + I +
13.08
3-as modul- -
rekesz
A pozicié-hibajel
visszaallitasa
Helyi Y
alapjel J‘
A helyi alapjel
letiltasa
A pozicio Zlyozas vi —
pizicidja
: A pozici6-
Fordulat- ., Finom- AlvVozs
szamlalo  Pozicié  pozicio vissiggs:tlg?ézsoénak A
forrasat kijelolé
Hajtas- paraméter
enkoder 3.30 - -
1-es modul-
rekesz
A Pozicié
2-es modul- >
rekesz 16.06 v
3-as modul-
rekesz

* Tovabbi informacié a 11.21.9 szakaszban (A pozicionalas maédjai), a 197. oldalon.
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa jellemzék feltdras | besorolas
A kivalasztott frekvencia- /
ford.szam-alapjel . P 5 404
Meredekségkorlatozas Meredekségkorlatozas
elétti alapjel utani alapjel
1.01 >

Menii 2
rampavezérlés

—o—s
AV

s

Pozitiv Pozitiv
ford.szam- 1.39 ford.szam-
visszacsatolas visszacsatolas
- ) ) vélasztasa
A poziciészabalyozé
mikodési
-+ modja*

| 13.10 : l13.10 vagy2|

A poziciohurok

A== m—————

mUikodésének
letiltasa
g +®
-

P o A pozicié-

A poziciéhurok hibajele szabélyozé

P erésitése

JR———

Fordulat =~ Pozici6 ~ Finom
pozicio

A poz
szabalyoz6
ford.szamanak
megfogésa

Jelmagyarazat

-
% @) [l gy
o B e,

irhaté/olvashato
(RW) paraméterek

Csak olvashaté
(RO) paraméterek

A logikai vazlat a paramé

tereket

lapbeallitdasukban mutatja
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC jellemzék feltardas | besorolas
11-21. abra A Menii 13 zarthurku logikai vazlata

Relativ Arelativ kiszémenet

kuszémenet engedélyezése
hatra
A relativ EEXEN [[378]
kuszomenet
alapjele

A poziciészabalyozas pozicio-

A pozicié-hibajel
visszadllitdsa

alapjele
Fordulat- ... Finom- o R
s POZICIO  pozicis A poziciészabalyozé
szamialé P alapjel-forrasanak
megadasara szolgald
Hajtas- paraméter
enkoder @@ 3.30
A pozicio-alapjel
invertalasa
1-es
modul-
rekesz
2es Pozicié
modul @@ 16.06 >
rekesz
1
3-as w'
modul-
rekesz
Helyi
alapjel
A helyi alapjel
letiltasa
A pozicioszabalyozas vi
piziciéja A pozicié-
Fordulat- . Finom- szabalyoz6
szamiglo  Pozicié  ooicio visszacsatolasanak \
forrasat kijelols
ita éter
Hajtas- paramé
enkéder @@ 3.30
i
H
1-es |
modul- i
rekesz ¥ Pozicié
2-es >
modul-
rekesz
3-as
modul-
rekesz

A helyzetbe
allitas
pozici¢-alapjele

Korlatozva
+ Y fordulatra

* Tovabbi informacio a 11.21.9 szakaszban (A pozicionalas médjai), a 197. oldalon.
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- Amotor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett EVETSEEEIoJRerAl Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC p jellemzék feltdras | besorolas
Frekvencia- / ford.szam- Meredekségkorlatozas Meredekségkorlatozas Beavatkozo
alapjel valasztasa elétti alapjel uténi alapjel fordulatszam-
- alapjel
1.01 O Y AN Menii 2 AN .
Py & 1.03 ¥ rampavezérlés > 2.01 > g :|3.u1
i +
Pozitiv i
ford.szam- |
visszacsatolas Pozitiv
ford.szam-
visszacsatolas
A pozicidhurok Y valasztasa
mulfoc_qu 4 Jarulékos kézvetlen
madja H alapjel valasztasa
13.10 [1310= 13.10= 130 g 523 | >
T I S5or6 1or3 — ﬁ
A poziciohurok 1 i
mukodésének H ]
letiltasa i i )
\
> ) -
|
Jarulékos kozvetlen |:
A zérus- alapjel 3'23
ford.szam
tartdsa
»
A pozicio-
A poziciéhurok hibajele szabalyoz6
> {th | P erdsitese
~——— -
—
- ) L [ |
% N
= f Fordulat Pozicic ~ Finom i
H pozicio H
H
!

A helyzetbe allitas
elfogadasi
ablaka

Helyzetbe allitas

A helyzetbe allitas
pozicio
végleges

A poziciéhurok
mukddésének
engedélyezése

A pozicio-
szabalyozé
ford.szamanak
megfogasa

Jelmagyarazat

hd
Bemeneti Irhaté/olvashaté
’n ®| E sorkapcsok -(RW) paraméterek
rs
X
< @

i i Csak olvashaté
Kimeneti i
sorkapcsok @ (RO) paraméterek

A logikai vazlat a paramétereket
lapbeallitasukban mutatja

alabbi koriilmények fennallasa esetén:

A poziciészabalyoz6 mikodése le van tiltva, és a hibaintegral6 is alaphelyzetébe van allitva az

Ha a Hajtas miikddése le van tiltva (letiltva, készenléti allapotban vagy a leoldas allapotaban)

Ha a poziciészabalyozé miikddési maédja (Pr 13.10) megvaltozik. A pozicidszabalyozd
miikodése atmenetileg fel van fliggesztve a hibaintegral6 alaphelyzetbe allitasahoz.

Az abszolut lzemmod paraméterének (Pr 13.11) értéke megvaltozik. A poziciészabalyozé

miikodése atmenetileg fel van fliggesztve a hibaintegral6 alaphelyzetbe allitasahoz.

A pozicié-forrasjelek valamelyike érvénytelen
A pozicié-visszacsatolast inicializalé paraméter (3.48) a 0 értéket veszi fel.
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Biztonsagi Termék- Mechanikai | Elektromos ‘ Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett “ Muszaki ‘ Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
Paraméter Tartomany ($) Alapbeallitas (=) Tipus
oL | cL oL VT SV
13.01 | Fordulat-hibajel -32,768 ~ +32,767 RO | Bi NC | PT
13.02 | Pozicié-hibajel -32,768 ~ +32,767 RO | Uni NC | PT
13.03 | A finom pozicié hibajele -32,768 ~ +32,767 RO | Uni NC| PT
13.04|A poz|’c’|(’)§zabéIyo;é’alapjel—fprrésénak drv (0), Slotl (1), Slot2 (2), Slot3 (3), drv (0) RW | Uni us
megadasara szolgalé paraméter LocAL (4)
13.05 A pc’)2|VC|ol—lsz§1k?’aIyozo \{lsszacsatolasanak drv (0), Slotl (1), Slot2 (2), Slot3 (3) drv (0) RW | Uni us
forrasat kijel6l6 paraméter
13.06 | A pozici¢-alapjel invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
13.07 | Az attétel szamlaloja 0.000 ~ 4.000 1.000 RW | Uni us
13.08 | Az attétel nevezdje 0.000 ~ 1.000 1.000 RW | Uni us
13.09 | A pozicidszabalyozd P erésitése 0.00 ~ 100.00 rad s*/rad 25.00 RW uUs
Poziciészabalyoz6
letiltva (0),
Merev poziciészabalyozas
— pozitiv visszacsatolas (1),
Poziciészabalyozo megz;/ gg;lsu(z-)
letiltva (0), Szabalyozas (2),
Merev pozicio- Rugalmas pozicio- Poziciészabal .
13.10 | A poziciészabalyozo miiksdési modia szabalyozés —pozitiv | . SIS ey [ Rw | uni uUs
visszacsatolas (1), R I
P ugalmas pozicié-
S";:{)ZY ’ZEZISCI(OZ) visszacsatolas (4),
4 helyzetbe allitas ledllitasnal
5),
helyzetbe allitas ledllitasnal
és a Hajtas engedélyezése
mellett (6)
13.11 | Az abszolut izemmdd engedélyezése Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
13.12 A pozicipszabélyozé fordulatszamanak 0~ 250 150 RW | Uni us
megfogasa
13.13 | A helyzetbe allitas pozicio-alapjele 0 ~ 65,535 RW | Uni us
13.14 | A helyzetbe allitas elfogadasi ablaka 0 ~ 4,096 RW | Uni us
13.15 | A helyzetbe allitasi pozicié végleges Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
13.16 | A pozicié-hibajel visszadllitasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
13.17 | A relativ kiszémenet alapjele 0.0 ~ 4,000.0 rpm 0.0 RW NC
13.18 | A relativ kiszémenet engedélyezése Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
13.19 | Relativ kiszémenet hatra Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
13.20 | Helyi fordulat-alapjel 0 ~ 65,535 0 RW | Uni NC
13.21 | Helyi pozicié-alapjel 0 ~ 65,535 0 RW | Uni NC
13.22 | Helyi finompozicié-alapjel 0 ~ 65,535 0 RW | Uni NC
13.23 | A helyi alapjel letiltasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
13.24 A hely| fordulat-alapjel figyelmen kivil Ki (0) RW | Bit us
hagyasa
Rw | Iato / RO | Csak Uni | Unipolaris Bi | Bipolaris Bit |Kétallapotd Pr. | Txt | Szoveges
olvashat6 olvashat6 )
FI | Szirt DE | Cimparaméter | NC | Nem masolodik | RA | Névl. értéktdl fiiggd | PT | Védett us ;e;'r:f‘;sma"" PS | Kikapcsolasi mentés
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC jellemzék feltdras | besorolas
Fenntartott lires oldal
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC jellemzék feltdras | besorolas
11.14 Meni 14: Felhasznaléi PID-szabalyozé
11-22. abra A Menii 14 logikai vazlata
A vezetdjel forrasanak
megadasara szolgalo
paraméter
Barmely valtoztathatd 1
paraméter H
E PID vezet&jel
H
7 /\
H 14.19 »
'\ \/
APID alapjel forrasanak
megadasara szolgalo
paraméter A PID alapjel forrasanak
invertalasa
Barmely valtoztathatd H
paraméter :
H PID alapjel H
n é it APID alapjel valtozasi PID hibajel
i 1 sebességének korlatja
H 14.20 \4
'
3 A4 b

APID ellenérzé jel
forrasanak megadasara
szolgalé paraméter
APID ellenérzé jel
forrasanak invertalasa

Barmely valtoztathato

paraméter i PID -m
ellenérzé jel
{ 14.21 ﬁ]—,\‘L
Y \/
1

engedélyezése

f

14.08

"A Hajtas normal
alapotban” kijelzéje

10.01 \
3)

logikai 1

Barmely kétallapotd
paraméter _En_¥
3

&

S

A forras nincs
14.09 fremeees ¥ fehasznalva
Opciods PID engedélyezés
forrasanak megadasara
szolgalé paraméter

L
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besorolas

Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Amotor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett EVETSEEEIoJRerAl Muszaki
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa paraméterek jellemzék
T
A PID kimenet

PID tartéintegralod
engedélyezése

o ———

PID aranyos
erésités

PID integrald
erdsités

Y

PID differenciald
erdsités

4

It

14.13 felsé korlatja

kimenete

>

14.01

APID kimenet
14.14 also korlatja

Szimmetrikus PID

14.18 | korlatok engedélyezése

A PID szabalyozé

APID kimenet
cimzésére szolgalo
paraméter*

valtoztathatd

A PID kimenet paraméter

léptéktényezdje

y

¢

Barmely nem védett

Jelmagyarazat

b
p'g Bemeneti Irhaté/olvashaté
> @ sorkapcsok (RW) paraméterek
rFy
Csak olvashaté
L x [@]

Kimeneti
(RO) paraméterek

sorkapcsok

A logikai vazlat a paramétereket alapbeallitaisukban mutatja

* A PID-szabalyoz6 csak abban az esetben engedélyezhet6, ha a Pr 14.16 a Pr xx.00-t4l kiilénbdzd nem védett cimparaméterre van

allitva.
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett ‘I‘ Muszaki ‘ Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
Paraméter Tartomany ($) Alapbeallitas (=) Tipus
oL | cL oL | v | sv
14.01|PID kimenet +100.0 % RO | Bi NC | PT
14.02|A PID forrasanak megadasara szolgalo Pr 0.00 ~ 21.51 Pr 0.00 RW | Uni PT |US
paraméter
14.,03|A PID forrasanak megadasara szolgalo Pr 0.00 ~ 21.51 Pr 0.00 RW | Uni PT |US
paraméter
14.04|A PID forrésanak megadasara szolgalé Pr 0.00 ~ 21.51 Pr 0.00 RW | Uni PT |US
paraméter
14.05| A PID forrasjel invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
14.06| A PID forrasjel invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
14.07| A PID alapjel véltozasi sebességének korlatja 0.0 ~3,200.0 s 0.0 RW | Uni us
14.08| PID engedélyezés Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
14.09| OPCiondlis PID engedélyezés forrasanak Pr0.00 ~ 21.51 Pr0.00 RW | Uni PT |US
megadasara szolgalé paraméter
14.10| PID aranyos erdsités 0.000 ~ 4.000 1.000 RW | Uni uUs
14.11| PID integralo erésités 0.000 ~ 4.000 0.500 RW | Uni Us
14.12| PID differenciald erésités 0.000 ~ 4.000 0.000 RW | Uni us
14.13| PID felsé korlat 0.00 ~ 100.00 % 100.00 RW | Uni uUs
14.14|PID also korlat +100.00 % 100.00 RW | Bi us
14.15|PID skalazas 0.000 ~ 4.000 1.000 RW | Uni Us
14.16| PID kimenet cimzésére szolgald paraméter Pr 0.00 ~ 21.51 Pr 0.00 RW | Uni | DE PT |US
14.17| PID tartdintegralé engedélyezése Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC us
14.18| PID szimmetrikus korlatok engedélyezése Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
14.19|PID vezetdjel +100.00 % RO | Bi NC | PT
14.20|PID alapjel +100.00 % RO | Bi NC | PT
14.21|PID ellenérzé jel +100.00 % RO | Bi NC | PT
14.22|PID hibajel +100.00 % RO | Bi NC | PT
irhato / Csak ) - ) o . " . R
RW olvashaté RO olvashaté Uni | Unipolaris Bi Bipolaris Bit | Kétallapotu Pr. | Txt | Szoveges
Fl | Szirt DE | Cimparaméter | NC | Nem masolodik | RA | Névi. értektdl figgs | PT | Vedett us | Felnasznald PS | Kikapcsolasi mentés
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett ‘I Muszaki ‘ Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
11.15 Menii 15, 16 és 17: A Megoldasok moduljainak (SM) beallitasa
11-23. abra A Megoldasok moduljainak elhelyezésére szolgal6 rekeszek és
a hozzajuk tartozé meniik
Megoldasok Modulja
1-es rekesz (Menu 15)
Megoldasok Modulja
._~2-es rekesz (Menu 16)
Megoldasok Modulja
3-as rekesz (Menli 17)
e
11.15.1 A modultipusok k6zés paraméterei
Paraméter Tartomany ($) Alapbeallitas (=) Tipus
oL CL oL | vi | sv
x.01 | SM azonositd szam 0~ 499 RO | Uni PT | US
x.02 | SM szoftvervaltozat 0.00 ~99.99 RO | Uni NC | PT
x.50 | SM hibaallapot 0~ 255 RO | Uni NC | PT
x.51 | SM szoftver alvaltozat 0~99 RO | Uni NC | PT
Az SM azonosité a megfeleld rekeszbe elhelyezett modul
tipusat mutatja.
SM -
azonosité Modul Kategoria
0 SM nincs beépitve
101 SM-Resolver
102 SM-Universal Encoder Plus Visszacsatolas
104 SM-Encoder Plus
201 SM-I/O Plus
301 | SM-Applications _ Automatizalas
302 SM-Applications Lite
303 SM-EZMotion
403 SM-PROFIBUS-DP
404 SM-Interbus
406 SM-CAN .
- Terepi busz
407 SM-DeviceNet
408 SM-CANopen
409 SM-SERCOS
501 SM-SLM SLM
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- Amotor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett WVETSEEEIRr4 Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
11.15.2 A pozicié-visszacsatolas modultipusai
11-24. abra Az SM-Universal Encoder Plus logikai vazlata
Bemenet az alapjelhez és a visszacsatol6-enkéderhez
Enkéder-beallitas
L - Nem markeres pozicid-informacio
2 |58|5 |&8
S5 |Eg |25 |28 -
Paraméter 23|55 |3 |45 A pozicio- Fordulat- o iciq  Finom
Hiba- §% %“% é 5|83 visszacsatolas szamlalé pozicié
AMegoldasok detektalas £ |38|0 |54 inicializalva
“ﬁ%dggﬁgik %17 200 Enkéder-lordu\:(ok/L\nea’r\; em;ggfer‘-hez v x| vx|vx [ |
D-tipust x.10 | Vonal / fordulat egyenérték 4 VX[ v
csatlakozéja x.11[ Az e 4cio felbontasa VX[ X[V X
x.13| Az enkéder t [ A A 4
x.14 | Az enkéd v v Markeres pozicié-informacio
x.15| Az enkéder tipusa [ SRR =
X, Az enkoder ala v v v 0,[ Ll’a’- PPy Finom
x.44 | Az enk icidellendrzés lefiltdsa # | # b szamlals P0Zicio pozicié
x.45 | A pozicid 5 ala x | x | x| x
I ET x.46 | Vonalfordulat 0s2t6 # # | # || @
Alezaras > ot
letiltasa
L
Jelmagyarazat y
v Afelhasznalo adja meg a sziikséges informaciot I_‘n L I
# Konfiguraciotol fliggd Marker Enkodertipus Markeres
x A paramétert bedllitia a Hajtas (alapértelmezés), vagy beallitia az jelzébit 8 x.1 12 pozicionalas
automatikus konfiauralas letitasa
Marker-
A Megoldasok bemenet
Moduljanak
15 polusu
D-tipusu
csatlakozéja SKL K- Encoder
vezetés Ab Fd Fr  |Ab.SEVO|Fd.§ Enkéder SC |SC.HIPEr | EndAt | SC.EndAt | S8I |SC.88I |SC.UVW
©) (1) (2) 3) (4) (5) (6) (7 (8) 9) (1o | (12)
SKA1 1 B F F A F F Cos Cos Cos
2 B\ Fi F\ Al F\ F\ Cosref Cosref Cosrefl
3 A D R B D R Sin Sin Sin
4 A\ D R\ B\ D R\ Sinref Sinref Sinref
5 Z Enkoderbemenet — Adat (bemenet/kimenet Zz
5] Z\ Enkoderbemenet — Adat\ (bemenet/kimenet Z
— 7 | Ak, Fki, Adat (SSTkimenet) u Szimulalt enkéder: Aki, Fki, Adat SSI (kimenet) U
—— 8 |A«i\ Fk\ Adal\ (SSI kimenet) U Szimulalt enkoder: Aki\, Fki\, Adat\ SSI (kimenet) U {8 |
——— 9 | Bki, Dki, Ora\ SI (bemenet) v Szimulalt enkdder: Bki, Dki, Ora\ SSI (bemenet) v {8 |
10 | B\, Dki\ Ora SSI (bemenet) W Szimulalt enkdder: Bki\, Dki\, Ora SSI (bemenet) Al
1 w [ Enkéderbem. — Ora (kimenet) W
12 WA | Enkéderbem. — Ora\ (kimenet) W\
13 +v
14 0V kozos
15 th
4 Modulon bellili huzalozott bekotések
A Megoldasok
Moduljanak = A n
sorka:)ocs» Befagyaszté bemenetek / Enkéder-kimenetek
blokkja PL2 . _
i 5 B Zto B Zto N N N N
RSA485 bemenet | +24V-os bem. | Abkimenet | Fdkimenet | SSIkimenet | Marker-kimenet,
1 befagyasztas”
2 0V common
L] 3 A F Adat
— 4 Al F Adat\
pL2 L1 5 B D Orajel\(bem) |
B B\ D Orajel\(bem)
7 0V kézds
8 befagyasztas” | rd n
9 Jbefagyasztas™ | Z\ < 5}
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC jellemzék feltdras | besorolas
Ford.sz. vissza-
csat. kivalaszto
Ford.sz vissza-
csat kivalasztd € A visszacsatolo
Motorparaméter _alapjel
2-es készlet cimzesere
szolgald
paraméter
i Legnagyobb  visszacsatols A Visszacsat.
Avisszacsatolds  Fordulatszam visszacsatolé alapjel alapjel |
sziirdje alapjel (pm) skalazasa }
3 - ~ h
x19
é A pozicio-
visszacsatolas
reteszelése
Fordulat- Finom
szamléld  Pozicio pozicio |

DO

A pozicionalas adatai

A szimulalt

Szimulalt enkoder

Ab, Fd, 351.Gray, SSIL.Bin, Ab.L, Fd.L

"Befagyasztd
emenet
valasztasa

Marker-kimenet

24V-os befagyaszté bemenet

SSI kime-
net fordulat-
bitjei
SSI kimenet

kommuni-

ICIOS
felbontasa

A szimulalt
enkoder
felbontasa

RS485 befagyaszté bemenet
24V | RS485 befagy. bemenet

Befagyasztas
tovabbitasaa |
Hajtashoz és mas
rekeszekhez '

A befagyasztas”

A szimulalt
enkoder
forraskijeldls
parametere

I x.24 I

Szamlalo

Nevezd

”Befagyaszt6” bemenet

SM-Applications
SM-Encoder Plus i
Alaphaijtas

jelzébitie

Befagy.

3
e |

A "befagyaszto”
jelinvertalasa

x.35 Fordulatszamlalo-befagyasztas
x.36 Pozicio-befagyasztas
x.37 Finom pozicio befagyasztas

x.39
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- ‘ A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett ‘I‘ Muszaki ‘ Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
11-25. abra Az SM-Rezolver logikai vazlata
Rezolver vélasztasa
hajtas-
visszacsatoloként
(Pr 3.26)
- Sork. Rezolver csatlakozasok Vonal/ -
9 SIN LOW m fordulat i
2] 10 SIN HIGH | x10 | egyenértek Lth;
% 1 COS LOwW | = ¥ b
12 COS HIGH —— m Rezolver —_n{

@ 13 REF HIGH (gerjesztés) | x13 | gerjesztes

[ 14 REF LOW (gerjesztés)

@) 15 ov Rezolver

B 16 oV polusszam

2] 17 ov

x17 I
A hibadetektalas
szintje
"Befagyaszto” A befagyasztoé pozicionalas

bemenet

A ,befagyasztas”

informacisja

SM-Applications jelzébitje N
SM-Universal > 1 X.39 ] > fagyasztas
Encoder Plus

172 LERQY *

SOMER




Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- Amotor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett WVETSEEEIRr4 Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
Pozicié-informacio
Fordulat- Pozicié
szamlalé I
A pozici6-
visszacsatolas
zarasa §
“-“-. A vissza- Fordulatszam-
1 csatolas visszacsatolas
sz(réje
= i i | Xx.19 = Xx.03
L
Fordulat- L
szamlalo Pozicio
Nem markeres pozicio-
informacio visszaallitas
Az enkoderszimulacié
forrasat kijelold
paraméter
Pozicié Az attétel
szamlaldja
Rezolveres ——— i Sork A szimulalt enkéder-
forras : *I'|  kimenet csatlakozasai
H
| 1 A
J 2 A\
Enkdderes 3 ov
forras 4 B
5 B\
(i1 ov
7 Z
El 8 Z\
L
Jelmagyarazat
b .
= Bemeneti Irhatdé/olvashaté
] X [ sorkapcsok (RW) paraméterek

Kimeneti
sorkapcsok

Csak olvashaté
(RO) paraméterek

A logikai vazlat a paramétereket alapbeallitdsukban mutatja
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC jellemzék feltdras | besorolas
11-26. abra Az SM-Encoder Plus logikai vazlata
Nem markeres pozicié-informacio
s Fordulat-
A pozici6- e .
visszacsatolas szamiaié Pozici6
inicializalva
Enkéder
Sork. |csatlakozasok =
1 B Vonal/
2 B\ fordulat F
3 A egyenérték
4 A\
5 Z s Enkoder fot g Markeres pozicié-informacio
6 Z\ x.16
. lezaras
! ov : Fordulat-
8 has;\lnlglc:tban Eglu(gder ¥ szamlalo Pozicio
= %
Y (1]
Marker- M ~on |
bemenet > | x.08 I > Il x.07 I
Marker Markeres
jelz6bit pozicionalas
letiltva
Az SM-Applications
modul "befagyasztd”
bemenete
Pozicio- A ,befagyasztas”
befagyasztas jelzébitje
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- Amotor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett WVETSEEEIRr4 Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
. . Fordulatszam
A visszacsatolas
szliréje .
> 2 1 a
> . = x.03
x.19 |
Y
A pozicio-
visszacsatolas
zarasa
Fordulat-
szamlalo Pozicio

&<
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Jelmagyarazat

w
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(RW) paraméterek

ry
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett ‘I‘ Miiszaki ‘ Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
A pozicié-visszacsatolas paraméterei
Paraméter Tartomany ($) Alapbeallitas (=) Tipus
oL | cL oL | vT | sv
x.03 |Fordulatszam +40,000.0 rpm RO | Bi | FI| NC| PT
x.04 | Fordulatszamlalo 0 ~ 65,535 fordulat RO | Uni| FI| NC| PT
x.05 | Pozici6 0~ 65,535 1/2" RO | Uni| FI| NC| PT
x.06 | Finom pozicio 0 ~ 65,535 1/2* RO | Uni| FI|NC| PT
x.07 | A markeres pozicié-visszaallitas letiltdsa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
x.08 | A marker jelzébitje Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC us
x.09 | Az enkdder fordulatbitjei 0 ~ 16 bit 16 RW | Uni us
x.10 | Vonal/fordulat egyenérték 0 ~ 50,000 4096 RW | Uni us
%11 Az gnkéger eg)ffordulatos kolm’mlu’nikégiés bitjei 0 ~ 32 bit 0 RW | Uni us
/ alinedris enkéder kommunikacios bitjei
x.12 | A motortermisztoros ellenérzés engedélyezése Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
x.13 | Enkéder tapfesziltség/Rezolver gerjesztés Enkogfelr :(g;{ goi (81Vv§g))’/ 12§V @ ggﬁgﬁ/‘:}:i gvl ((00)) RW | Uni us
Az enkoder-kommunikacio tatviteli 100 (0), 200 (1), 300 (2), 400 (3), 500 (4),
x14 sebiss%éz (qud) Hnikécio adatatuite oo i,ooo ((5)), 1,500( ()e), 2,0(()0) @) @ 3002 RW | Txt us
Enkéder: Ab (0), Fd (1), Fr (2), Ab.Servo (3),
Fd.Servo (4), Fr.Servo (5), SC (6),
. . SC.Hiper (7), EndAt (8), SC.EndAt (9), Enkdder: Ab (0 .
x5 | Az enkéder tipusa ss (20),(5)0'.5& (1&)?'sc.uvw (1(2)) Rezolver: 2 pc’)ltfs)(O) RW | Uni us
Rezolver: 2 pélusu (0), 4 polusu (1),
6 polusu (2), 8 polusu (3 ~ 11)
x.16 | Enkdder-lezaras 0~2 1 RW | Uni us
0. bit (LSB) = vezetékszakadas-detektalas
x.17 | A hibadetektalas szintje 1. bit = fazishiba-detektalas 1 RW | Uni us
2. bit (LSB) = SSl taplalas bit monitorozasa
it | B2 Erkoder ot sontgurlasa 0 vagy 8o wo || us
x.19 | A visszacsatolas szliréje 0(0),1(1),2(2),4(3),8(4),16(5) 0 RW | Uni us
x.20 | A visszacsatolas legnagyobb alapjele 0.0 ~ 40,000.0 rpm 1500.0 RW | Uni us
x.21 | A visszacsatolas alapjele +100.0 % RO | Bi NC| PT
x.22 | A visszacsatolas alapjelének skalazasa 0.000 ~ 4.000 1.000 RW | Uni us
x.23 | A Visszacsatolas alapjelenek cimzésére Pr 0.00 ~ Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni| DE PT| Us
szolgalé paraméter
x.24 |AZ en’l«'?derszim’ulécié forrasanak megadasara Pr 0.00 ~ Pr 21.51 Pr0.00 RW | Uni us
szolgalé paraméter
x.25 | Az enkéderszimuldcio attételének szamlaldja 0.0000 ~ 3.0000 1.0000 RW | Uni us
X.26 | Az enkéderszimulacio attételének nevezdje 0.0001 ~ 3.0000 1.0000 RW | Uni us
X.27 | Szimulalt enkdderfelbontas valasztasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
x.28 | Az enkdderszimulacié mikédési modja Ab (0), Fd (1), SSI.Gray (2), SSI.Bin (3) Ab (0) RW | Txt us
x.29 |Nem markeres fordulatszamlalé-visszaallitas 0 ~ 65,535 fordulat RO | Uni NC| PT
x.30 |Nem markeres pozicié-visszadllitas 0 ~ 65,535 1/2*¢ fordulat RO | Uni NC| PT
x.31 |Nem markeres finom pozicié visszaallitas 0 ~ 65,535 1/2* fordulat RO | Uni NC| PT
x.32 | Markeres fordulatszamlalé 0 ~ 65,535 fordulat RO | Uni NC| PT
x.33 | Markeres pozicio 0 ~ 65,535 1/2*¢ fordulat RO | Uni NC| PT
x.34 | Markeres finom pozicié 0 ~ 65,535 1/2* fordulat RO | Uni NC| PT
x.35 | Fordulatszamlalo-"befagyasztas” 0 ~ 65,535 fordulat RO | Uni NC| PT
x.36 | Pozicio-"befagyasztas” 0 ~ 65,535 1/2*¢ fordulat RO | Uni NC| PT
x.37 | Finom pozicio -,befagyasztas” 0 ~ 65,535 1/2*2 fordulat RO | Uni NC| PT
x.38 | A befagyaszto bemenet mikidési médja ti%t;’ﬁe(to()éf“z\i'\‘/’_sogirgge;T‘EtlfaésE'lfe“rﬁ;f{ 24v-0s bemenet (1) | RW | uni us
x.39 | A ,befagyasztas” jelz6bitje Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
%.40 Befaqyasztés tovabbitasa a vezet6 Hajtashoz, Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC us
és mas rekeszekhez
x.41 | A ‘befagyasztas lefutd élre’ valasztasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
x.42 | Az enkdderes kommunikacié adasi regisztere 0 ~ 65,535 fordulat 0 RW | Uni NC
x.43 | Az enkdderes kommunikacio vételi regisztere 0 ~ 65,535 fordulat 0 RW | Uni NC
Xx.44 | Az enkdderes pozicidellenérzés letiltdsa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
x.45 | A pozicié-visszacsatolas inicializalva van Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC| PT
x.46 | A vonal/fordulat osztdja 0~1024 1 RW | Uni us
x.47 | Az SSI kimenet fordulatbitjei 0 ~ 16 bit 16 RW | Uni us
x.48 | Az SSI kimenet kommunikacios felbontasa 0 ~ 32 bit 0 RW | Uni us
x.49 | A pozicié-visszacsatolas zarasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit
RW Irhat6 / . RO Csak . Uni | Unipolaris Bi Bipolaris Bit | Kétallapotu Pr. | Txt | Szdveges
olvashato olvashato
A | szt DE | Cimparaméter | NC | Nem mésolédik | RA | Névl. értékidl fiiggé | PT | Védett us ;ee't‘]f;sz“é""' Ps | Kikapcsolasi mentés
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11.15.3 Az I/O modulok kategériaja
11-27. dbra Az analég I/O modul logikai vazlata
) A 4-es analog
4-es analdég bemenet (T9) bemenet (T9)
cimzé
paramétere
Barmely
nem védett
véltoztathatd
paraméter

4-es analég bemenet
(T9)

- I -
4 L o | X4 I
A 4-es analog
bemenet (T9)
skalazasa

J(42

Ad-es analog
bemenet (T9)
invertalasa

5-es analég bemenet (T10)

Az 5-6s analog
bemenet (T10)
cimz6é paramétere

Barmely
nem védett
véltoztathatd
paraméter

5-6s analég bem. (T10) ;

- [ xas5 |
g IX.45|

Az 5-6s analog
bemenet (T10)

L>_r*

skalazasa
)( 46
Az 5-0s analog
bemenet (T10)
invertélasa
A 3-as analég
kimenet (T12)
forraskijeld16
paramétere
| X.48 I Barmely
3-as analdg vgg?aztnz.algggﬁo

kimengt (T12)

] X .49 |
—_l
A 3-as analog
kimenet (T12)
skalazasa

Jelmagyarazat

Bemeneti Irhatd/olvashatd

sorkapcsok (RW) paraméterek

ey

Csak olvashaté

Kimeneti
(RO) paraméterek

sorkapcsok

x»@'au
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11-28. abra A digitalis /0 modul 1-es logikai vazlata
Az 1-es digitalis /0
(T2) allapota A T2 kimenet
vélasztésa

1-es dig. I/0 (T2)

A

A 2-es digitalis I/0

Pozitiv logika
va'laszta’sal X.

TYg—

A 3-as digitalis 1/0
(T4) allapota

3-as dig. /O (T4)

(3) allapota A T3 kimenet
vélasztasa
i
1
1
2-es dig. /0 (T3) 1
1
1
I f—
] S !
‘ g
Pozitiv logika
vélasztasa |

A T4 kimenet
vélasztasa

1-es dig. /0 (T2)
cimzé / forras-
kijelolé paramétere

1-es digitalis /0 (T2)
invertalédsa

B |

_ -

2-es dig. /0 (T3)
cimz6 / forras-
kijeld16 paramétere

2-es digitalis I/0 (T3)
invertalasa

i—

—

Pozitiv logika X
vélasztasa .
Jelmagyarazat
-
3 X @ a8l semenet rhaté/olvashatd
@ sorkapcsok (RW) paraméterek
Y Csak olvashatd
Kimeneti Sax olvashato
P8 @ sorkapcsok (RO) paraméterek

A logikai vazlat a paramétereket alapbeallitdsukban mutatja
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1
1 'q
3-as dig. I/0 (T4)

cimz6 / forras-
kijeldl6 paramétere,

3-as digitalis /0
(T4) invertalasa

Barmely
kétallapotu
paraméter

Barmely
nem védett
kétallapotu
paraméter

Barmely
kétallapotu
paraméter

Barmely
nem védett
kétallapotu
paraméter

Barmely
kétallapotu
paraméter

Barmely
nem védett
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11-29 abra A digitalis I/0 modul 2-es logikai vazlata
A 4-es digitalis bemenet } e A 4-es digitalis
(T6) allapotindikatora 4-es d’!g"/tglr'tsé/gig (T6) beg;?gﬁéctg?:d
EX'E' Barmely
nem védett
kétallapotu
paraméter

Pozitiv logika
vélasztasa

Az 5-6s digitalis bemenet
(T7) allapotindikétora

5-6s dig. bem. (T7)

6

{ X.29 }

Pozitiv logika
valasztasa

-t

A 6-0s digitalis bemenet
(T8) allapotindikatora

5-6s digitalis bem. (T7)
invertalasa

| X.15 I

6-0s digitalis bem. (T8)
invertélésa

I X.16 I

Az 5-6s digitalis
bemenet (T7)
cimz6 paramétere

Barmely
nem védett
kétallapotu
paraméter

A 6-0s digitalis
bemenet (T8)
cimz$ paramétere

I X.26 I

| 6-0s dig. bem. (T8) |

O xa2 |

o

X.29

Pozitiv logika 4
vélasztasa o
Az 1-es relé Az 1-es relé
indikétora invertalasa

1-es relé

Barmely
nem védett
kétallapotu
paraméter

—

Az 1-esrelé

forrasat kijeldlé

paraméter

| X.27 I
Barmely
kétallapotu
paraméter

:

4 ] H
» v — - —_—
‘ ??.27 Jelmagyarazat
-
Bemeneti
N 22 sorkapcsok
0\‘IIA 2-es relé | A 2-es relé
N ens A2-esrelé forrasat kijelolé : :
indikatora f 2 14 p . Kimeneti
invertalasa paraméter X
1“@ sorkapcsok
Barmely
kétallapotd Irhaté/olvashaté
paraméter RW!
2-es relé paraméterek
% [ Csak olvashato
H i RO
paraméterek

ﬁ'
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Az 1/Omodul paraméterei
Paraméter Tartomany ($) Alapbeallitas (=) Tipus
oL | cL oL | vT | sv
x.03 |3-as digitalis I/O (T4) allapota Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
x.04 |4-es digitalis bemenet (T6) allapota Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
x.05 |5-0s digitalis bemenet (T7) allapota Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
x.06 | 6-o0s digitalis bemenet (T8) allapota Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC| PT
x.07 [1-es relé llapota Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
x.08 |2-es relé dllapota Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC| PT
x.09 | 1-es digitalis I/O (T2) allapota Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
x.10 | 2-es digitalis I/O (T3) dllapota Ki (0) vagy Be (1) RO | Bit NC | PT
x.11 | 1-es digitdlis /O (T2) invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
x.12 | 2-es digitalis I/O (T3) invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
x.13 |3-as digitdlis I/O (T4) invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
x.14 | 4-es digitalis bemenet (T6) invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit uUs
x.15 | 5-0s digitalis bemenet (T7) invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
x.16 |6-0s digitalis bemenet (T8) invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit uUs
x.17 |1-es relé invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
x.18 | 2-es relé invertaldsa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
x.20 | A digitélis I/O llapotat kijelzd kédszd 0~511 RO | Uni NC | PT
x.21 | L-es digitalis VO (T2) foraskijell6/cimz6 Pr 0.00 ~ Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni | DE PT |US
paramétere
x.22 |2-es digitalis VO (T3) foraskijell6/cimz6 Pr 0.00 ~ Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni | DE PT |US
paramétere
x.23 | 3-as digitalis /O (T4) forraskijeldlé/cimz6 Pr 0.00 ~ Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni | DE PT | US
paramétere
x.24 |4-es digitdlis bemenet (T6) cimz6 paramétere Pr 0.00 ~ Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni | DE PT | US
x.25 | 5-0s digitalis bemenet (T7) cimz6 paramétere Pr 0.00 ~ Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni | DE PT | US
x.26 |6-0s digitalis bemenet cimzd (T8) paramétere Pr 0.00 ~ Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni | DE PT | US
x.27 | Az 1-es relé forrasat kijel6l6 paraméter Pr 0.00 ~ Pr 21.51 Pr0.00 RW | Uni PT | US
x.28 | Az 1-es relé forrasat kijel6l6 paraméter Pr 0.00 ~ Pr 21.51 Pr0.00 RW | Uni PT | US
x.29 | A bemeneti polaritas kivalasztasa Ki (0) vagy Be (1) Be (1) [pozitiv logika] | RW | Bit PT | US
x.31 | 1-es digitdlis I/O (T2) kimenetének valasztasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
x.32 | 2-es digitdlis I/O (T3) kimenetének valasztasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
x.33 | 3-es digitdlis /O (T4) kimenetének valasztasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
x.40 |1-es analég bemenet +100.0 % RO | Bi NC | PT
x.41 | Az 1-es analég bemenet skalazasa 0 ~4.000 1.000 RW | Uni us
X.42 | Az 1-es analég bemenet invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
x.43 |Az 1-es analég bemenet cimzé paramétere Pr 0.00 ~ Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni | DE PT | US
x.44 |2-es analog bemenet +100.0 % RO | Bi NC| PT
x.45 | A 2-es analédg bemenet skalazasa 0.000 ~ 4.000 1.000 RW | Uni us
x.46 | A 2-es analdg bemenet invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
x.47 | A 2-es analédg bemenet cimz8 paramétere Pr 0.00 ~ Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni | DE PT | US
x.48 |AZ 1-es analég kimenet forrasat kijeldld Pr0.00 ~ Pr 21.51 Pr0.00 RW | Uni us
paraméter
x.49 | 1-es analdg kimenet skalazasa 0.000 ~ 4.000 1.000 RW | Uni uUs
RW !)rlr\]/aatséh/até RO ocl\slgls(haté Uni | Unipolaris Bi Bipolaris Bit | Kétallapotu Pr. | Txt | Szoveges
Fl Szlrt DE | Cimparaméter | NC Nem masolédik | RA | Névl. értéktdl fliggé | PT | Védett us ;e;rr:?éssznéléi PS | Kikapcsolasi mentés
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11.15.4 Terepi busz tipusi modulok
Terepi busz paraméterek
Paraméter Tartomany ({) Alapbeallitas (=) Tipus
oL \ cL oL | vT | sv
x.03 |Terepi busz csomdponti cim 65,535 65,535 RW | Uni us
x.04 | A terepi busz adatatviteli sebessége -128 ~ +127 +127 RW | Bi us
x.05 |Miikodési mdd 65,535 4 RW | Uni us
x.06 |Terepi busz hibafeltaras +9,999 RO | Bi NC| PT
x.07 | A leoldas késleltetési ideje 0 ~ 3,000 200 RW | Uni us
x.08 A; adatpk kis endian’ formatumanak Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) rRw | Bit us
vélasztésa
x.09 |Az adatregiszterek kezelésének mddja Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
x).(1:)9~ ‘I adatregiszterek 0-tél 9-ig -32,768 ~ +32,767 RW | Bi
x).(2§9~ ‘O’ adatregiszterek 0-t6l 9-ig -32,768 ~ +32,767 RW | Bi
x.30 |SM alapértékek betdltése Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
x.31 | SM paraméterek elmentése Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
x.32 | Ujra-inicializalas kérése Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit
x.33 |Letoltés a terepi buszos modulrdl Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit
x.34 | Toémorités Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
x.35 |Sorszam -2,147,483,648 ~ 2,147,483,647 RO | Bi NC| PT
x).(3g7~ Terepi busztol figgd Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
%.38 Te"re_pi pgsztél fuggéen meghatarozott 0~ 255 0 RW | Uni us
mikédési méd
x.39 | Ciklikus bemenet konfiguralasa 0~ 255 0 RW | Uni us
x.40 | Ciklikus kimenet konfiguralasa 0~ 255 0 RW | Uni us
")'(42; Terepi busztdl fiiggd 0~ 255 0 RW | Uni us
x.44 ~ ) . .
%48 Terepi busztol figgd 0~ 255 RO | Uni PT| US
x.49 | A hibas allapotok kimutatasa 0 ~ 255 0 RO | Uni PT| US
RW glt:/?séh;té RO gl?/g's(hat() Uni | Unipolaris Bi Bipolaris Bit | Kétallapotu Pr. | Txt | Szoveges
FI | szirt DE | Cimparaméter | NC | Nem masolodik | RA | Névl. értéktsl figgs | PT | Vedett us ;ee't‘]f;sz“é""i PS | Kikapcsolasi mentés
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11.15.5 Applications tipust modul
Az Applications modul paraméterei
Paraméter Tartomany ({) Alapbeallitas (=) Tipus
oL | cL oL | vT | sv
x.03 |ADPL program allapota None (0), Ledllitas (1()3,)Futtatés (2), Leoldas RO | Txt NC
x.04 | Arendelkezésre all6 rendszer-eréforrasok 0~ 100 RO | Uni NC
x.05 |RS485-6s cim 0~ 255 11 RW | Uni us
x.06 |Az RS485 miikddési modja 0~ 255 1 RW | Uni us
300 (0), 600 (1), 1200 (2), 2400 (3), 4800
AP . 4),
x.07 |Az RS485 adatatviteli sebessége 9600 (5), 19200 (6), 38400 (7), 57600 (8), 300 (0) RW | Txt us
115200 (9) baud
x.08 |RS485 attérési késleltetés 0~255ms 2 RW | Uni us
x.09 A’z RS48§-os adatatvitel engedélyezésének 0~1ms 0 RW | Uni us
késleltetése
x.10 nglgtégé’omtatas' utasitasénak Gtvonal- SYPT: Ki (0), RS485: Be (1) SYPT: Ki (0) RW | Bit Us
x.11 | Utemidd az éraprogramhoz (ms) 0~ 200 0 RW | Uni us
e - dISAbLEd (0), 0.25 ms (1), 0.5 ms (2), )
x.12 | Az adatfeldolgozas mintavételi gyakorisaga 1ms (3), 2 ms (4), 4 ms (5), 8 ms (6) dISAbLEd (0) RW | Uni us
x.13 | Automatikus programfutds engedélyezése Ki (0) vagy Be (1) Be (1) RW | Bit us
x.14 | Altalanos futasidé-leoldas engedélyezése Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
x.15 | A visszadllitas letiltdsa a leoldas torlésekor Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
x.16 | Az enkoder-adatok frissitési gyakorisaga 0~3 0 RW | Uni us
xA7 A par’amétertaftoma’nytuIIepese miatti Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
leoldas engedélyezése
x.18 | A Watchdog funkcié engedélyezése Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
x.19 | Adatmentés kérése Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC
A taplalas megszlinésekor torténé . : . NC
x.20 adatmentés engedélyezése Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
x.21 |Ment 20 paraméteradat mentésének és Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit| | NC us
visszaallitdsanak engedélyezése
X.22 | A CTNet vezérjelgylrii azonositdja 0~ 255 0 RW | Uni us
x.23 | CTNet csomoponti cim 0~ 255 0 RW | Uni us
Xx.24 | A CTNet adatatviteli sebessége 5.000 (0), 2.500 (1), 1.250 (2), 0.625 (3) 2.500 (1) RW | Txt us
X.25 |CTNet szinkronizalas bedllitasa 0,000 ~ 9,999 0,000 RW | Uni us
X.26 CTNet’egysger[jsitet’t uzemméd — 1. ciklikus 0~ 25503 0 RW | Uni us
paraméter cimcsomépontja
x.27 CTNet egys;erﬁsitett Uzemmod — 1. ciklikus 0~ 9,999 0 RW | Uni us
forrdsparaméter
x.28 CTNet'egysgerusnet't uzemmod — 2. ciklikus 0~ 25503 0 RW | Uni us
paraméter cimcsomaépontja
X.29 CTNet egys;erl’jsitett zemmod — 2. ciklikus 0~9.999 0 RW | Uni us
forrdsparaméter
x.30 CTNet’egysgerusnet’t uzemmod — 3. ciklikus 0~ 25,503 0 RW | Uni us
paraméter cimcsomépontja
x.31 CTNet egysz’erusnett lUzemmod — 3. ciklikus 0~9.999 0 RW | Uni us
forrdsparaméter
CTNet egyszerisitett izemmod bedllitasa —
x.32 |cimparaméter az 1-es modulrekesz bejévé 0~9,999 0 RW | Uni us
adataihoz
CTNet egyszerisitett izemmod bedllitasa — us
x.33 |cimparaméter a 2-es modulrekesz bejové 0~9,999 0 RW | Uni
adataihoz
CTNet egyszerisitett lzemmod bedllitasa — us
x.34 |cimparaméter a 3-as modulrekesz bejové 0~9,999 0 RW | Uni
adataihoz
%35 A CTNt’et szmkronglt’lesemenyvezerelt Letiltva (0), e§emeny(1), 1. esemeny (2), Letiltva (0) RW | Uni us
feladatanak azonositéja 2. esemény (3), 3. esemény (4)
x.36 | A CTNet hibafeltarasi paramétere RO | Uni NC| PT
x.37 |Aletoltés elutasitasa a Hajtas Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit Us
engedélyezése esetén
%.38 Qslgtaé:]as nem old le APC futasidé-hiba Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
x.39 | Az UT70 szinkronizalasi allapota 0~3 0 RO | Uni us
x.40 |A ‘master’ UT70 adatatviteli médja 0~10 1 RW | Uni us
x.42 | Az alaphajtas pozicidjanak ,befagyasztasa" Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit NC us
x.43 | A befagyasztd jel invertalasa Ki (0) vagy Be (1) Ki (0) RW | Bit us
x.44 | A feladat prioritasi szintje 0~ 255 0 RW | Uni us
x.48 | A hibat okozé DPL programsor 0 ~2,147,483,647 0 RO | Uni us
x.49 | A felhasznaloéi program azonositéja -32,767 ~ +32,768 0 RO | Bi NC | PT
Rw | fmato/ RO | Csak Uni | Unipolaris Bi | Bipolaris Bit |Kétallapotd Pr. | Txt | Szoveges
olvashat6 olvashat6 )
A | sz DE | Cimparaméter | NC | Nem mésolédik | RA | Névl. értekidl fiiggs | PT | Veédett us ;ﬂﬂfgj”a'” PS | Kikapcsolasi mentés
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- Amotor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett EVETSEEEIoJRerAl Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
11-30. abra Az SM-SLM modul logikai vazlata
5 poélusu sorkapocs
-l Biztonsagi
Szigetelt OV/arnyékolas (SLM) BE T I = @
tartaléktelep I mes 2 <
Akkumulator 24 Vd bemenet @1 == (ha sziikséges) 2 ¢ 32 0 g
) ] c SIEN o N
Szigetelt OV/arnyékolas(SLM) B@ N 2is 2 g 58
S =
Nincs hasznalatban EE 3 ? % % g
3 28 o <
Nincs hasznalatban n@ g 3 2 %
g 8 5
RJ45 MC port
rs485 DiveLink com/ [El @] <
Rs485 DiveLink com/ [E @] it
A Hajtas allapota m Fordulaton- miikédési
Engedélyezés (SLM) m kenti Mikodési madja
. enkoder- mod A motormérés
Nincs csatlakoztatva (7) vonalak

végrehajtasa
Szigetelt OV (SLM) @ E -

x.10
24Vdc (SLM)

Nincs csatlakoztatva +
Y

‘._u Csak enkoderes
miikédési mod e Mentés az SLM
A motormérés EEPROM-jaba
SN <30 végrehajtasa

'l I (CT kodols)
Az alaphajtas ------

automatikus
beallitasa

588

RJ45M S

,_
=

M po

RS485 DiveLink COM!
RS485 DiveLink COM/
A Hajtas llapota’
Engedélyezés (SLM)
Nincs csatlakoztatval
Szigetelt OV (SLM)
24vdc (SLM)|

Nincs csatlakoztatval

!

x12 A motormérés
mikédési A mentés
AZSLM  modja _ izemmédja

bekapcsolasi
késleltetése ---.

S&ggﬁg%g‘

Pr5.18 = 8kHz
Pr 3.26 = SM-SLM rekesz 0 |l 03 |c (< c ziz
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- Amotor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett WVETSEEEIRr4 Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
A kivalasztasvezérl6:
allapota
0 Bekapcsolva
1 Normal kommunikaciés lizemmaéd bedllitva
2 Vérakozas a norméal kommunikacios izemmaéd beallitasara
3 Atengely alaphelyzetbe allitasa
4 Varakozas a tengely alaphelyzetbe allitasara
5 SP lzemmo6du kommunikéacio beallitasa
6 Varakozas az SP lizemmédu kommunikacié beallitasara
7 Vérakozas a hardver engedélyezésére
8 Automatikus fluxusszog
9 Vaérakozas az automatikus fluxusszogre
10 Az automatikus fluxusszog beszabalyozasanak befejezése
. b o . Az SLM-hez A tengely .
11 Automatikus allérész |.ndukt|vnas ) y Az gpciés modul onvertalt alaphelyzetbe A markerimpulzus
12 Vérakozas az automatikus allérész-induktivitasra hibaallapota fluxusofszet allitva vétele megtortent
13 Automatikus aramhurok-erésitések
14 Vérakozas az automatikus aramhurok-erésitésekre
15 Uzemelés x.50
16 Leoldas
Fordulatszam
x.03
A pozicio-
visszacsatolas
zarasa
q -m m———
Adatok olvasésa az
SLM EEPROM-jabol Fordulat- Pozicio Finom
(CT kodolo) szamlalo pozicio

A motormérés
uzemmadja

PYW ISopYyw
Se19pOyUS Yes)
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S2I9pOYUB Hes)
Bossadygysalia) fewioN E=
Bossadeygysal|) [eWION [

Bassadayoysale) AbeN

m
m> z "
35| 3 Athelyezett
35| &< paraméterek
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Biztonsagi
tajékoztatd

Elektromos | Beinditas

telepités

Mechanikai
telepités

Termék-
ismerteté

A motor
futtatdsa

Alap-
paraméterek

Optimalizalas

Smartcard

Beépitett [UETEEEI]KFAN)
PLC paraméterek

SM-SLM paraméterek

jellemzék

Miiszaki ‘

Hiba-
feltaras

UL
besorolas

Paraméter

Tartomany ()

Alapbeallitas (=)

oL \ CL

oL | vr | sv

Tipus

x.01

Az SM (Solutions Modul) azonositéja

0~499

RO

Uni

PT

us

x.02

Az SM szoftvervaltozata

0.0 ~99.99

RO

Uni

NC

PT

x.03

Fordulatszam

+40,000.0 rpm

RO

Bi

Fl

NC

PT

x.04

Fordulatszamlalo

0 ~ 65,535 fordulat

RO

Uni

Fl

NC

PT

x.05

Pozicié

0 ~ 65,535 (1/2* fordulat)

RO

Uni

Fl

NC

PT

x.06

Finom pozicid

0 ~ 65,535 (1/2%* fordulat)

RO

Uni

Fl

NC

PT

x.07

Miikédési mod

HoSt (0), Enc.Only (1)

HoSt (0)

RW

Txt

us

x.08

A markerimpulzus vételének indikatora

Ki (0) vagy Be (1)

Ki (0)

RO

Bit

NC

x.09

Az SLM konvertalt fluxusofszetje

0 ~ 65,535

0

RO

Uni

x.10

Az enkoder egy fordulatra es® vonalainak
szama

0~ 50,000

1024

RW

Uni

us

x.11

Az SLM szoftvervaltozata

0.000 ~ 9.999

0.000

RO

Uni

NC

PT

x.12

Az SLM bekapcsolasi késleltetése

0.000 (0), 0.250 (1), 0.500 (2),

0.750 (3), 1.000 (4), 1.250 (5), 1.500 (6) s

0.250 (1)

RW

Txt

us

x.13

Nincs hasznalatban*

x.14

A kivalasztasvezérld allapota

0~16

RO

Uni

NC

PT

x.15

Nincs hasznalatban*

x.16

Nincs hasznalatban*

x.17

Nincs hasznalatban*

x.18

Nincs hasznalatban*

x.19

A visszacsatolas sz(réje

0(0),1(1),2(2),4(3),8(4),16 (5

0(0)

RW

Txt

Us

x.20

Nincs hasznalatban*

x.21

Nincs hasznalatban*

X.22

Nincs hasznalatban*

Xx.23

Nincs hasznalatban*

X.24

Nincs hasznalatban*

X.26

Az 6nmikédd motormérés mikédési modja

RW

Uni

us

x.27

A mentés médja

0~4
0~2

RW

Uni

us

X.28

Athelyezett paraméterek

0~2

RW

Uni

us

x.29

A paraméterek beszabalyozasanak és
mentésének végrehajtasa

Ki (0) vagy Be (1)

RW

Bit

us

x.30

Az alaphajtas automatikus beallitasanak
kérése

0~1

RW

Uni

us

x.32

Nincs hasznalatban*

x.33

Nincs hasznalatban*

x.34

Nincs hasznalatban*

x.35

Nincs hasznalatban*

x.36

Nincs hasznalatban*

x.37

Nincs hasznalatban*

x.38

Nincs hasznalatban*

x.39

Nincs hasznalatban*

x.40

Nincs hasznalatban*

x.41

Nincs hasznalatban*

x.42

Nincs hasznalatban*

x.43

Nincs hasznalatban*

x.44

Nincs hasznalatban*

x.45

A tengely alaphelyzetbe van allitva

Ki (0) vagy Be (1)

RO

Bit

PT

x.46

Nincs hasznalatban*

x.47

Nincs hasznalatban*

x.48

Nincs hasznalatban*

x.49

A poziciévisszacsatolas zarasa

Ki (0) vagy Be (1)

Ki (0)

RW

Bit

PT

x.50

Az SM hibadllapota

0~ 255

RO

Uni

NC

PT

x.51

Az SM szoftver-alvaltozata

0~ 99

RO

Uni

NC

PT

RW

irhatd /
olvashaté

Csak

RO olvashaté

Uni

Unipolaris Bi

Bipolaris Bit

Kétallapotu Pr. Szbveges

Fl

Szirt DE | Cimparaméter | NC

Nem masolddik

RA | Névl. értéktsl fiiggé

Védett us

mentés

Felhasznaldi

PS

Kikapcsolasi mentés

* Bizonyos nem hasznalt paraméterek bevezetésére a termék tervezett bévitésekor sor kerl.
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett ‘I‘ Muszaki ‘ Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
11.16 Menii 18: 1-es alkalmazasi menii
Paraméter Tartomany () Alapbeallitas (=) Tipus
oL \ cL oL | vT | sv
18.01 |1€S aI[(aIrna;ési meni kikapcsolaskor mentett -32,768 ~ +32,767 0 RW | Bi NC PS
egész értékei
18.02 ~ | 1-es alkalmazasi men(i csak olvashato -32,768 ~ +32,767 0 RO | Bi NC
18.10 |egész értékei
18.11 ~ l-es alkalmazasi mend irhato-olvashaté egesz -32,768 ~ +32,767 0 RW | Bi us
18.30 |értékei
1?;’;; 1-es alkalmazasi meni irhaté-olvashato bitjei Ki (0) vagy Be (1) 0 RW | Bit us
1117 Menii 19: 2-es alkalmazasi menii
Paraméter Tartomany () Alapbeallitas (=) Tipus
oL | CL oL | vir | sv
19.01 2-e’s allfal’r‘nalzési menl kikapcsolaskor mentett -32,768 ~ +32,767 0 RW | Bi NG PS
egész értékei
19.02 ~ 2-e’s allfal’malzé5| mendii csak olvashatd -32,768 ~ +32,767 0 RO | Bi NC
19.10 |egész értékei
19.11 ~ g-e; a!kalmaza5| mend irhaté-olvashaté egész -32,768 ~ +32,767 0 rRW | Bi us
19.30 |értékei
1_?:’;; 2-es alkalmazasi menu irhaté-olvashaté bitjei Ki (0) vagy Be (1) 0 RW | Bit us
11.18 Menii 20: 3-as alkalmazasi menii
Paraméter Tartomany () Alapbeallitas (=) Tipus
oL | cL oL | vt | sv
20.01 ~ Z?—a; alkalmazasi men( irhaté-olvashat6 egész -32,768 ~ +32,767 0 rRW | Bi NC
20.20 | értékei
20.21 ~ 3—a’s allfalrna;a5| men irhatd-olvashaté hosszu 2% 9% 0 RW | Bi NC
20.40 |egész értékei
Rw | Al Ro |Csak Uni | Unipolaris Bi | Bipolaris Bit | Ketallapota Pr. | Txt | Szoveges
A | sz DE | Cimparaméter | NC | Nem mésolédik | RA | Névl. értektdl fiiggé | PT uUs ;ﬂt}fgj“é'é‘ Ps | Kikapcsolasi mentés
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Biztonsagi Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett Muszaki Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
11.19 Menu 21: A motorparaméterek masodik készlete
Paraméter Tartomany ($) Alapbeallitas (=) Tipus
oL CL OL VT SV
) . EUR>50.0 | EUR>1500.0 h
21.01 | A legnagyobb alapjel megfogasa {0.02}* 0 ~3,000.0 Hz SPEED_LIMIT_MAX rpm USA:G0,0 USA>>1,800.0 3,000.0] RW/| Uni us
21.02 | A legkisebb alapjel megfogasa {0.01}* +3,000.0 Hz +SPEED_LIMIT_MAX rpm 0.0 RW| Bi PT| US
S . * A1.A2 (0), A1.Pr (1), A2.Pr (2), Pr (3)
21.03 | Alapjelvélasztd {0.05} Pad (4), Prc (5) Al.A2 (0) RW| Txt us
P . 0.0 ~ 3,200.0 0.000 ~ 3,200.000 .
21.04 | Gyorsitasi sebesség {0.03}* s/100Hz /1000 rpm 5.0 2.000 0.200 | RW/| Uni us
P . * 0.0 ~ 3,200.0 0.000 ~ 3,200.000 .
21.05 |Lassitasi sebesség {0.04} S/100Hz /1000 rpm 10.0 2.000 0.200 | RW/| Uni us
) . R EUR> 50 .
21.06 |Névleges frekvencia {0.47} 0 ~3000.0 Hz VT> 0 ~ 1250.0 Hz RW/| Uni us
USA> 60
21.07 | Névleges dram {0.46}* 0 ~ RATED_CURRENT_MAX A A Hajtas névl. arama (11.32) | RW| Uni RA us
. . - EUR>1,500| EUR>1450.0 .
21.08 |Ford.szam a névleges terhelésen {0.45}* 0 ~ 180,000 rpm 0.00 ~ 40,000.00 rpm USA>1,800‘ USA>1,770.0‘ RW/| Uni us
200V-os hajtas: 230V
400V-o0s hajt.: EUR> 400V
21.09 |Névleges fesziltség {0.44}* 0 ~ AC_VOLTAGE_SET_MAX V USA> 460V RW/| Uni RA us
575V-0s hajtas: 575V
690V-0s hajtas: 690V
21.10 | Névleges teljesitménytényezé {0.43}* 0.000 ~ 1.000 ‘ VT> 0.000 ~ 1.000 0.85 RW| Uni us
21.11 | A motor pdlusszama {0.42}* Auto ~ 120 pdlus (0 ~ 60) Auto (0) 6 p.(3)] RW| Txt us
21.12 |Aliérész-ellenallas 0.000 ~ 30.000 Q 0.0 RW/| Uni RA us
21.13 | Feszilltségofszet 00~250V | 0.0 | RW| Uni RA us
21.14 | Tranziens induktivitas (cLs) 0.000 ~ 500.000 mH 0.000 RW/| Uni RA us
21.15 | A masodik motor aktiv Ki (0) vagy Be (1) RO| Bit NC| PT| US
21.16 | Termikus idéallando {0.45}* 0.0 ~ 400.0 89.0 20.0 | RW/| Uni us
21.17 | A ford.szam-szabalyozo K,erésitése  {0.07}* o.oo:)a; 2:15535 0.0100 RW| Uni us
21.18 |A ford.szam-szabélyozé K ersitése  {0.08}* 0.00 - £55,35 1.00 RW| Uni uUs
21.19 | A ford.szam-szabélyozé Kyerdsitése  {0.09}* 000000 ~ 0.6953% 0.00000 RW| Uni uUs
_ o
21.20 | Enkeder fazisszég (0.43)* 0.0 ~359.9 00 |RrRw|uni| |nc PS
elektromos
. ) L . drv (0), Slot1 (1),
21.21 | A ford.szam-visszacsatolas kivalasztdja Slot2 (2), Slot3 (3), drv (0) RW/| Txt us
200V: 75
. . . P * 400V: 150 .
21.22 |Az dramszabalyozé K, erésitése {0.38} 0 ~ 30,000 20 575V 180 RW/| Uni us
690V: 215
200V: 1,000
. . . un 400V: 2,000 .
21.23 | Az dramszabalyozé K; erésitése {0.39}* 0 ~ 30,000 575V: 2.400 RW/| Uni us
690V: 3,000
21.24 | Aliérész-induktivitas (Ly) VT> 0.00 ~ 5,000.00 mH 0.00 RW| Uni RA us
A motor magnesezési karakterisztikajanak VT> 0 ~ anévl. fluxus -
2125 1. téréspontja 100 %-a 50 RW| Uni us
A motor magnesezesi karakterisztikajanak VT> 0 ~ anévl. fluxus )
21.26 2. téréspontja 100 %-a 5 RW| Uni us
21.27 | Motorlizem( aramkorlat 0 ~ MOTOR2_CURRENT_LIMIT_MAX% 165.0 175.0 RO| Uni RA
21.28 | A visszataplalas aramkorlatja 0 ~MOTOR2_CURRENT_LIMIT_MAX% 165.0 175.0 RW| Uni RA us
21.29 | Szimmetrikus dramkorlat {0.06}* 0 ~MOTOR2_CURRENT_LIMIT_MAX% 165.0 175.0 RW/| Uni RA us
21.30 | Motorfesziiltség/1000 rpm, Ke SV>0 ~ 10,000 V ‘ 98 RW| Uni us
21.31 | A motor pélustavolsaga 0.00 ~ 655.35 0.00 RW/| Uni us
irhat6 / Csak . e . e . iih . R
RW olvashaté RO olvashaté Uni | Unipolaris Bi Bipolaris Bit | Kétallapotu Pr. | Txt | Szoveges
Al | Sz DE | Cimparaméter | NC | Nem masolodik | RA | Névi. értektdl fuggs | PT | Vedett us | Felnaszndld PS | Kikapcsolasi mentés

* A Meni 0 alapjelei csak akkor érvényesek, ha a motorparaméterek
masodik készletét a Pr 11.45 = 1 beallitas hatasossa teszi (a masodik
motorparaméter-készlet csak akkor valik hatasossa, ha Hajtas kimené-
fokozata nincs engedélyezve, vagyis a Hajtas az ’inh’, rdY, vagy a
leoldas

allapotaban van).

Amikor a motorparaméterek masodik készlete aktiv, a LED-es kijelz6
els6 soraban megjelenik a tizedespont, amely jobbrél a masodik helyen
van.

FIGYELMEZTETES

Enkoéder- fazisszog (csak szervo lizemmod esetén)

A V01.05.00 verziészamu hajtasszoftvertdl kezdédéen a
3.25 és 21.20 paraméterben beallitott enkdder-fazisszogek
atmasolédnak a SMARTCARD-ba, ha a Pr 0.30 a Prog (2)-
re vagy a Pr xx.00 a 3yyy értékre van dllitva. Ez elényés
abban az esetben, amikor a SMARTCARD a Hajtas
paraméterkészletének biztonsagi hattértaroldjaként
funkcional, azonban korlltekintéssel kell eljarni, ha a
SMARTCARD-ot a paraméterkészletek hajtasok kozotti
atviteléhez hasznaljuk fel. Hacsak nem bizonyos, hogy a
rendeltetési helyként kezelt Hajtdshoz kapcsolodo
szervomotor enkdder- fazisszoge megegyezik a forrasként
kezelt Hajtashoz kapcsol6dod szervomotoréval, végre kell
hajtani az 6nmiikodé motormérést, vagy kézi uton kell
bevinni az enkéder-fazisszog értékét a 3.25 (vagy 21.20)
paraméterbe. Ha az enkoder fazisszdg értéke pontatlan, a
Hajtas elveszti a motor folétti ellenérzést, ami O.SPd vagy
Enc10 leoldast eredményez, ha a Hajtas miikddése
engedélyezett.

Ha az xx.00 paraméter 4yyy-ra van allitva, a Pr 3.25-ben
és a Pr 21.20-ban bedllitott enkdder- fazisszégek nem
masolédnak a SMARTCARD-ba, igy a Pr 3.25 és a Pr
21.20 a rendeltetési helyen nem valtoztathaté meg ennek
az adatblokknak a SMARTCARD-bdI valo atvitele alatt.
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett ‘I‘ Miiszaki ‘ Hiba- UL

tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas

11.20 Menii 22: Kiegészité Menii 0 beallitas

Paraméter Tartomany ($) Alapbeallitas (=) Tipus
oL cL oL | vr | sv

22.01 |APr 0.31 bedllitasa Pr1.00 ~ Pr 21.51 Pr11.32 RW | Uni Uni| RW
22.02 |A Pr 0.32 bedllitasa Pr1.00 ~ Pr 21.51 Pr11.32 RO | Uni Uni| RO
22.03 |A Pr 0.33 bedllitasa Pr1.00 ~ Pr 21.51 Pr 6.09 \ Pr5.16 \ Pr0.00 | RW | Uni Uni| RW
22.04 |A Pr 0.34 bedllitasa Pr1.00 ~ Pr 21.51 Pr11.30 RW | Uni Uni| RW
22.05 |A Pr 0.35 bedllitasa Pr1.00 ~ Pr 21.51 Pr11.24 RW | Uni Uni| RW
22.06 |A Pr 0.36 beallitasa Pr1.00 ~ Pr 21.51 Pr11.25 RW | Uni Uni| RW
22.07 |A Pr 0.37 beallitasa Pr1.00 ~ Pr 21.51 Pr11.23 RW | Uni Uni| RW
22.10 |A Pr 0.40 beallitasa Pr 1.00 ~ Pr 21.51 Pr11.12 RO | Uni Uni| RO
22.11 |A Pr 0.41 beadllitasa Pr1.00 ~ Pr 21.51 Pr11.18 RW | Uni Uni| RW
22.18 |A Pr 0.48 bedllitasa Pr1.00 ~ Pr 21.51 Pr11.31 RW | Uni Uni| RW
22.20 |A Pr 0.50 bedllitasa Pr1.00 ~ Pr 21.51 Pr11.29 RW | Uni Uni| RW
22.21 |A Pr 0.51 bedllitasa Pr1.00 ~ Pr 21.51 Pr0.00 RW | Uni Uni| RW
22.22 | A Pr 0.52 bedllitasa Pr1.00 ~ Pr 21.51 Pr0.00 RW | Uni Uni| RW
22.23 | A Pr 0.53 bedllitasa Pr1.00 ~ Pr 21.51 Pr 0.00 RO | Uni Uni| RO
22.24 | A Pr 0.54 bedllitasa Pr1.00 ~ Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni Uni| RW
22.25 |A Pr 0.55 bedllitasa Pr1.00 ~ Pr 21.51 Pr0.00 RW | Uni Uni| RW
22.26 |A Pr 0.56 beallitasa Pr1.00 ~ Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni Uni| RW
22.27 |A Pr 0.57 bedllitasa Pr1.00 ~ Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni Uni| RW
22.28 |A Pr 0.58 bedllitasa Pr1.00 ~ Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni Uni| RW
22.29 |A Pr 0.59 bedllitasa Pr1.00 ~ Pr 21.51 Pr0.00 RW | Uni Uni| RW

RW Ic:R/:tsoh/ea % RO glf/:ls(haté Uni | Unipolaris Bi | Bipolaris Bit | Kétallapota Pr. | Txt | Széveges

A | Szint DE | Cimparaméter | NC | Nem masolodik | RA | Névl. értéktsl figgs | PT | Vedett us ;eézf(;;”é'éi PS | Kikapcsolasi mentés
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A halézat-kimaradas kezelésének
madjai

Pr6.03, Pr4.13 és Pr4.14

Biztonsagi Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett “ Muszaki ‘ Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
11.21 Magasabb szintii képességek 11.21.1 Az alapjel kezelésének médjai
Ez afejezetrész tajékoztatast nyujt a Unidrive SP néhany magasabb |m Alapjelkivalaszté
szintl funkcidjardl. Tovabbi informacié a Unidrive SP Magasabb Szint(i
Felhasznaloi Kézikényvében talalhato. RW | Txt | | | |_nc | |_us |
- - p— ¢ | ALA2(0), AL.Pr (1), A2.Pr (2),| =
A; alapjgl k(::-zelesenek maodjai Pr1.14, ’Pr 1.15, Pr 8.39 Pr (3) Pad (4), Prc (5) Al.A2 (0)
Fékezési modok Pr 2.04 és Pr 2.08
S-meredekségek Pr 2.06 és Pr 2.07 —_—
Nyomaték-lizemmaodok Pr 4.08 és Pr 4.11 |“ Az eldre beallitott alapjel kivalasztéja
Alealités mol Pre.0t, Preo6 Proo7esPr | [Taw [y [ | [ne [ T us]
: g | 0-~9 o | 0

A Start/Stop logika miikddési mddjai

Pr 6.04 és Pr 6.40

Forgd motor befogasa

Pr 6.09

A poziciéhurok miikédési madjai

Pr13.10

| A T28 és T29 automatikus valasztasa

RO | uni | |

| n¢ | pT | us |

g |

Ki (0) vagy Be (1)

> | Ki (0)

Az 1.14 paraméter beadllitdsa a Pr 8.25 és Pr 8.26 cimkijel6l6
paraméterek konfiguralasaval automatikusan megvaltoztatja a T28 és
T29 digitalis bemenetek mikddését. A Pr 8.25 és Pr 8.26 értékének
kézi uton valé megvaltoztatdsahoz az automatikus beallitast le kell
tiltani a 8.39 paraméter 1-re allitdsaval.

Ha a Pr 8.39 a 0 értéket veszi fel, és a Pr 1.14 értéke megvaltozik,

a T28 és T29 sorkapocs hatasossa tételéhez hajtas-visszaallitast kell

végezni.
11-5 tablazat Aktiv alapjel
Pr1.14 | Pr1.15 | 128digitalis bemenet __T29 digitdlis bemenet Pr1.49 | Pr1.50 Aktiv alapjel
Allapot Funkcio Allapot Funkcioé
0vagy 1 0 Helyi/Tavoll 1 1 l-es anal(?g bemenet
1 2 1 2-es analég bemenet
A1.A2 (0) 2~8 Nincs funkcidja Klszomenet elére* 1vagy 2 2~8 Elére beallitott ’alapjel, 2-t6l 8-ig
0 Helvi/Tavoll 1 1 1-es analédg bemenet
9* 1 Y 2 1 2-es analég bemenet
Nincs funkcidja 1 vagy 2 2~8 Elére bedllitott alapjel 2-t8l 8-ig
0 Az elézetes 0 Az elézetes beallits 1 1-es analég bemenet
1 beallitas z elozeles beanilas 2 2-es elére bedllitott alapjel
0 Lz . 1-es kivalaszto- — — .
0 0-as kl;yalaszto- 1 bitje 3 3-as elére beallitott alapjel
itje N ,, o ’
A1.Pr (1) 1 1 4 4-es elére b(?allltott alapjel
1 1 1-es analdg bemenet
2~8 Nincs funkcidja Nincs funkcidja 2~8 Elére bedllitott ’alapjel, 2-tél 8-ig
o+ 1 1-es analdg bemenet
2~8 Elére beadllitott alapjel 2-t8l 8-ig
0 Az elézetes 0 Az elézetes beallits 1 2-es analdg bemenet
1 beallitas z elozetes beallitas 2 2-es elére beallitott alapjel
0 L . 1-es kivélaszto- - — -
0 0-as kll)\_/ta_laszto— 1 bitje 3 3-as elre beallitott alapjel
itje N " -~ "
A2.Pr (2) 1 5 4 4-es elére bc’aalhtott alapjel
1 1 2-es analég bemenet
2~8 Nincs funkcidja Nincs funkcicja 2~8 Elére bedllitott ’alapjel, 2-tél 8-ig
g+ 1 2-es analég bemenet
2~8 Elére bedllitott alapjel 2-t8l 8-ig
0 Az elézetes 0 . L 1 1-es elére beallitott alapjel
1 beallitas Az elGzetes bellitas 2 2-es elére bedllitott alapjel
0 0-8s Kivalaszto- 1-es kivalaszto- " — pJ_
Pr (3) 0 bitie 1 bitjie 3 3 3-as el c:re bea’ﬂll’tott alap!el
1 : 4 4-es elére beallitott alapjel
1~8 . . ) - 1~-8 Elére bedllitott alapjel 1-t6l 8-ig
Nincs funkcio Nincs funkcio
9* 1~8 Elére bedllitott alapjel 1-t6l 8-ig
Pad (4) Nincs funkcidja Nincs funkcidja 4 Kezel6egységi alapjel
Prc (5) Nincs funkcidja Nincs funkcidja 5 Nagy pontossagu alapjel

* Az 1.15 paraméter 9-re allitdsa engedélyezi az el6re beallitott alapjel pasztazasanak ltemezéjét. Az engedélyezett itemezbvel az elére
bedllitott alapjelek automatikusan kivalasztodnak, a Pr 1.16 viszont meghatarozza az egyes valtoztatasok kdzotti idétartamot.

** A ’kuszomenet el6re’ csak akkor valaszthato, ha a Hajtas készenléti, (rdY), letiltott (inh), vagy leoldott allapotban van.
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Elére bedllitott alapjelek
Az el6re bedllitott alapjeleket az 1.25-t6l az 1.28-ig terjedd paraméterek
tartalmazzak.

Kezel6egységi alapjel

Kezel6egységi alapjel valasztasa esetén a Hajtas kivalasztas-vezérlgjét
kozvetlenil a kezelégombok vezérlik, és a kezeléegységi alapjel (Pr 1.17)
van kivalasztva. A Pr 6.30 ~ 6.34 és 6.37 kivalasztasvezérl6 bitek
hatastalanok, a kiszémenet pedig le van tiltva.

Nagy pontossagu alapjel
A nagy pontossagu alapjel valasztasa esetén a Pr 1.18 és Pr 1.19
fordulatszam-alapjel van kivalasztva.

11.21.2 A fékezés maédjai

m A felfutas/lefutas (rampa) izemmoédjanak
kivalasztasa

RW | Tt | | [ | | [_us |

oL FASt (0), Std (1)
8 Std.hV (2) o

cL FASt (0), Std (1)

Std (1)

Ez a paraméter nem befolyasolja a gyorsitdé rampat, mivel a rampa-
kimenet mindig a beprogramozott gyorsitasi sebességgel névekszik, az
aramkorlatok hatdsanak érvényesilése mellett. Nyilthurkd mikodési
maédban, a motor szamara rendkivili kdrilmények (nagy induktivitasu
taplalas) fennallasa esetén a standard rampa alacsony fordulatszam
elérését teszi lehetévé, a motor azonban nem all le teljesen. Az is
el6fordulhat, hogy ha a Hajtas barmelyik izemmaédban megprébalja

a lassitas ellen dolgozo terhelés alatt all6 motort leallitani, a motor a
standard rampa vagy a gyors rampa alkalmazasa esetén nem fog
leallni. A lassitas allapotaban levé Hajtas a frekvencia vagy a
fordulatszam csokkenésének sebességét monitorozza. Ha 10 s-on
keresztil csokkenés nem mutatkozik, a Hajtas a frekvencia- vagy a
fordulatszam-alapjelet nullara csdkkenti. Ez arra az esetre vonatkozik,
amikor a Hajtas a lassitas allapotaban van, nem pedig arra, amikor az
alapjel egyszerlen nullara van allitva.

0: Gyors rampa

A gyors rampat ott alkalmazunk, ahol a lassitas koveti a
beprogramozott lassitasi sebességet, az aramkorlatok hatasanak
érvényesilése mellett.

1: Standard rampa

A standard rampa felhasznalasara a lassitas alatt keril sor, ha a
fesziltségnek a standard rampa szintjére (Pr 2.08) val6 ndvekedése
miikodésbe hozza a szabalyozét, amelynek kimenete megvaltoztatja az
eldirt terheléaramot a motorban. Mivel a szabalyozé szabalyozza a DC-
kori fesziltséget, a motor lassulasa fokozadik, ahogy megkdzeliti a
zérus fordulatszamot. Amikor a motor lassitasi sebessége eléri a
beprogramozott lassitasi sebességet, a szabalyozé mikddése leall, és
folytatodik a Hajtas lassitasa a beprogramozott sebességen.

Ha a standard rampafesziiltség (2.08) alacsonyabbra van allitva, mint a
névleges DC-kéri szint, a Hajtds nem fékezi a motort, hanem az
szabadon futva leall.

A rampaszabalyozo kimenete (amikor miikodik) egy aramjel, amely

a frekvenciavaltoztatd aramvezérlére (nyilthurkd Gzemmaddok) vagy

a nyomaték-el6allitd aramszabalyozéra (zarthurku vektoros vagy
szervo-Uzemmod) csatlakozik. A szabalyozdk erbsitése a 4.13 és 4.14
paraméterekkel médosithato.

A szabalyoz6
miikodik

A DC-kor fesziltsége

Motor-ford.szam

Beprogramozott
lassitasi sebesség

2: Standard rampa, a motorfesziiltség novelésével

Ez a mikddési moéd ugyanaz, mint a normal standard rampa, azzal a
kulénbséggel, hogy 20 %-0s busztfeszliltséget alkalmaz a motorhoz,
ami a motorveszteségek novelésével gyorsabb ttem( lassitast
eredményez.

|m Standard rampafesziiltség

RW | uni | | RA | | | | us |

200V-os hajtas: 375V
400V-os hajt.. EUR> 750V
USA> 775V
575V-0s hajtas: 895V
690V-0s hajtas: 1075V

ki3 0~ DC_VOLTAGESET_MAXV =

Ez a fesziltség szolgaltatja a standard rampa szabalyozasi szintjét.
Ha a paraméter tulsagosan kis értékre van allitva, a motor szabadon
futassal all le, ha viszont tilsagosan magas ez a szint, és nem
alkalmazunk fékellenallast, tulfesziltség miatti (OU’) leoldas
kévetkezhet be. A minimumszintet annal a feszulltségnél nagyobbra kell
beallitani, mint amit a legnagyobb tapfesziltség az egyenaramu korén
eldallit.

Normal esetben a DC-kéri fesziiltség kdzelitéleg = rms tapfesz. x \2.
Ezt a paramétert gondosan kell beallitani. Ajanlatos,
hogy a beallitott érték 50 V-al nagyobb legyen, mint

a DC-kori fesziiltség varhaté legmagasabb szintje.

Ha ez nem teljesil, el6fordulhat, hogy a motor nem
lassul a STOP utasitas hatasara.

Figyelmezteté:

11.21.3 S-meredekségek

|m S-meredekség engedélyezése

RW | Bit | | | | | |_us |

g | Ki (0) vagy Be (1) > | Ki (0)

A paraméter 1-re allitdsa engedélyezi az S-meredekség funkcidjat. Az
S-meredekség a standard rampat alkalmazo lassitas alatt le van tiltva.
Ha a motor a standard rampan megvalosul6 lassitas utan ismét gyorsul,
az S-meredekség funkcidjanak felhasznalasaval alkalmazott gyorsitd
rampa visszaall nullara.

| Az S-meredekség gyorsitasi korlatja

Rw | uni ||| T us]
| OL| 0.0 ~ 300.0 s%/100 Hz 31
VT 815 000 - 100.000 s%/1000rpm ° 1.500
v 0.030

Ez a paraméter hatarozza meg a gyorsitas/lassitas legnagyobb
valtozasi sebességét. Az alapértékek ugy vannak megvalasztva, hogy
az alapértelmezett rampakhoz és max. fordulatszamhoz az S goérbiilt
szakaszai az eredeti meredekség 25 %-at tegyék ki, ha az S-meredek-
ség engedélyezve van.

— —— El6irt fordulatszam
~=" Gyorsitas
Ténvleaes fordulatszam

Beprogramozott
rampasesbesség |

Az S-meredekség
gyorsitasi mere- ]
deksége
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Minthogy a rampasebesség s/100Hz-ben vagy s/1000rpm-ben, az S-
meredekség paramétere pedig s?/100Hz-ben vagy s2/1000rpm-ben van

megadva, a 'gorblilt’ szakasz T ideje az alabbi médon hatarozhaté meg:

T = az S-meredekség valtozasi sebessége / rampasebesség
Az S-meredekség engedélyezése esetén a teljes rampaidd a T id6-
tartammal névekszik, mivel az S alaku lefutas eléallitasakor a rampa
mindkét vége T/2-vel egésziil ki.

11.21.4 Nyomaték-izemmaodok

| Nyomatékalapjel

RW| Bi | | | | | | | us |

4 | USER CURRENT MAX% | = | 0.00

A f6 nyomatékalapjel paramétere. A nyomatékalapjel normal frissitési
gyakorisaga 4 ms. Ha azonban a 2-es vagy 3-as analég bemenet
szolgal az alapjel forrasaként a Hajtas zarthurku vektoros vagy szervo
mikodési modjaban, és az analég bemenetek ofszet nélkdli fesziltség-
Uzemméadban vannak, a mintavételi id6 250 ps-ra csékken.

|“ A nyomatékiizemmod kivalasztéja

RW | uni | | | | | [_us |
& 2 0~-1 = 0

CL 0~4
Nyilthurka

A paraméter 0 értéke esetén a normal frekvenciavezérlés mikodik. Ha
a paraméter 1-re van allitva, az aramjel csatlakozik az aram PI-
szabalyozojara és zarthurkd nyomaték-/aramjelet szolgaltat az alabbi
abran lathaté modon. Az aramhibajel az aranyos és integral6 tagokon
athaladva szolgaltatja a frekvencia-alapjelet, amelynek korlatozott
tartomanya a - SPEED_FREQ_MAX-t6l a + SPEED_FREQ_MAX-ig
terjed.

Frekvencia-
alapjel

Aramjel P Pr4.3
— | Pra.4

Hatasos
aram

Zarthurka vektoros és szervo lizemméd

Ha ez a paraméter 1-re, 2-re, vagy 3-ra van allitva, a rampak nem
hatasosak, amig a Hajtas az Gizemelés allapotaban van. Ha a Hajtas
zemen kivili allapotban van, de miikddése nincs letiltva, a megfeleld
ledllitasi mod alkalmazasa valik aktudlissa. Célszerl a szabadon
futassal vagy a meredekségkorlatozas nélkil mikodé leallitasi modot
alkalmazni. A rampas leallitas hasznalata esetén azonban a
fordulatszam-alapjel nem kivant ugrésainak elkeriilése céljabol a
rampakimenetre el6re betdltédik az atvaltasi pont tényleges
fordulatszama.

0: A fordulatszam-szabalyozas lizemmadja

A nyomatékjel megegyezik a fordulatszamhurok kimenetével.

1: Nyomatékszabalyozas

A nyomatékjelet a nyomatékalapjel és a nyomatékofszet 6sszege
szolgaltatja, ha ez utobbi engedélyezve van. A fordulatszam semmilyen
maodon nincs korlatozva, megfutas esetén azonban a Hajtas

a fordulatszam-tullépés kiiszobénél leold.

2: Nyomatékszabalyozas fordulatszam-feliilbiralattal.

A fordulatszamhurok kimenete hatarozza meg a nyomatékjelet, amely
azonban korlatozva van a 0 és az eredé nyomatékjel (Pr 4.08 és Pr
4.09 [ha engedélyezett]) kozé es6 tartomanyra. Ennek hatasara jon
létre a kdvetkez6 abran lathaté mikodési tartomany, ha a beavatkozd
fordulatszamjel és az ered6 nyomatékalapjel egyarant pozitiv.

A fordulatszam-szabalyozé ellenérzi, és a beavatkozé fordulatszamjel
szintjére gyorsitja a motort, az eredé nyomatékalapjel altal
meghatarozott nyomatékijellel.

A fordulatszam azonban nem lépheti tul az alapjelet, mivel akkor az
eléirt nyomaték negativ lenne, és igy a fordulatszam beallna nullara.

Aram
F 3

Pr 4.08 +
" Pr 4.09 (ha engedélyezett)

»

Fordulatszam

Pr 3.01

A beavatkozo ford. szam-alapjel és az eredd nyomaték el&jelétdl fliggd
négy lehetséges mikddési tartomanyt az alabbi abra mutatja be.

+ Beavatkozd ford.szam-jel

— Beavatkozd ford.szam-jel
+ Eredd nyomaték

+ Eredé nyomaték

— Beavatkozo ford.szam-jel
— Ered6 nyomaték

+ Beavatkozo ford.szam-jel
— Ered6 nyomaték

Ez a mikodési mod ott alkalmazhato, ahol nyomatékszabalyozasra van
szlikség, de a maximalis fordulatszamot a Hajtasnak korlatoznia kell.
3: Felcsévélé/lecsévélé miikodési mod
Pozitiv beavatkozo jel:
Pozitiv ered6 nyomatékot szolgaltat a nyomatékszabalyozas,
a beavatkoz¢ fordulatszamijel altal meghatarozott pozitiv
fordulatszamkorlattal. Negativ eredé nyomatékot szolgaltat a
nyomatékszabalyozas, - 5rpm-es negativ fordulatszamkorlattal.
Negativ beavatkozé jel:
Negativ eredé nyomatékot szolgaltat a nyomatékszabalyozas,
a beavatkozo fordulatszamjel altal meghatarozott negativ
fordulatszamkorlattal. Pozitiv eredé nyomatékot szolgaltat a
nyomatékszabalyozas, + 5 rpm-es pozitiv fordulatszamkorlattal.
Példa a felcsévélé miikodésre
Ez a példa pozitiv irdanyban m{ikodd felcsévélére vonatkozik.
A beavatkozo ford.szam-jel kdzvetlenil a felcsévéld fordulatszam-
alapjel feletti pozitiv értékre van allitva. Ha az eredé nyomatékjel
pozitiv, a felcsévéls korlatozott fordulatszammal mikadik, igy
anyagszakadas esetén a fordulatszam nem lépi tul azt a szintet, ami
kdzvetlenil az alapjel felett van. Lehetéség van a felcsévéld lassitasara
is egy negativ eredé nyomatékjellel. A felcsévéls lassulni fog - 5rpm-ig,
amig érvénybe nem Iép a ledllitas. A mikddési tartomanyt az alabbi
vazlat mutatja be:

A felcsévélé miikddés tartomanya.
A fordulatszam az alapjelre van
korlatozva, a nyomaték pozitiv
Beavatkoz6

Nyomaték
/ ford.szam-jel

| r

Fordulatszam

-5rpm/'

A felcsévéld lassitasi tartomanya.
A hatra iranyu fordulatszam korlatozva van,
a nyomaték negativ

Példa a lecsévélé miikodésre

A példa egy pozitiv forgasiranyban mkddé lecsévélére vonatkozik.

A beavatkozo fordulatszamjelet kézvetlenil a normal Gzem( maximalis
fordulatszam szintje félé kell beallitani. Ha az eredé nyomatékjel
negativ, a lecsévéld feszitést fog kifejteni, és 5 rpm-es hatra iranyd
forgatast végez, ami a belégasok megfeszitését eredményezi.
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A lecsévéld barmilyen pozitiv fordulatszamon miikddve biztositja

a feszitést. Ha a lecsévéld gyorsitasara van sziikség, pozitiv ered6
nyomatékot kell alkalmazni. A fordulatszam korlatja a beavatkozd
fordulatszamjel lesz.

A miikédési tartomany ugyanaz, mint ami a csévélénél lathato:

A lecsévéld gyorsitasi tartomanya:
pozitiv nyomaték, korlatozott fordulatszam

Fordulatszam-alapjel

/

Nyomaték 4

» Fordulatszam

;
ST

—5rpm

A lecsévélé normal mikodési tartomanya:
negativ nyomaték, korlatozas alacsony
ford.szamra hatra forgasiranyban

4: Fordulatszam-szabalyozas pozitiv nyomaték-visszacsatolassal
A Hajtas fordulatszam-szabalyozassal miikodik, de egy nyomatékérték
hozzaadhato a fordulatszam-szabalyozé kimenetéhez. Ez a mikddési
mad felhasznalhat6 a szabalyozas javitdsahoz, azoknal a rendszerek-
nél, amelyeknél a fordulatszamhurok erésitéseit alacsony értéken kell
tartani a stabilitas érdekében.

Smartcard‘ Beépitett ‘ Miszaki ‘ Hiba- ‘ uL
PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
11.21.5 A leallitas médjai
XTI ~ -:titss modja
RW | Txt | | | | | |_us |
oL COASt (0), rP (1), rP.dcl (2),
_ del (3), td.del (4) - rP (1)
V1| ¢ coast(0), P (1),
sV no.re (2) no.rP (2)
Nyilthurka

A ledllitas két egymastol elkilonulé fazisban torténik: lassitas a leallasig
és ledllitas.

A ledllitas . oen s . oo <
médja Elsé fazis Masodik fazis Magyarazatok

A 2. fazisban a
késleltetés lehetévé teszi
az aszinkron-motor
forgorész-fluxusanak

0: Szabadon | Inverter letiltva| A Hajtas miikédése
futas csak 1s mulva
engedélyezhet6 Ujra

csOkkenését.

1: Rampa Lefuté rampa |1 s-os varakozas,

anulla engedélyezett inverter

frekvencidig. | mellett.
2: Rampa, Lefuté rampa | DC injektalas a Pr
amit DC- a nulla frekv.- | 6.06-ban
injektalas ig. meghatarozott szinten,
kovet a 6.07-ben

meghatarozott ideig.

3: DC- Kisfrekvencias | DC injektalas a Pr A Hajtas automatikusan
injektalas araminjektalas | 6.06-ban meghataro- | érzékeli az alacsony
anulla az alacsony | zott szinten, a 6.07-ben | fordulatszamot, és igy
ford.szam fordulatszam | meghatarozott ideig. beszabalyozza az alkal-

detektalasa- | detektalasaval
val a kovetkezd
fazis el6tt.

mazasnak megfelelé
injektalasi id6t. Ha az
injektalasi aramszint tul
kicsi, a Hajtas nem
érzékel alacsony fordulat-
szamot (normal
korllmények kozott
legalabb 50-60 %-ra van
szlikség).

4: Utemezett | DC injektalas
DC-injektala- | a Pr 6.06-ban
sos fékezésli | meghatarozott
ledllitas szinten, a
6.07-ben
meghataro-
zott ideig.

A 3-as és 4-es leallitasi modok mikodésének kezdetekor a Hajtasnak
tdl kell jutnia a készenléti allapoton, mielétt még a leallassal vagy
leoldassal térténd Ujrainditasra, vagy a mikodés letiltasara sor keriine.
Zarthurka vektoros és szervo miikodési mod

Csak egy fazis van, és a készenléti allapot elfoglalasa azonnal
bekovetkezik a leallitasi mivelet befejezédésével.

A ledllitds médja Miivelet

0: Szabadon futassal

Letiltja az inverter mikddését

1: Rampaval Leallitas rampa alkalmazasaval

2: Rampa nélkul Leallitas rampa alkalmazasa nélkl
A motor ledllithato a leallitas utan elvégzett pozicié-orientalassal
is. Ez a leallitasi mod a poziciészabalyozas tizemmaodjanak
paraméterével (Pr 13.10) valaszthato ki. Ebben a leallitasi
maédban a Pr 6.01 hatastalan.

XTI Az injektals fekezés szintje
RW | uni | | | | | rRA | | us |
0.0 ~ 150.0 % =N 10.0

Megadja a DC-injektalasos fékezéskor alkalmazott aramszintet
a Pr 5.07 altal meghatarozott névleges motoraram szazalékaban.
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Az alabbi tablazat mutatja azokat a feszlltségszinteket, amelyeket
e a kulénb6z6 névleges fesziltségl hajtasok hasznalnak.
I A injektals fekezés idétartama —— — — , —
. Fesziiltségszint | 200V-os Hajtas | 400V-os Hajtas | 575V és 690 V-os Hajtas
RW |_uni | | | | | | |_us | Vuu 175 330 435
oL| g 00-250s L= 1.0 vml, 205 410 540
Ez a paraméter hatarozza meg az injektal6 fékezés id6tartamat a 3-as Vml, 195 390 515
és 4-e§ fékegésj maod 1. fazisanak ideje alatt és a 2-es fékezési mod Vuu Ujrainditas 215 425 590
2. fazisanak ideje alatt (lasd: 6.01 paraméter).
| A nulla fordulatszam tartasa |ﬁ
—— Az aramhurok P erésitése
RW | Bit | | | | | | us | i
o — rw [ on | ] T 1 Tus]
VT| ¢ Ki (0) vagy Be (1) = ') OL| ¢ = Osszes névleges fesziiltség: 20
SV Be (1) 0 ~ 30,000 200V-os Hajtas: 75
Ha ez a bit 1-re van allitva, a Hajtas aktiv marad akkor is, amikor CLis = gggxg: ::’.:2:: 1gg
a futtatads’ utasitads mar megsziint és a motor nyugalmi helyzetben van. Jlas:

A Hajtas a'rdy’ allapot helyett a ’StoP’ &llapotba kertil.

11.21.6 A halézatkimaradas kezelésének modjai

|m Az aramhurok | erésitése

— RW | Uni | | | | | | us |
CXER A naiozatkimaradas kezelésének médja oLl g = _|_Osszes névieges feszitség: 40
0 ~ 30,000 200V-os Hajtas: 1,000
R = | | -| | | | .| Us | CL| ¢ = 400V-o0s Hajtas: 2,000
g | diS(0).StP(@).ridE@) | = | dis (0) 575V-0s Hajtas: 2,400
0: diS

Ebben az esetben nincs halézatkimaradas-detektalas, és a Hajtas csak
addig mikodik, amig a DC-kor fesziiltsége a specifikalt értéken belll
van (vagyis >Vuu). Ha a feszlltség Vuu ala csokken, fesziiltséghiany
miatti 'UU’ leoldas kovetkezik be. Ez magatdl visszaallitédik, ha a
fesziiltség a kdvetkezé tablazatban szerepld 'Vuu Ujrainditas’ érték folé
novekszik.

1: StoP — nyilthurki miikédési méd

A Hajtas ugyanazokat a miveleteket hajtja végre, mint a tullendulés
miikodési modjaban, kivéve azt a kérilményt, hogy a rampa lefutasi
sebessége legalabb olyan nagy, mint a lassitasi rampabedllitas, és

a Hajtas folyamatosan lassit és leallit, még akkor is, ha a halézat ujra
rékapcsolddik. A normal vagy az Utemezett injektald fékezés valasztasa
esetén a Hajtas a meredekségkorlatozassal végrehajtott leallitasi
izemmadot fogja alkalmazni a taplalas letérésének/kimaradasanak
kezelésére. Ha a rampas ledllitast egyenaramu fékezéssel kiegészitd
mikodési mod van kivalasztva, a Hajtas a rampan lefut a leallasig, majd
kisérletet tesz a DC-injektalasra. Ezen a ponton — hacsak nem allt
helyre a halézat — a Hajtas varhatdan leoldast kezdeményez.

1: StoP — zarthurka vektoros és szervo miikodési méd

A fordulatszam-alapjel nullara van allitva, és a rampak mikodése le
van tiltva, ami lehet6vé teszi, hogy a Hajtas lassitsa a motort a leallasig,
az aramkorlat érvényesiilése mellett. Ha a halézat Ujra bekapcsolodik
amotor ledllitasa kézben, a FUTTATAS (run) jelek mindaddig
hatastalanok, amig a motor le nem allt. Ha az aramkorlat értéke tul
alacsonyra van allitva, a Hajtasnal UU leoldas kovetkezhet be a motor
leallasa el6tt.

2: ridE.th

A Hajtas halozat-kimaradast detektal, amikor a DC-kor feszliltsége

a Vml; érték ala csokken. A Hajtas ezutan belép abba a mikdodési
maédba, amelyben a zarthurkd szabalyozé igyekszik a DC-kor
fesziltségszintjét a Vml; értéken tartani. Ez azt eredményezi, hogy

a motor lassul, és a lassulas sebessége névekszik a fordulatszam
csOkkenésével. Ha a halozat kdzben helyreall, a DC-kor fesziltsége

a Vml, detektalasi kiiszobérték folé fog névekedni, és a Hajtas normal
miikodése folytatédik. A haldzat-kimaradast kezel6 szabalyozé
kimenete egy aramjel, amely az aramszabalyozo6 rendszerre
csatlakozik, ezért a 4.13 és 4.14 erdsitésparamétereket az optimalis
szabalyozashoz kell bedllitani. Lasd: 4.13 és 4.14 paraméterek
beallitasanak részletes ismertetése alabb.

Nyilthurka miikodés

Ezek a paraméterek allitjak be a nyilthurku hajtasban alkalmazott
aramszabalyozas aranyos és integrald érdsitéseit. Amint mar
emlitettlik, az aramszabalyoz6 vagy aramkorlatokat szolgaltat, vagy
zarthurkd nyomatékszabalyozast valdsit meg a Hajtas kimeneti
frekvenciajanak megvaltoztatasaval. A szabalyozéhurok még arra is
szolgal, hogy mikodésének nyomaték-lizemmaodjaban, a halozat
kimaradasa alatt, vagy amikor a standard szabalyozott rampa aktiv és a
Hajtas lassit, szabalyozza a Hajtas altal felvett aramot. Bar az
alapbedllitasok megvalasztasa elegendd erésitéseket nyujt a kevésbé
igényes alkalmazasokhoz, szlikség lehet a szabalyozé mikddési
tulajdonsagainak tovabbi finomitasara. Az alabbiakban a kiilonb6z6
alkalmazasokhoz illeszkedd erdsités-beallitasokra vonatkozo
utmutatasokat adjuk meg:

Aramkorlatos mikédés
Az aramkorlatok normal tizemben csupan integralé taggal
mikodnek, féként a mezégyengités kezdetét jelentd pont alatti
tartomanyban. Az aranyos tag a hurok szerves részét képezi.
Az integralo tagot megfelel6en ndvelni kell a rampa hatasanak
ellensulyozéasara, minthogy a rampa még az aramkorlatos
mikodésben is aktiv. Ha példaul az alland¢ frekvencian Gizemeld
Hajtast tulterheljiik, az aramkorlat-rendszer igyekszik csdékkenteni
a kimeneti frekvenciat, hogy kisebb legyen a terhelés. A rampa
ugyanakkor térekedni fog a frekvencia ndvelésére, hogy visszaalljon
az eldirt szint. Ha az integralé erésités tulsdgosan nagy értéket vesz
fel, mutatkozni fognak az instabilitas elsé jelei a miikddésnek abban
a koérnyezetében, ahol a mezdgyengités megkezdddik. Ezek
alengések az aranyos erésités ndvelésével csdkkenthetdk.
Van modszer a rampak és az aramkorlat ellentétes hatasanak
kovetkeztében fellépd szabalyozasok megakadalyozasara.
Ez 12,5 %-kal képes csdkkenteni azt a tényleges szintet, amelyen
az aramkorlat hatasossa valik, és lehetévé teszi, hogy az aram
a felhasznalé altal beallitott aramkorlatig ndvekedjen. Az aramkorlat-
indikator (Pr 10.09) azonban aktiv lehet az aramkorlat alatt 12,5 %-
ig, az alkalmazott rampasebességtdl fliggben.

Nyomatékszabalyozas:

A szabalyoz6 normal lizemben szintén csak integrald taggal mikodik,
féként a mezégyengités kezdetét jelents pont alatti tartomanyban. Az
instabilitas elsé jelei az alapfordulatszam kdrnyezetében mutatkoznak,
és az aranyos erdsités novelésével csokkenthetok. A
nyomatékszabalyozas miikodési modjaban

a szabalyozé stabilitasa kisebb lehet, mint amikor aramkorlatozéként
alkalmazzuk. Ez azért van igy, mert a terhelés el6segiti a szabalyozo
stabilizalasat, nyomatékszabalyozas alatt viszont a Hajtas mikddhet kis
terheléssel. Aramkorlat alatt a Hajtas gyakran nagy terhelésnek van
kitéve, hacsak nincsenek alacsony értékre allitva az aramkorlatok.
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Halozatkimaradas és szabalyozott standard rampa:
A DC-kori feszlltségszabalyozé hatasossa valik, ha a halézat-
kimaradas detektalasa engedélyezve van és a Hajtas taplalasa
megszlint, vagy szabalyozott standard rampa van mikddésben, és
a motor visszataplal. A DC-kori szabalyoz6 megkisérli egy rogzitett
szinten tartani az DC-kor feszlltségét, a Hajtas inverterétél a DC-kor

Ez a beallitds meghataroz egy atmeneti fliggvényt, az aramalapjel
ugrasszer( valtozasa utani minimalis tullendiléssel. Az aramszabalyo-
z6k mikodéseére jellemzd kozelitd értékeket az alabbi tablazat
tartalmazza. Az aranyos erdsités a masfélszeresére névelhetd, ami a
savszélesség hasonlé mértéki névekedését eredményezi, ez azonban
mintegy 12.5 %-os tullendiiléssel jaré atmeneti fliggvényt szolgaltat.

kondenzatorai felé folyé aram szabalyozéasaval. A DC-kori Kapcsolé- | Az aramszabalyozas Az erdsités L

szabalyozd kimenete egy aramjel, amely egy Pl aramszabalyozora frekvencia mintavételi ideje savszélessége Faziskésés
csatlakozik, amint az alabbi vazlaton lathato: (kHz) (us) (Hz) (ns)
1 167 Bejelentés alatt 667
soron | Aramiel 4 125 B.a. 444
fesziltség- r ::2;‘2 — 6 83 B. a. 333
szabalyozé Frekvencia- 8 125 B. a. 444
s alapiel 12 83 B. a. 333

-KOri

Kkondenzator 16 125 B. a. 444

Hatasos aram

Bar altalaban nincs ra szikség, de a DC-kori feszlltségszabalyozo
er@sitése szabalyozhat6 a Pr 5.31-el. Az aramszabélyozé erdsitéseinek
beszabalyozasara azonban gyakran van sziikség a megfelelé mikodési
tulajdonsagok biztositasahoz. Ha az erdsitések nem megfeleléek, a
legcélszeriibb a Hajtast el6szér a nyomaték-szabalyozas
izemmadjaban beallitani. Allitsuk be az erésitéseket olyan értékre, ami
nem okoz instabilitast a mezégyengités belépésének kérnyezetében.
Ezutan térjlink vissza a nyilt hurku fordulatszam-vezérlésre a standard
rampa mikodési modjaban. A vezérl teszteléséhez a taplalast le kell
kapcsolni, a motor futasa kézben. Valdszin(i, hogy az erésitések
sziikség esetén tovabb novelhetok, mivel a DC-kor feszlltség-
szabalyozojanak stabilizald hatasa van, feltéve, hogy a Hajtast nem kell
a nyoamatékszabalyozas lizemmaddjaban mikdodtetni.
Zart hurka vektoros és szervo szabalyozas
A fesziltségalapu aramszabalyozé Kp és Ki erésitéseket alkalmaz.
Az alapértékek kielégité mikodést biztositanak a legtdbb motorral.
Sziikség lehet azonban az er6sitések modositasara, a mikddési
tulajdonsagok javitasa céljabol. Az aranyos erésités (Pr 4.13) a
legkritikusabb érték a teljesitoképességre valé hatas szempontjabdl.
Ertéke beallithatd az 5nmiikédé motorméréssel (Iasd: Pr 5.12), de
a beallitast elvégezheti a felhasznalé is az alabbiak szerint:
Pr413=Kp=(L/T)x (Its/ Vis) x 256 / 4)
Ahol:
T az dramszabalyozé mintavételi ideje. A Hajtas kiegyenliti
a mintavételi id6 valtozasait, ezért feltételezhets, hogy a mintavételi
id6 egyenl6 a leggyorsabb mintavételezés 167us-os értékével.

L a motor induktivitdsa. Szervomotor esetében ez egyenld a
faziskozi induktivitas felével, amit altalaban a gyarto specifikal.
Aszinkronmotorra ez a fazisonkénti tranziens induktivitassal (sLs)
egyenld. Ez az induktivitasérték a Pr 5.24-ben tarolédik az
6nmkédé motormérés tesztjének végrehajtasa utan. Ha az sLs nem
mérhetd meg, értéke kiszamithaté a motor allandésult allapotu
fazisonkénti helyettesité aramkorébdl az alabbiak szerint:

2
ols = Ls - L
Lf

Iss a teljes skalaju aram-visszacsatolas csucsértéke = névleges
hajtasaram x V2 / 0.45, ahol a névleges hajtasaramot a Pr 11.32 adja
meg.
Vis az egyenaramu kér max. feszlltsége.

igy tehat:
Pr 4.13 = Kp = (L / 167ps) x (névl. hajtasaram x V2 / 0.45 /Vs)
X (256 / 3) = K x L x névleges hajtasaram

Ahol:
K =2/ 0.45 x Vis X 167us) X (256 / 4)
A Hajtas névl. fesziiltsége Vis K
200V 415V 2902
400V 830V 1451
575V 990V 1217

Az integralo erdsités (Pr 4.14) kevésbé kritikus értékének bedllitasara
az alabbi képlet hasznalhaté fel:

Pr4a14=Ki=Kpx256 xT/Tn
Ahol:

Tm amotor idéallanddja (L / R)
R a motor fazisonkénti allérész-ellenallasa (vagyis a két fazis kozott
mért ellenallas fele).

Tehat:

Pr 4.14 = Ki = (K x L x névleges hajtasaram) x 256 x 167us xR/ L
=0.0427 x K x R x névleges hajtdsaram

A fenti egyenlet az integralo erGsités dvatosan szamitott értékét
szolgaltatja. Bizonyos alkalmazasokban, amelyekben arra van sziikség,
hogy a Hajtas altal felhasznalt vonatkoztatasi rendszer dinamikusan és
nagyon szorosan kévesse a fluxust (vagyis a nagy fordulatszamu
zarthurkd izemmaodu aszinkronmotoros alkalmazasokban) az integrald
er@sitésnek lényegesen nagyobb értékére is sziikség lehet.

11.21.7 A start / stop logika miikodési modjai

|m Start / stop logika valasztasa

RW |_Uni | | | L | |_us |

g | 0-4 L= | 0
Ezzel a paraméterrel tudja kivalasztani a felhasznal6 a digitalis
bemenetek néhany elére meghatarozott Gtvonal-kijel6l6 makrojat
a kivalasztasvezérld vezérléséhez.
Ha a paraméter a 0 és 3 kozotti értékek valamelyikét veszi fel, a Hajtas
processzora folyamatosan frissiti a T25, T26 és T27 digitalis /O
cimkijel6ld paramétereit és a kivalasztasvezérld reteszelébitjének (Pr
6.40) engedélyezését.
A 4-es érték valasztasa esetén a felhasznalé modosithatja a fenti
digitalis I/O-k cimkijeldl6 paramétereit és a Pr 6.40-et.
A Pr 6.04 értékének megvaltoztatasa esetén a T28 vagy a T29
funkcidjanak hatasossa valasa elétt szikség van a Hajtas
visszadllitasara.

Pr 6.04 T25 T26 T27 Pr 6.40
0 Nincs funkcigja Pr §.30" Pr ,6'32.
(Futtatas elére) | (Futtatas hatra) | (nem reteszel)
1 Pr6.39 Pr6.30 Pr6.32 1
Not Stop (Futtatas elére) | (Futtatas hatra) (reteszel)
2 Nincs funkcidja Pr 6'3.4 I:’r 6'3,3
(Futtatas) (Elére/Hatra) (nem reteszel)
3 Pr 6.39 Pr6.34 Pr6.33 1
Not Stop (Futtatas) (El6re/Hatra) (reteszel)
4 Felhasznalo Felhasznalo Felhasznalo Felhasznalo
programozhatja programozhatja | programozhatja | programozhatja

LEROY*
SOMER

195




Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett ‘I‘ Muszaki ‘ Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
11.21.8 A forgo motor befogasa
11-31. abra A digitalis bemenetek csatlakozasai, ha a Pr 6.04 —
a 0 ~ 3 értékeket veszi fel. |m A forgé motor befogasa
A6.04 ét A6.04 é i
(e3¢ parambter 5.04 paraméter Rw | wni| [ | [ [ [ |us]|
OL 3 0~3 = 0
21| 21| cL 0~1 = 1
24V 22| +24v 2| Nyilthurka miikédés
23| 23| Ha a Hajtas mikddése engedélyezett és ez a paraméter a 0 értéket
veszi fel, a frekvencia a nullardl indul, és felfut az el6irt alapjelig. Ha
24| 24| SR . : .
Futtatas enge- a Hajtas mikodése engedélyezett, mikdzben ez a paraméter 0-t6l
Futtatés 25|10 delyezese —125|0) kilonboz6 értéket vesz fel, a Hajtas végrehajt egy inditasi tesztet
elére — 28| Futtatas eldre —26|() a motor fordulatszamanak megallapitasara, majd ezutan beallitja
Fﬁné?rtaés 27|Q Futtatas hatra — 27[Q a kezdeti kimenéfrekvepcié‘t a" r?oto'r szinkronfrekvgqciéjéra. .
A teszt nem fut le az alabbi korilmények valamelyikének fennallasa
280 280 esetén:
29| 2|0 1. ’Futtatas’ utasitas van kiadva, amikor a Hajtas a ledllitas
30| 308 allapotaban van.
31|00 31|Q 2. A Hajtas miikddésének engedélyezésére elszor kerll sor a
taplalas bekapcsolasa utan, a Hajtas Ur_| fesziltség-
lzemmodjaban
; A6.04 6t _
Ao aitoa, 3ora van allitva (Pr5.14 = Ur_I).
3. ’Futtatas’ utasitas van kiadva a Hajtas Ur_S fesziiltség-
21| 21|Q lizemmodjaban (Pr 5.14 = Ur_S).
+24v 22| +24v N Alapértelmezett paraméterek esetén a teszt mintegy 250 ms alatt fut le,
23 Q ha azonban a motornak nagy a forgoérész-idéallanddja, sziikség lehet
Y a tesztelési id6 megnovelésére, amit a Hajtas automatikusan végrehait,
O Futtatas enge- O ha a motorparaméterek — beleértve a motor névleges terhelési
atas eng
25|10 delyezése ) fordulatszamat is — megfelel6en vannak a motorhoz beallitva.
Futtatas — 26| Futtatas N A teszt helyes miikddéséhez az allorész-ellenallast (Pr 5.17 vagy Pr
Elére/Hatra Elére/Hatra 21.12) pontosan kell beallitani. Ez még akkor is érvényes, ha a fix
—_ 27l S A ) >
feszlltségnovelés (Pr 5.14 = Fd) vagy a négyzetes fesziltség-
28[()) ) izemmad (Pr 5.14 =StE) van hasznalatban. Futasa soran a teszt
29| 29|&) a motor névleges magnesez6 aramat hasznalja fel, ezért a névleges
aram (Pr 5.07, Pr 21.07, Pr 5.10, Pr 21.10) és a teljesitmény-tényezd
300 300 e es ,
értékeit ugy kell bedllitani, hogy azok kozel legyenek a motor
31 ® st ® értékeihez, bar ezek a paraméterek nem olyan kritikusak, mint az
Jelmagyarazat aIIoresz-gIIenaIIa;. . i .
- Tartésan nyitott Meg kell jegyezni, hogy a tartdsan kis terheléssel miikodé, kis
— vagy zart érintkezd tehetetlenségi nyomatéku motor kissé elmozdulhat a tesztelés alatt.
—_— . Pillanatérintkezd Az elmozdulds iranya meghatarozatlan. Az elmozdulds iranyara és
a Hajtas altal detektalt frekvenciakra vonatkozdlag az alabbi
= korlatozasokat lehet érvényesiteni:
|m A kivalasztasvezérl6 reteszelésének Pr 6.09 Funkcio
ngedélyezé - -
—— chgedelyezése 0 Letitva
RW |_Bit_| | | | | | |_us | 1 Minden frekvenciat detektal
g | Ki (0) vagy Be (1) = | Ki (0) 2 Csak a pozitiv frekvenciakat detektalja
Ez a paraméter engedélyezi a kivalasztasvezérld reteszelesét. 3 Csak a negativ frekvenciakat detektalja

A kivalasztasvezérld reteszelése esetén egy digitalis bementet kell

felhasznalni a futtatas engedélyezés vagy a 'not stop’ bit bemeneteként.

A digitalis bemenetet a Pr 6.39-be kell beirni.
A hajtas miikodéséhez a futtatas engedélyezés vagy a 'not stop’ bit
bemenetet hatdsossa kell tenni. A futtatas engedélyezés vagy a 'not
stop’ bit bemenet inaktiv allapota a reteszelést alaphelyzetbe allitja, a

Hajtast pedig leallitja.

Zarthurku vektoros és szervo lizemméd

Ha a Hajtas mikodése engedélyezett és ez a bit a 0 értéket veszi fel,

a meredekségkorlatozas utani alapjel (Pr 2.01) a nullardl indul, és felfut
az eldirt alapjelig. Ha a Hajtds miikddése engedélyezett és ez a bit az 1
értéket veszi fel, a meredekségkorlatozas utani alapjel a motor
fordulatszamara &ll be.
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett ‘I‘ Muszaki ‘ Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzék feltdras | besorolas
11.21.9 A pozicionalas modjai
. Ha a felhasznalé barmely okbdl nem a referenciapoziciét kivanja
| A poziciészabalyozé miikédési modja felhasznalni a pozitiv fordulatszam-visszacsatolashoz, a pozitiv
visszacsatol6 rendszer hatastalanna tehet6 a 13.10 paraméter 2-re
RW_| Uni_| | | | | | | us | vagy 4-re allitasaval. Killsg pozitiv visszacsatolas a Menu 1
oL 0~2 felhasznalasaval a frekvencia-/fordulatszam-alapjelek barmelyikérél
H g 0~6 = 0 biztosithat6. Ha azonban a pozitiv visszacsatolas szintje nem
Ezzel a paraméterrel allithatd be a poziciészabalyozé mikddési madja, megfe;leloi allz’ando poziciéhiba lép fel.
az alabbi tablazat szerint. Relativ kiiszomenet ] )
- — A relativ kiszémenet engedélyezése esetén a visszacsatold pozicid a
Paraméter- L _ Apozitiv referencia-pozicidéhoz viszonyitva mozgathaté a Pr 13.17-ben meghata-
érték Miik6dési mod wsszacsgtolas rozott fordulatszamon.
aktiv Helyzetbe allitas (orientéalas)
0 A poziciészabalyozo letiltva Ha a Pr 13.10 az 5 értéket veszi fel, a Hajtas egy Stop utasitast
1 Merev poziciészabalyozas v kovetéen végzi el a motor helyzetbe allitasat. Ha a nulla fordulatszam
2 Merev poziciészabalyozas tarté_sa engedélyezett (Pr 6.08 = 1) a Hajtas a helyzetbe allitas
3 Rugalmas poziciészabalyozas v befejezt_ésekor a pozicig’)s’ng_élyogé_s' Uzemmodjaban maradi és )
4 Rugalmas poziciészabélyozas megtartja a helyzetbe allitasi poziciét. Ha a nulla fordulatszam tartasa
— —— nincs engedélyezve, a Hajtas a helyzetbe allitas befejezésekor letiltott
5 Helyzetbe allitas leéllitaskor allapotba kerdll.
6 Helyzetbe allitas leallitaskor, ha a A Pr13.10 = 1 esetén a Hajtas egy Stop utasitast kdvetden végzi el a
Hajtas mikodése engedelyezett motor helyzetbe 4llitasat, valahanyszor a Hajtas mikddése

Merev poziciészabalyozas

Merev poziciészabalyozas esetén a pozicio-hibajel mindig halmozodik.
Ez azt jelenti, ha példaul a 'slave’ tengely lelassul a tulsagosan nagy
terhelés kdvetkeztében, a célpozicio végll is helyreall, mivel a terhelés
megsziinésekor a motor nagyobb fordulatszamon izemel.

Fordulatszam Tényleges

Alapjel

4
Fo o o -

,': Y]
Egyenl6 terlletek

Rugalmas poziciészabalyozas

Rugalmas poziciészabalyozas esetén a pozicidhurok csak akkor aktiv,
amikor a 'fordulatszamon’ feltétel teljesil (Iasd: Pr 3.06). Ez Iehet6vé
teszi a szlipképz6dést nagy fordulatszam-hibajel esetén.

Fordulatszam

Alapjel

4
/
/
/

i
J_r‘ Tényleges
/
/
!

/
/!

Pozitiv fordulatszam-visszacsatolas

A poziciészabalyozo6 el tud allitani pozitiv visszacsatolas-értéket az
alapjel-enkoder fordulatszamabdl. A pozitiv visszacsatolas-érték a
menube kerl, igy sziikség esetén meredekségszabalyozasok is
beiktathatok. Mivel a pozicié-szabalyozénak csak aranyos erdsitése
van, fel kell hasznalni a pozitiv fordulatszam-visszacsatolast az allando
poziciéhiba kikliszOboléséhez, ami aranyban allhat a referenciapozicio
fordulatszamaval.

engedélyezve van, és a nulla fordulatszam tartdsanak paramétere (Pr

6.08) 1-re van dllitva. Ez biztositja, hogy féors6 a hajtas miikddésének

engedélyezését kdvetéen mindig ugyanazt a poziciot foglalja el.

Amikor a ledllitasi utasitasrol torténik a helyzetbe allitas, a Hajtasban az

alabbi folyamatsor jatszodik le:

1. A motor lassul vagy gyorsul a 13.12 paraméterben programozott
fordulatszamkorlatig a rampak hasznalataval (ha engedélyezettek),
abban a forgasiranyban, amelyben el6zéleg lizemelt.

2. Amikor a rampakimenet eléri a Pr 13.12-ben programozott
fordulatszamot, a meredekségkorlatozasok hatastalanna valnak és
a motor forgasban marad egészen addig, amig nem észleli, hogy a
célpozicié kozvetlen kdzelébe kerlilt (vagyis 1/32 fordulaton bell
megkodzelitette a célpozicidt). Ezen a ponton a fordulatszamjel 0-ra
all, és a poziciéhurok zarodik.

3. Haapozicio a 13.12 paraméter altal meghatarozott ablakon beldl
van, a Pr 13.15-ben megjelenik a ‘helyzetbe allitas befejezve’
kijelzés.

A helyzetbe allitas engedélyezése esetén a Pr 6.01-el kivalasztott

ledllitasi méd hatastalan
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Beépitett | Magasabb szintl
PLC paraméterek

12 Miiszaki jellemzok

12.1 A Hajtas

12.1.1 Névleges teljesitmények és aramok
A Normal Gizem és a Nehéz lizem jelentésének b6vebb kifejtése a 2.1 szakaszban (Névieges értékek), a 10. oldalon talalhato.
12-1. tablazat A legnagyobb megengedhet6 tartés kimenéaram 40°C kornyezeti homérsékletnél

Normal iizem Nehéz lizem
MODELL Névleges Max. megengedhetd tartés kimendaram (A) | Névleges | Max. megengedhetd tartos kimenéaram (A)
telj. az alabbi kapcsoloéfrekvenciakon telj. az alabbi kapcsolofrekvenciakon

LS CT kW | hp | 3kHz | 4kHz | 6kHz | 8kHz | 12kHz | 16kHz | kW | hp | 3kHz | 4kHz | 6kHz | 8kHz | 12kHz | 16kHz
1,5TL SP1201 1.1 1.5 5.2 0.75| 1.0 4.3

2TL SP1202 1.5 2.0 6.8 11 | 15 5.8

2,5TL SP1203 2.2 3.0 9.6 15 | 20 7.5

3,5TL SP1204 3.0 3.0 11.0 2.2 | 3.0 10.6

4,5TL SP2201 4.0 5.0 15.5 3.0 | 3.0 12.6

5,5TL SP2202 5.5 7.5 22.0 40 | 5.0 17.0

sTL | sp2203| 7.5 | 10 28.0 |27.9 |248 |218 55 | 75 250 |242 [225 |196 17.2
11TL SP3201 11 15 42.0 7.5 10 31.0

16TL SP3202 15 20 54.0 48.5 11 15 42.0 41.3

22TL SP4201 | 18.5 25 ] 68.0 15 20 | 56.0

27TL SP4202 22 30 | 68.0 68.0

33TL SP4203 30 40 104 22 30 | 80.0

1,5T SP1401 1.1 1.5 2.8 0.75| 1.0 2.1

2T SP1402 1.5 2.0 3.8 11 | 20 3.0

2,5T SP1403 2.2 3.0 5.0 15 | 3.0 4.2

3,5T SP1404 3 5.0 6.9 5.9 22 | 3.0 5.8 5.4 4.3
4,5T SP1405 4 5.0 8.8 7.4 5.7 3.0 | 5.0 7.6 5.6 4.4
55T SP1406 5.5 7.5 11.0 10.0 | 7.4 5.7 4.0 | 5.0 9.5 ‘ 9.2 7.7 5.6 4.4

8T SP2401 7.5 10 15.3 12.7 10.1 5.5 10 13.0 12.6 9.6 7.6
11T SP2402 11 15 21.0 195 [16.7 |12.7 10.0 7.5 10 16.5 149 | 12.6 9.6 7.6
16T SP2403 15 20 |29.0 ‘ 27.2 23.2 [20.0 15.0 11.8 11 20 ] 25.0 ‘ 23.7 19.9 | 16.9 12.8 10.1
22T SP3401] 185 25 35.0 345 |26.3 21.0 15 25 32.0 28.9 22.0 17.5
27T SP3402 22 30 43.0 37.9 |28.6 22.5 185 | 30 40.0 38.3 | 325 245 19.2
33T SP3403 30 40 | 56.0 | 53.4 | 446 | 37.9 28.6 22 30 | 46.0 | 459 | 38.3 | 325 24.4

40T SP4401 37 50 | 68.0 30 50 60

50T SP4402 45 60 | 83.0 37 60 | 74.0

60T SP4403 55 75 104 100 96 85 45 75 96 96 90 82

75T SP5401 75 100] 138 55 | 100]| 124

100T SP5402 90 125| 168 75 | 125]| 156
3,5TM | SP3501 3.0 3.0 5.4 22 | 20 4.1
4,5TM SP3502 4.0 5.0 6.1 3.0 | 3.0 5.4
5,5TM | SP3503 5.5 7.5 8.4 40 | 5.0 6.1

8T™M SP3504 7.5 10 11.0 55 | 7.5 9.5

11T™M SP3505 11 15 16.0 7.5 10 12.0

16TM SP3506 15 20 22.0 21.6 18.2 11 15 18.0 15.5

22TM SP3507 | 18.5 25 127.0 [26.0 |21.6 18.1 15 20 22.0 184 |15.5

22TH SP4601 | 18.5 251 22.0 15 20 ] 18.0

27TH SP4602 22 30 ] 27.0 185 25| 22.0

33TH SP4603 30 40 | 36.0 22 30 | 27.0

40TH SP4604 37 50 | 43.0 30 40 | 36.0

50TH SP4605 45 60 | 52.0 37 50 | 43.0

60TH SP4606 55 75 | 62.0 45 60 | 52.0

75TH SP5601 75 100] 84 55 75 62
100TH | SP5602 90 125 99 75 | 100 84

MEGJEGYZES

A kornyezeti hémérséklet meghatarozasara vonatkozé informacio a 3.7 szakaszban (A késziilékhaz kialakitasa és a Hajtas kérnyezeti
hémérséklete)a 29. oldalon talalhato.
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12-2. tablazat A legnagyobb megengedhet6 tartés kimenéaram 40°C kornyezeti hdmérsékletnél, ha az IP54-es tomitdbetét és
a szabvanyos ventilator be van szerelve

Normal iizem Nehéz lizem
MODELL Névieges | Max. megengedheté tartés kimenéaram (A) Névleges | Max. megengedhetd tartés kimenéaram (A) az
telj. az alabbi kapcsolofrekvenciakon telj. alabbi kapcsoléfrekvenciakon
LS cT |kw |hp |3kHz |4kHz |ekHz |8kHz |12kHz |16kHz |kW | hp |3kHz |4kHz |6kHz |8kHz | 12kHz | 16KHz
15TL | spizo1 |11 |15 5.2 0.75 | 1.0 4.3
2TL | sP1202 |15 |2.0 6.8 11 | 15 5.8
25TL | sP1203 |2.2 |30 9.6 93 | 82 73 | 15| 20 75 73
3,5TL | sp1204 |30 30 | 110 | 106 | 97 | 90 | 77 66 | 22 | 30| 106 | 105] 97 | 90 | 77 6.6
45TL | sp2201 |40 |50 155 3.0 | 3.0 126
55TL | sP2202 |55 |7.5 22.0 207 |180 |157 40 | 50 17.0 15.5
8TL | sP2203 |75 |10 |245 [237 [220 |205 |179 |15 55 | 75| 242 | 234 | 218 | 203 | 177 | 155
15T | sp14o1 |11 |15 2.8 075 | 1.0 2.1
21 | spi402 |15 |20 3.8 29 | 11 20 3.0 2.9
25T | sP1403 |22 |30 5.0 3.9 29 | 151 30 4.2 3.9 2.9
35T | sP1404 |30 |50 6.9 65 | 54 | 39 29 | 22| 30 5.8 54 | 39 2.9
45T | spi4os |40 |50 | 83 | 73 | 58 | 47 | 32 23 | 30 | 50| 76| 73| 58| 47 | 32 23
55T | spio6 |55 |75 | 83 | 73 | 58 | 47 | 32 23 | 40 | 50| 82| 73| 58| 47 | 32 23
sT | sp2401 |75 |10 153 133 101 | 79 | 55| 10 13.0 126 | 94 73
117 | sp2a02 |11 |15 | 201 | 184 | 156 | 134 | 101 | 79 | 75 | 10 16.5 149 | 123 | 93 7.2
16T | sp2403 |15 |20 | 217 | 197 | 164 | 139 | 102 | 77 | 11 | 20| 216 | 196 | 164 | 138 | 102 | 77

MEGJEGYZES

A kornyezeti hémérséklet meghatarozasara vonatkozé informacio a 3.7 szakaszban (A késziilékhaz kialakitasa és a Hajtas kérnyezeti
hémérséklete)a 29. oldalon talalhato.
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12-3. tablazat A legnagyobb megengedheté tartés kimenéaram 50°C kornyezeti hdmérsékletnél

Normal iizem Nehéz lizem
MODELL Névleges| Max. megengedhetd tartéos kimenéaram (A) | Névleges | Max. megengedheté tartés kimendaram (A)
telj. az alabbi kapcsoloéfrekvenciakon telj. az alabbi kapcsolofrekvenciakon
LS cT kW | hp | 3kHz |4kHz |6kHz |8kHz |12kHz |16kHz |kW |hp |3kHz |4kHz |6kHz |8kHz |12kHz | 16kHz
1,5TL SP1201 11] 15 5.2 0.75] 1.0 4.3
2TL SP1202 15| 2.0 6.8 11 | 15 5.8
2,5TL SP1203 | 2.2 | 3.0 9.6 9.0 15 | 2.0 7.5
3,5TL SP1204 | 3.0 | 3.0 11.0 10.9 9.5 8.3 2.2 | 3.0 10.6 9.5 8.3
4,5TL SP2201 4.0| 5.0 15.5 135 115 3.0 | 3.0 12.6 11.4
5,5TL SP2202 55| 75] 19.7 | 189 | 17.3 | 15.9 135 115 4.0 | 5.0 17.0 15.7 13.4 11.4
8TL SP2203 75| 10] 195 | 186 | 17.2 | 15.8 13.4 11.5 55 | 7.5] 19.2 ‘ 18.4 ‘ 17.0 | 15.7 13.3 11.4
11TL SP3201 11| 15 42.0 38.2 7.5 10 31.0
16TL SP3202 15 | 20 54.0 52.8 | 47.0 38.2 11 15 42.0 37.2
22TL SP4201 ]18.5| 25 15 20
27TL SP4202 22 | 30 185 | 25
33TL SP4203 30 | 40 22 30
1,5T SP1401 1.1] 15 2.8 0.75] 1.0 2.1
2T SP1402 15| 2.0 3.8 11 | 2.0 3.0
2,5T SP1403 | 2.2 | 3.0 5.0 3.9 15 | 3.0 4.2 3.8
3,5T SP1404 3 |50 6.9 5.1 3.9 22 | 3.0 5.8 4.8 3.7
4,5T SP1405 4 | 50 8.8 7.3 6.0 4.2 3.1 3.0 | 5.0 7.6 7.2 6.0 4.2 3.1
5,5T SP1406 | 55| 7.5] 10.1 9.0 7.3 6.0 4.2 3.1 4.0 | 5.0] 9.5 9.0 7.2 6.0 4.2 3.1
8T SP2401 75| 10] 153 | 142 | 11.8 | 10.0 7.3 55 55 10 13.0 11.7 9.9 7.3 55
11T SP2402 11 | 15| 15.7 | 142 | 11.8 | 10.0 7.3 5.5 75 | 10| 155 | 141 | 117 9.9 7.3 5.5
16T SP2403 15| 20| 16.8 | 15.0 | 12.2 | 10.1 7.1 11 20| 16.7 | 15.0 | 12.2 | 10.1 7.1 5.1
22T SP3401 |18.5| 25 35.0 33.5 | 285 21.5 16.9 15 25 32.0 30.7 | 26.1 19.7 15.4
27T SP3402 22 | 30| 43.0 | 415 | 34.2 | 28.7 21.0 16.0 | 18.5]| 30 40.0 34.1 | 284 20.7 16.0
33T SP3403 30 | 40 | 46.0 | 415 | 34.2 | 28.7 21.0 22 30 | 46.0 | 41.5 | 33.6 | 28.3 20.8
40T SP4401 37 | 50 30 50
50T SP4402 45 | 60 37 60
60T SP4403 55 | 75 45 75
75T SP5401 75 | 100 55 | 100
100T SP5402 90 | 125 75 | 125
3,5T™M SP3501 | 3.0 3.0 5.4 22 | 2.0 4.1
4,5TM SP3502 | 4.0| 5.0 6.1 3.0 | 3.0 5.4
5,5TM SP3503 | 55| 7.5 8.4 4.0 | 5.0 6.1
8T™M SP3504 75| 10 11.0 55 | 75 9.5
11T™ SP3505 11| 15 16.0 14.7 7.5 10 12.0
16TM SP3506 15| 20 22.0 17.8 | 14.7 11 15 18.0 16.8 | 13.9
22TM SP3507 185 25| 246 220 | 178 | 14.7 15 20| 220 | 20.4 | 16.7 | 13.9
22TH SP4601 ]18.5| 25 15 20
27TH SP4602 22 | 30 185 | 25
33TH SP4603 30 | 40 22 30
40TH SP4604 37 | 50 30 40
50TH SP4605 45 | 60 37 50
60TH SP4606 55 | 75 45 60
75TH SP5601 75 | 100 55 75
100TH SP5602 90 | 125 75 | 100

MEGJEGYZES

A kornyezeti hémérséklet meghatarozasara vonatkozé informacio a 3.7 szakaszban (A késziilékhaz kialakitasa és a Hajtas kérnyezeti
hémérséklete)a 29. oldalon talalhato.
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3@;lonségj _Termék-" Mechap[kai Elektrqrpos Beinditas Alarp- Amo}or Optimalizalas | Smartcard | Beépitett ‘ Magasapb szintl ‘ Hipa: UL )
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzok i feltaras I besorolas |
12.1.2 Energiaveszteség
12-4. tablazat Veszteségek 40°C kornyezeti hémérsékletnél
A Hajtés veszteségei (W), figyelembe véve az adott miikddési feltételekhez tartozé barmely névleges dramérték-csdkkentést
MODELL Normal iizem Nehéz lizem
Névleges Névleges
telj. 3kHz |4kHz |6kHz |8kHz 12kHz 16kHz telj. 3kHz 4kHz 6kHz 8kHz 12kHz 16kHz
LS CT kW | hP kW |hP
1,5TL SP1201 11 | 15 33 35 38 42 49 56 0.75 | 1.0 27 29 32 35 41 47
2TL SP1202 1.5 2.0 45 47 51 56 64 73 1.1 1.5 38 40 43 47 55 62
2,5TL SP1203 2.2 3.0 67 70 76 81 92 104 1.5 2.0 51 53 58 62 71 81
3,5TL SP1204 3.0 3.0 78 82 89 97 113 129 2.2 3.0 75 78 86 94 109 124
4,5TL SP2201 4.0 | 5.0 155 161 173 186 210 235 3.0 | 30 133 139 150 160 182 203
5,5TL SP2202 5.5 7.5 210 218 234 250 282 314 4.0 5.0 170 176 190 203 229 256
8TL SP2203 7.5 10 272 282 302 320 315 5.5 7.5 245 254 263 261 259 258
11TL SP3201 11 15 331 347 380 412 477 7.5 10 260 272 297 321 370
16TL SP3202 15 20 431 451 492 532 551 11 15 349 365 398 430 486
22TL SP4201 18.5 25 15 20
27TL SP4202 22 30 185 | 25
33TL SP4203 30 40 22 30
1,5T SP1401 1.1 1.5 26 29 37 45 61 76 075 ] 1.0 20 24 30 37 51 64
2T SP1402 15 | 2.0 34 38 48 57 76 95 1.1 | 2.0 27 31 39 48 64 80
2,5T SP1403 22 | 3.0 44 50 61 72 95 117 15 | 3.0 37 42 52 62 82 102
3,5T SP1404 3.0 | 50 62 69 83 97 126 134 22 | 3.0 52 58 70 83 101 104
4,5T SP1405 4.0 5.0 83 94 117 139 156 157 3.0 5.0 72 82 101 121 123 125
55T SP1406 55 | 7.5 106 120 147 158 156 157 4.0 | 5.0 91 103 123 125
8T SP2401 7.5 10 186 202 234 266 283 282 5.5 10 164 178 206 229 231
11T SP2402 11 15 248 269 291 286 283 281 7.5 10 201 218 230 229 231
16T SP2403 15 20 313 320 315 316 11 20 272 282 279 278 279 282
22T SP3401 185 | 25 364 392 449 499 477 465 15 25 337 363 415 424 408 401
27T SP3402 22 30 437 471 540 538 514 501 18.5 | 30 411 443 485 469 452 444
33T SP3403 30 40 567 580 552 533 510 22 30 474 509 485 469 452
40T SP4401 37 50 714 781 914 956 30 50 629 689 704 674
50T SP4402 45 60 882 961 995 941 37 60 780 745 690 663
60T SP4403 55 75 | 1070 | 1158 | 1217 | 1144 45 75 976 920 854 821
75T SP5401 75 | 100 55 | 100
100T SP5402 90 | 125 75 | 125
3,5TM SP3501 3.0 3.0 127 141 168 196 2.2 2.0 112 124 148 172
4,5TM SP3502 40 | 5.0 135 150 180 209 3.0 | 30 127 141 168 196
5,5TM SP3503 55 | 75 163 181 218 254 40 | 5.0 135 150 180 209
8TM SP3504 7.5 10 197 219 263 306 55 | 75 178 198 237 276
11T™M SP3505 11 15 267 296 354 412 7.5 10 212 235 281 328
16T™M SP3506 15 20 362 399 475 471 11 15 300 332 396 405
22TM SP3507 18.5 25 448 486 477 471 15 20 365 403 406 405
22TH SP4601 18.5 25 15 20
27TH SP4602 22 30 185 | 25
33TH SP4603 30 40 22 30
40TH SP4604 37 50 30 40
50TH SP4605 45 60 37 50
60TH SP4606 55 75 45 60
75TH SP5601 75 100 55 75
100TH SP5602 90 | 125 75 | 100
A kornyezeti hémérséklet meghatarozasara vonatkozé informacio a 3.7 szakaszban (A késziilékhaz kialakitasa és a Hajtas kérnyezeti
hémérséklete) a 29. oldalon talalhato.
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12-5. tablazat Veszteségek 40°C kornyezeti h6mérsékletnél, ha az IP54-es tomitébetét és a szabvanyos ventilator be van szerelve

A Hajtas veszteségei (W), figyelembe véve az adott miikodési feltételekhez tartozé barmely névieges aramérték-
csOkkentést
MODELL Normal iizem Nehéz iizem
Névleges Névleges
telj. 3kHz |4kHz |6kHz |8kHz |12kHz |16kHz telj. 3kHz |4kHz | 6kHz | 8kHz 12kHz | 16kHz
LS CT kW | hp kW | hp
1,5TL SP1201 11 15 33 35 38 42 49 56 0.75 | 1.0 27 29 32 35 41 47
2TL SP1202 1.5 2.0 45 47 51 56 64 73 11 | 15 38 40 43 47 55 62
2,5TL SP1203 2.2 3.0 67 70 76 78 15 | 20 51 53 58 62 71 78
3,5TL SP1204 3.0 3.0 78 22 | 3.0 78
4,5TL SP2201 | 4.0 5.0 155 161 173 186 ‘ 210 | 235 3.0 | 3.0] 133 139 150 160 182 203
5,5TL SP2202 55 7.5 210 218 234 237 40 | 50] 170 176 190 203 229 237
8TL SP2203 7.5 10 237 55 | 75 237
1,5T SP1401 1.1 1.5 26 29 37 45 61 76 0.75 | 1.0 20 24 30 37 51 64
2T SP1402 1.5 2.0 34 38 48 57 76 78 1.1 | 20 27 31 39 48 64 78
2,5T SP1403 2.2 3.0 44 50 61 72 78 15 | 3.0 37 42 52 62 78
3,5T SP1404 3.0 5.0 62 69 78 22 | 3.0 52 58 70 78
4,5T SP1405 4.0 5.0 78 3.0 | 5.0 72 78
5,5T SP1406 5.5 7.5 78 40 | 5.0 78
8T | sp2401 | 75 | 10 | 186 | 202 | 234 | 237 55 | 10| 164 | 178 | 206 | 229 | 226
11T SP2402 11 15 237 7.5 10 | 201 218 230 224 ‘ 223
16T SP2403 15 20 237 11 20 237
202 LEROY®
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12-6. tablazat Veszteségek 50°C kornyezeti hémérsékletnél

UL
besorolas

Hiba-
feltaras

A Hajtas veszteségei (W), figyelembe véve az adott miikodési feltételekhez tartozé barmely névieges aramérték-csokkentést

MODELL Normal iizem Nehéz iizem
Névleges Névleges
telj. 3kHz |4kHz |6kHz |8kHz |12kHz |16kHz telj. 3kHz | 4kHz | 6kHz | 8kHz | 12kHz | 16kHz
LS CT kW | hp kW hp
1,5TL SP1201 1.1 1.5 33 35 38 42 49 56 0.75 | 1.0 27 29 32 35 41 47
2TL SP1202 1.5 2.0 45 47 51 56 64 73 11 15 38 40 43 47 55 62
2,5TL SP1203 2.2 3.0 67 70 76 81 92 97 1.5 2.0 51 53 58 62 71 81
3,6TL SP1204 3.0 3.0 78 82 89 97 2.2 3.0 75 78 86 94 97
4,5TL SP2201 4.0 5.0 155 161 173 186 190 3.0 3.0 133 139 150 160 182 190
5,56TL SP2202 5.5 7.5 190 4.0 5.0 170 176 190
8TL SP2203 7.5 10 190 5.5 7.5 190
11TL SP3201 11 15 331 347 380 412 436 7.5 10 260 272 297 321 370
16TL SP3202 15 20 431 451 480 463 439 11 15 349 365 398 430 439
22TL SP4201 18.5 25 15 20
27TL SP4202 22 30 185 | 25
33TL SP4203 30 40 22 30
1,5T SP1401 1.1 1.5 26 29 37 45 61 76 0.75 | 1.0 20 24 30 37 51 64
2T SP1402 1.5 2.0 34 38 48 57 76 95 1.1 2.0 27 31 39 48 64 80
2,5T SP1403 2.2 3.0 44 50 61 72 95 97 1.5 3.0 37 42 52 62 82 95
3,5T SP1404 3.0 5.0 62 69 83 97 2.2 3.0 52 58 70 83 92
45T SP1405 4.0 5.0 83 94 97 3.0 5.0 72 82 97
5,5T SP1406 55 7.5 97 4.0 5.0 91 97
8T SP2401 7.5 10 186 190 5.5 10 164 178 190
11T SP2402 11 15 190 7.5 10 190
16T SP2403 15 20 190 11 20 190
22T SP3401 185 | 25 364 392 430 417 399 389 15 25 337 363 399 387 373 364
27T SP3402 22 30 437 455 435 418 399 388 18,5 | 30 411 443 435 417 396 388
33T SP3403 30 40 474 459 429 415 397 22 30 474 459 429 415 397
40T SP4401 37 50 30 50
50T SP4402 45 60 37 60
60T SP4403 55 75 45 75
75T SP5401 75 100 55 100
100T SP5402 90 125 75 125
3,5TM SP3501 3.0 3.0 127 141 168 196 2.2 2.0 112 124 148 172
4,5TM SP3502 4.0 5.0 135 150 180 209 3 3.0 127 141 168 196
55TM SP3503 5.5 7.5 163 181 218 254 4.0 5.0 135 150 180 209
8TM SP3504 7.5 10 197 219 263 306 5.5 7.5 178 198 23 276
11T™ SP3505 11 15 267 296 354 383 7.5 10 212 235 28 328
16TM SP3506 15 20 362 399 390 384 11 15 300 332 372 369
22TM SP3507 185 | 25 405 399 390 384 15 20 365 374 369
22TH SP4601 18.5 25 15 20
27TH SP4602 22 30 185 | 25
33TH SP4603 30 40 22 30
40TH SP4604 37 50 30 40
50TH SP4605 45 60 37 50
60TH SP4606 55 75 45 60
75TH SP5601 75 100 55 75
100TH SP5602 90 125 75 100
12-7. tablazat Az attort hordozolapra szerelt Hajtas homlokzati részét6l szarmazé veszteségek
Vazméret Energiaveszteség
1 < 50W
2 < 75W
3 < 100W
4 < 204W
5 < 347TW
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Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett ‘ Magasabb szintti I‘ Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek jellemzok feltdras | besorolas
12.1.3 Kovetelmények az AC taplalassal

szemben 12.1.5 A motorral szemben tamasztott
Feszilltség: kdévetelmények

TL 200V ~ 240V +10%

T 380V ~ 480V +10%

TM 500V ~ 575V +10%

TH 500V ~ 690V +10%

A fazisok szama: 3

A taplalas max. kiegyenlitetlensége: 2%-o0s negativ fazissorrend
(egyenértékl 3%-os fazisok kdzotti fesziltség-kiegyenlitetlenséggel).
Frekvenciatartomany: 48 ~ 65 Hz

12-8. tablazat A taplalas legnagyobb zarlati arama

Modell Szimmetrikus zarlatszint (kA)

1-es, 2-es, 3-as méret
22TL ~33TL
40T
22TH ~ 40TH

50T és 60T
50TH és 60TH 10
5-0s méret

12.1.4 Fojtotekercsek

Bemeneti fojtotekercsek alkalmazasaval csokkenthetok azok

a karosito hatasok, amelyek a taplalas faziskiegyenlitetlensége és

a taphalézatban fellépé erés zavarok kdvetkeztében érik a Hajtast.

Fojtétekercsek alkalmazasa esetén a reaktanciaéertékek lehetéleg

2 % koril legyenek. Sziikség esetén nagyobb értékek is hasznalhatok,

amelyek azonban a fesziiltségesés hatasaként veszteséget okozhatnak

a Hajtas kimenetén (nyomatékcsokkenést a nagy fordulatszamokon).

Valamennyi hajtdsméretre érvényes, hogy a 2 %-os fojtétekercsek

lehet6vé teszik a hajtasok hasznalatat abban az esetben is, ha

a taplalas kiegyenlitetlensége eléri a 3.5 %-0s negativ fazissorrendet

(ami egyenértéki a fazisok kozotti 5 %-os kiegyenlitetlenséggel).

Er6s zavaré hatasok Iéphetnek fel, példaul az alabbi esetekben:

e A teljesitménytényezét javitd készilék tulsagosan kdzel csatlakozik
a Hajtasra.

e A taplalasra nagy teljesitményl DC hajtasok csatlakoznak, amelyek
nincsenek ellatva fojtéval, vagy az alkalmazott fojté nem elég
hatasos.

e A taplalasra kdzvetlen on-line inditasi motor(ok) csatlakoznak, és
a motorok inditasakor fellépd atmeneti fesziltségesés mértéke eléri
a tapfesziltség értékének 20 %-at.

Ezek a zavarok kilondsen nagy aramcsucsokat allithatnak el a Hajtas

bemenetén, ami kellemetlen leoldast okoz, vagy szélsé esetben

a Hajtas meghibasodasat idézheti el6.

A kis teljesitmény( hajtasok szintén érzékenyek lehetnek a zavarokra,

ha nagy névleges teljesitményl taplalasra csatlakoznak.

A fojtétekercsek hasznalata kilénésen indokolt az alabbi

hajtdsmodellek esetében, ha a fenti kérlilmények valamelyike fennall,

vagy ha az alkalmazott AC taplalas 175 kVA-es vagy annal nagyobb
teljesitményi:

1,5TL 2TL 2,5TL, 3,5TL

15T 2T 25T 3,5T

A 1405-6s és az annal nagyobb modellméretek rendelkeznek belsé DC

fojtéval, igy ezeknél nincs sziikség AC fojtéra, kivéve a tulsagosan nagy

faziskiegyenlitetlenség és a széls6séges taplalasi viszonyok eseteit.

Ha sziikséges, minden egyes Haijtast el kell latni kiilon fojtoval vagy

fojtokkal. Harom fliggetlen fojtét, vagy egyetlen haromfazisu fojtét kell

alkalmazni.

A fojtok névleges arama

A fojtétekercsek névleges aramértékei az alabbiak lehetnek:

Névleges tartés aram:

Nem kisebb, mint a Hajtas névleges tartés arama

Ismétlédé névleges csticsaram:
Nem kisebb, mint a Hajtas névleges tartés aramanak kétszerese.

A fazisok szama: 3

Max. feszlltség:
Unidrive SP (200V): 200V
Unidrive SP (400V): 480V
Unidrive SP (575V): 575V
Unidrive SP (690V): 690V

Hoémeérséklet, nedvességtartalom és
hiitési médszerek

Kornyezeti h6mérséklet:
0°C-tdl 50°C-ig. A 40°C-nal magasabb hémérsékletek esetén
csokkenteni kell a kimendaram évleges értékét.

A legalacsonyabb hémérséklet beinditaskor:
- 15°C, ataplalas toébbszori ki- és bekapcsolasara van sziikség,
amig a Hajtas hémérséklete el nem éri a 0°C-t.

A hiités mddja: mesterséges szell6zés

Max. nedvességtartalom: 95%, 40°C-on, lecsap6das nélkil,

12.1.7 Tarolas
-40°C-t6l +50°C-ig hosszU idejli, &s -40°C-tdl +70°C-ig révid
idejli tarolas esetén.

12.1.8 Tengerszint feletti magassag

Magassagtartomany: 0-tol 3000 m-ig, az alabbi feltételek figyelembe
vételével:

Az 1000 m-t6l 3000 m-ig terjedd tengerszint feletti magassag
tartomanyaban a maximalis kimen6aram névleges értéke 100
méterenként 1 %-kal csdkken.

Példaul 3000 m-en a Hajtas kimenéarama 20 %-al csokkenhet.

12.1.9 IP fokozat (behatolas elleni védelem)

A Unidrive SP az IP20-as fokozat 2-es szennyez6dési osztalyaba
(széraz, nem vezetd szennyezd anyagokkal szembeni védettség)
sorolhatd. Az attért hordozolapra szerelt Hajtas azonban kialakithaté
ugy is (a névleges aram bizonyos foku csokkentése mellett) hogy a
hitétonk hatsé oldalan megfeleljen az IP54-es fokozatnak.

A Unidrive SP 1-es és 2-es méreténél a hiit6tdnk hatsé oldalan
magasabb IP fokozat érhetd el a hitétonk szell6zényilasanak az IP54-
es betéttel vald tomitésével (lasd: 3-28. és 3-29. abra a 31. oldalon).
Fokozottan szennyezett kdrnyezetben a ventilator élettartamanak
névelése céljabol a hiitéténk ventilatorat IP54-es fokozatu ventilatorra
kell cserélni. Errél részletes utmutatast nydjt a Hajtas szallitoja.

Az IP54-es tomitébetét és/vagy az IP54-es fokozatu ventilator
beszerelése esetén csokkenteni kell a névleges kimendaramot. Lasd:
12.1.1 szakasz (A teljesitmény és az aram névleges értékei) a 198.
oldalon.

Egy termék IP fokozata az idegen testek és viz behatolasaval, és
érintkezésével szembeni védettség mértékét hatarozza meg. Ezt az
IP XX megjeldlés adja meg, ahol a két szamjegy (XX) a védettségi
fokozatot jelzi a 12-9. tablazatban részletezett modon.

12.1.6
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12-9. tablazat A védettség IP fokozatai

Els6 szamjegy

Masodik szamjegy

Védelem az idegen testek
érintkezésével és behatolasaval
szemben

Védelem a viz behatolasaval
szemben

0 Nincs védelem

0 Nincs védelem

Védelem az & > 50mm-es
nagy méreti idegen testekkel

! szemben (érintkezés kézzel L
nagy felileten)
Védelem az & > 12mm-es
, kozepes méretli idegen 5 .
testekkel szemben
(érintkezés ujjal)
V_edellem az @ >2.5mm-es Védelem a vizpermet ellen,
3 kis méretii idegen testekkel 3 afiiggdlegestd max. 60°-i
szemben (szerszamok, bezg?éla 9 ’ 9
vezetékek) 9
Védelem az & > 1Imm-es kis
4 méretli szemcsés idegen 4 Védelem a freccsend vizzel
testekkel szemben szemben (minden iranybdl)
(szerszamok, vezetékek)
Védelem a porlerakodassal Védelem a nagy nvomast
szemben, teljes védelem A gy ny!
5 . i . 5 freccsend vizzel szemben
a véletlenszer( érintéssel - - A
(minden iranybol)
szemben
Védelem a por behatolasaval . PRI
szemben, teljes védelem Vedelem a fgdglzetl V.'Zzel
6 . o s 6 szemben (példaul a viharos
a véletlenszerl érintéssel
tengeren)
szemben
7 . 7 Védelem a bemeritéssel
szemben
8 8 Védelem az elmeritéssel

szemben

12-10. tablazat A NEMA besorolas fokozatai

Késziilékhazak
NEMA besorolasa

Jellemzés

Beltéri hasznalatra szant késziilékhazak,
amelyek elsésorban a hazba beépitett és

12.1.11 Az egy orara esé inditdsok szama

Elektronikus vezérléssel: korlatlan
Az AC taplalas megszakitasaval: < 20 (egyenletesen elosztva)

12.1.12 Beinditasi id6

A taplalasnak a Hajtasra torténd rakapcsolasatol a motor inditasara valo
készenlét eléréséig terjedd id6:
1 ~ 5 méretek: 4s
12.1.13 Kimendfrekvencia-/ Ford.szam-
tartomany

A nyilthurk mikodés frekvenciatartomanya: 0 ~ 3,000 Hz
A zarthurkd mikodés ford.sz.-tartomanya: 0 ~ 40,000 rpm
A zarthurkd mikodés frekvenciatartomanya: 0 ~ 1,250 Hz

12.1.14 Pontossag és felbontas

Fordulatszam:
Az abszolut frekvencia- és fordulatszam-pontossag a Hajtashoz
alkalmazott mikroprocesszor kristalyanak pontossagatal fiigg. A kristaly
pontossaga 100ppm (0.01%), és igy az abszolut frekvencia- és
fordulatszam-pontossag az alapjel 100ppm-je (0.01%), elére beallitott
fordulatszam hasznalata esetén. Analég bemenet felhasznalasa esetén
az abszolut pontossagot tovabb korlatozza az analég bemenet abszolut
pontossaga.
Az alabbi adatok csak a Hajtasra érvényesek; nem tartalmazzak a
vezérl6jelek forrasanak teljesitoképességét.
A nyilthurki mikddés felbontasa:

Elére beallitott frekvencia-alapjel: 0.1 Hz

Nagy pontossagu frekvencia-alapjel: 0.001 Hz
A zarthurku miikodés felbontasa:

Elére beallitott ford.szam-alapjel: 0.1 rpm

Nagy pontossagu ford.szam-alapjel: 0.001 rpm

1-es analég bemenet: 16 bit + eldjel

2-es analdog bemenet: 10 bit + eljel
Aram:
Az dram-visszacsatolas felbontasa 10 bit + elgjel.
Az dram-visszacsatolas pontossaga 5%.

12.1.15 Akusztikus zaj

A Unidrive SP ventilatora két sebességen tizemel, a szell6z8kirtdé
hémérsékletétdl fliggden.

1-es tipus kilénleges karbantartast nem igénylé
készilékkel valo érintkezés megakadalyozasat
szolgaljak.
Beltéri hasznalatra szant késziilékhazak,
. amelyek elsésorban a por, lehullé szennyezd
12-es tipus

anyagok és csepeg® nem korroziv folyadékok
elleni védelemre szolgalnak.

< M38-as datumkaéd > M38-as datumkod

12.1.10 Rezgésallésag
Utésproba

Tesztelés mindharom egymasra merdleges tengely iranyaban,

valtakozva.
Alapszabvany:
lgénybevétel:

Rendszertelen rezgésproba

IEC 60068-2-29: Eb teszt:
18g, 6ms, félszinusz
Az ltések szama: 600 (100 mindegyik tengely minden iranyaban)

Tesztelés mindharom egymasra meréleges tengely iranyaban,

Méret Nagy ford.szam Kis ford.szam Nagy ford.szam Kis ford.szam
dBA
1 48 41 48 28
2 54 45 54 35
3 56 43 56 43
4
5

12.1.16 Hatarol6é méretek

H Magassag, beleszamitva a sikfellletre szerelés
régzitészerelvényeit is

w Szélesség

D Kiemelkedés a hordozolapbdl, sikfellletre szerelés esetén

F Kiemelkedés a hordozolapbdl eldl, attort hordozdlapra

szerelés esetén

valtakozva. R Kiemelkedés a hordozolapbdl hatul, attért hordozolapra
Alapszabvany: IEC 60068-2-64: Fh teszt: szerelés esetén
Igénybevétel: 1.0 m?%/s® (0.01 g’/Hz) ASD 5 ~ 20 Hz 12-11. tablazat A Hajtas hatarolé méretei
-3 dB/okt. 20 Hz ~ 200 Hz -
Id6tartam: 30 perc mindharom egymasra Vazméret Méretek
meréleges tengely iranyaban H w D F R
Szinuszos rezgésproba 1 100mm
Tesztelés mindharom egymasra meréleges tengely iranyaban, (3.973in) | 219mm 139mm | <80mm
valtakozva. 368mm = | (8.622in) | 5.472in) | (3.150in)
Alapszabvany: IEC 60068-2-6: Fc teszt: 2 (14.488in) (6.102in)
Frekvenciatartomany: 2 ~ 500 Hz 389mm
Igénybevétel: 3.5 mm-es csucskitérés 2-t6l 9 Hz-ig 3 3557’?“ 12(?2?? é‘lsogm < 122”?““
10 m/s2 csucsgyorsulas 9-t6l 200 Hz-ig (9.873in) | (10.236in) | (5.512in) | (4.724in)
15 m/s2 csucsgyors. 200-t6l 500Hz-ig 4 510
A pasztazas sebessége: 1 oktav/perc (20.079in) | 310mm | 298mm | 200mm | <98mm
|dStartam: 15 perc mindharom egymasra 5 820mm | (12.205in) | (11.732in) | (7.874in) | (3.858in)
merdleges tengely iranyaban (32.283in)
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12.1.17 Tomegek 12.1.18 Bemenébaram, a biztositok és a kabelek
11-12. tablazat A hajtasok 6ssztémege névleges ertékei
Méret Modell kg b A bemendaram fligg a tapfesziiltségtdl és az impedanciatdl.
1,5TL ~35TL Jellemz6é bemenéaram
1 1,5T ~3,5T 5 11.0 A jellemz6 bemendaram-értékek megadasa el6segiti az energia-
45T és 55T 58 12.8 felhasznalasra és a veszteségekre vonatkozo szamitasok elvégzését.
P 6ssZES 7 154 A jeII'emZS’S bemendéaram-értékek kiegyenlitett taplalashoz vannak
— megallapitva.
3 Osszes 15 33.1 Al bb tartés b "
4 dsszes 30 66.1 egnagyobb fartos bemenoaram L .
5 Sssz6 55 1213 A legnagyobb tartés bemendaram értékei a megfeleld kabelek és
- S : biztositok kivalasztasahoz nyujtanak segitséget. Az értékek
6 Osszes 75 165.3 megallapitasa a miikddési feltételek legkedvezétienebb esetére

tortént, amikor egyszerre jelentkezik a rugalmatlan taplalas és

a kiegyenlitetlenség hatasa. A legnagyobb tartés bemen&aramra
megadott érték csak a bemeneti fazisok egyikében mutatkozhat.

A két masik fazis arama Iényegesen kisebb lehet.

A legnagyobb tartés bemendaram értékei 2%-0s negativ fazissorend-
kiegyenlitetlenségi taplalashoz vannak megéllapitva és a taplalas
12-8. tablazatban megadott legnagyobb zarlati arama mellett
érvényesek.

12-13. tablazat Az 1 ~ 3 méret bemendaramanak, biztositéjanak és kabelméretének névieges értékei

Eurépai kabelméretek EN60204 USA kabelméretek UL508C
Biztositok névl. Biztositok névl.
Modell Jellemzé | Max. tartés értékei értékei
bemend- | bemendaram IEC gG Bemeneti | Kimeneti | CC osztaly <30A | Bemeneti | Kimeneti
aram J osztaly > 30A

Ls p A A A mm? mm? A AWG AWG
1,5TL SP1201 7.1 9.5 10 1.5 1 10 14 18
2TL SP1202 9.2 11.3 12 1.5 1 15 14 16
2,5TL SP1203 12.5 16.4 20 4 1 20 12 14
3,5TL SP1204 15.4 19.1 20 4 1.5 20 12 14
4,5TL SP2201 13.4 18.1 20 4 2.5 20 12 14
5,5TL SP2202 18.2 22.6 25 4 4 25 10 10
8TL SP2203 24.2 28.3 32 6 30 8.0 8.0
11TL SP3201 354 43.1 50 16 16 45 6.0 6.0
16TL SP3202 46.8 54.3 63 25 25 60 4.0 4.0
1,5T SP1401 4.1 4.8 1 6.0 18 22
2T SP1402 5.1 5.8 1 6.0 16 20
2,5T SP1403 6.8 7.4 1 10 16 18
3,5T SP1404 9.3 10.6 12 1.5 1 15 14 16
45T SP1405 10 11 12 1.5 1 15 14 14
55T SP1406 12.6 13.4 16 25 1.5 15 14 14
8T SP2401 15.7 17 20 4 25 20 12 14
11T SP2402 20.2 21.4 25 4 25 10 10
16T SP2403 26.6 27.6 32 6 6 30 8.0 8.0
22T SP3401 34.2 36.2 40 10 10 40 6.0 6.0
27T SP3402 40.2 42.7 50 16 16 45 6.0 6.0
33T SP3403 51.3 53.5 63 25 25 60 4.0 4.0
3,5TM SP3501 5 6.7 8 1 10 16 18
4,5TM SP3502 6 8.2 10 1 10 16 16
55TM SP3503 7.8 11.1 12 1.5 1 15 14 14
8TM SP3504 9.9 14.4 16 2.5 1.5 15 14 14
11T™M SP3505 13.8 18.1 20 4.0 2.5 20 12 14
16TM SP3506 18.2 22.2 25 25 10 10
22TM SP3507 22.2 26.0 32 6 6 30 8.0 8.0

206 LEROY®

SOMER




Biztonsagi | Termék- Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizaldas | Smartcard | Beépitett ‘ Magasabb szintti Hiba- UL
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités paraméterek | futtatdsa PLC paraméterek feltdras | besorolas
12-14. tablazat A 4-es, 5-0s és 6-os méret bemendéaramanak, biztositojanak és kabelméretének névleges értékei
. - 2-es biztosito opcié
1'950‘:zitgs't° félvezets biztosité HRC bizt.-val Kabelméret
6 agy magszakitoval sorba kétve
Modell Jellemz6 Max IEC vagy magszakfiov v
bemendéaram | bemendaram . HRC
gR osztaly . Félvezetd . . .
UL HSJ oszt. IEC gG osztaly IEC . Bemeneti Kimeneti
. aR osztaly
UL J osztaly
LS cT A A A A A mm? AWG mm? | AWG
22TL SP4201 62.1 68.9 90 90 160 25 3 25 3
27TL SP4202 72.1 78.1 100 100 160 35 3 35 3
33TL SP4203 94.5 99.9 125 125 200 70 1 70 1
40T SP4401 61.2 62.3 80 80 160 25 3 25 3
50T SP4402 76.3 79.6 110 100 200 35 2 35 2
60T SP4403 94.1 97.2 125 125 200 70 1 70 1
22TH SP4601 23 26.5 63 32 125 4 10 4 10
27TH SP4602 26.1 28.8 63 40 125 6 8 8
33TH SP4603 329 35.1 63 50 125 10 8 10 8
40TH SP4604 39 41 63 50 125 16 6 16 6
50TH SP4605 46.2 47.9 63 63 125 16 6 16 6
60TH SP4606 55.2 56.9 80 80 125 25 4 25 4
75T SP5401 125 131 175 160 200 95 2/0 95 2/0
100T SP5402 150 156 225 200 250 120 4/0 120 4/0
75TH SP5601 76 83 100 90 160 35 2 35 2
100TH SP5602 89 95 110 125 160 35 1 50 1

Bekapcsolasi aramlokés
A bekapcsolasi aramlokés a taplalasnak a Hajtasra valé
rakapcsolasakor jelentkezik.
Az aramldkés csucsértékének korlatai az alabbi értékek:

12.1.19 A legnagyobb motorkabel-hosszak

L5TL ~3,5TL 18A cstos 12-15. tablazat Max. motorkébel-hosszak (200 V-os hajtasok)
1,5T ~ 4,5T 35A cstcs
4,5TL ~ 8,5TL 12A csics 200 V-os névleges AC tapfesziiltség
8T ~ 16T 24A estes Modell Max. megengedett motorkabel-hosszak
L1TL és 16TL BA cstes az alabbi frekvenciakhoz
22T ~ 33T 14A csucs
3.5TM ~ 22TM 18A ceton LS CT | 3kHz| 4kHz | 6kHz | 8kHz | 12kHz | 16kHz
22TL ~ 33TL 73A csucs 15TL | SP1201 65m
40T 37A csics :
50T és 60T: 73A csucs 2TL SP1202 100m
75T és 100T 110A cstcs !
75TH és 100TH 70A cstos 3,5TL | SP1204 37m
MEGJEGYZES 45TL | SP2zol 75m som
A bekapcsolasi aramlokés aramsziinet utan az 6sszes Unidrive SP-nél 5,5TL | SP2202 200m | 150m 100m
nagyobb lehet, mint a taplalas rakapcsolasakor fellépd aramlokés. 8TL SP2203

11TL SP3201

16TL | SP3202

22TL SP4201

27TL | SP4202 | 250m | 185m | 125m | 90m

33TL SP4203
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12-16. tablazat Max. motorkabel-hosszak (400 V-os hajtasok)
400 V-o0s névieges AC tapfesziiltség 12.1.20 Fékellenallas-értékek
Modell Max. megengedett motorkabel-hosszak 12-19. tablazat A fékellenallasok Iegklsebb ellenallas-értékei
az alabbi frekvenciakhoz és névleges teljesitmény-csucsértékei 40°C-on
LS CT | 3kHz | 4kHz | 6kHz | 8kHz | 12kHz | 16kHz Modell Legkisebb | Pillanatnyi névieges
15T | SP1401 65m ellenallas teljesitmény
) Q kW
2T SP1402 100m 1,5TL ~2,5TL 43 3.5
2,5T | SP1403 130m 35TL 29 53
3,5T | SP1404 45TL ~8TL 18 8.9
4,57 SP1405 11TL ~16TL 5 30.3
2,57 | SPA® som | M 22TL ~33TL 5 30.3
8T SP2401 100m 75m 15T ~35T ”n 5.3
16T SP2403 8T ~ 16T 19 33.1
22T SP3401 22T ~ 33T 18 35.5
27T SP3402 40T és 50T 11 55.3
33T SP3403 60T 9 67.6
40T SP4401 75T és 100T 7 86.9
50T | SPa402 3,5TLM~ 22TM 18 50.7
60T | SP4403 | 250m | 185m | 125m | 90m 22TH ~ 60TH 13 9
~ 10 .
75T SP5401 75TH ~ 100TH 125.4
100T | SP5402

12.1.21 A sorkapcsok meghuzasi nyomatékanak
12-17. tablazat Max. motorkabel-hosszak (575 V-os hajtasok) beallitasai

575 V-os névleges AC tapfesziiltség

12-20. tablazat A hajtasvezérlés és a relé sorkapcsainak adatai

Modell Max. megengedett motorkabel-hosszak — — -
az alabbi frekvenciakhoz Il\.llodell A csatlapozas tipusa Meghuzasi nyomaték
LS cT 3kHz | 4kHz | 6kHz | 8kHz | 12kHz | 16kHz Osszes Dugaszolt sorkapocsblokk 0.5 Nm
3,5TM | SP3501 L . o ; . .
12-21. tablazat A Hajtas er6saramu sorkapcsainak adatai
45TM | SP3502 Modell Nagyaram( DC| Kisaramu DC | Fbld
odell- agyaramu isaramu old-
5,5TM | SP3503 méret AC sorkapcsok és fékezés és 48V kivezetés
8TM | SP3504 | 200m | 150m | 100m | 75m Sorkapocsblokk
1 (M4-es csavarok)
11TM | SP3505 Dugaszolt 1.5 Nm To6csavar
16TM | SP3506 sorkapocsblokk | Sorkapocshlokk (M5)
22TM | SP3507 5 15Nm (M5-6s Sorkapacsblokk| 4.0 Nm
csavarok) (M4-es
12-18. tablazat Max. motorkabel-hosszak (690 V-os hajtasok) 1.5 Nm csavarok)
- - p— 3 Sorkapocsblokk (M6-os csavarok) 1.5Nm 6.0 Nm
690 V-os névleges AC tapfesziiltség 25Nm :
Modell Max. megenged_ett motorlf'f'lbel-hosszak 4 M10-es técsavar M10-es
az alabbi frekvenciakhoz 5 15 Nm técsavar
3kHz | 4kHz | 6kHz | 8kHz | 12kHz | 16kHz 15 Nm
Nyomatéktiirés + 10%
22TH
27TH
33TH
A0TH | 250m | 185m | 125m | 90m
50TH
60TH
75TH
100TH

e A megadott értékeknél hosszabb kabeleket csak kiilonleges
eljarasok alkalmazasa esetén lehet felhasznalni; tovabbi
informacioért forduljon a Hajtas szallitéjahoz.

e Az alapértelmezett kapcsoldfrekvencia a nyilthurkd és zarthurku
vektoros mikddéshez 3 kHz, a szervo lizemmodhoz pedig 6 kHz.

Nagy kapacitasti motorkabelek hasznélata esetén a 12-15. és 11-16.

tablazatban megadott kabelhosszakat csékkenteni kell. Tovabbi

informacié a Nagy kapacitast kabelek c. szakaszban talalhato, a 48.

oldalon.
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12.1.22 Elektromagneses dsszeférhetéség (EMC)  12-23. tablazat Megfelelés az emissziéra vonatkozo
Az alébbi tablazat a hajtasok EMC sajatossagainak dsszefoglalo eléirasoknak
ismertetését nydjtja. A teljes részletességl tajékoztato Hajtas- Sziiré A motorkabel hosszisaga (m)
a Unidrive SP EMC Adatlapjan talalhato, amely beszerezheté méret 0~4 | 4~10 | 10~20 | 20~100
a Hajtas szallitojatol. Be:so E2U | E2R
iz . . e rmeox Belsé és
12-22. tablazat Megfelelés a védettségi eléirasoknak 1 ferritgyard E2U ‘ E2R
A védettss Az Kilsd R |
Szabvany \g:”:g:eg Tesztelési eldirasok | alkalmazas Szint Bels6 E2R
helye 2 Bels6 és E2U ‘ E2R
IEC61000-4-2 | Elektrosztati- | 6KV érintkezési kistlés | oo s | 3. szint ferritgyrdi
EN61000-4-2 | kus kislilés 8KV légkori kislilés (ipari) Kils6 R |
s 10V/m modulacio elétt . Belsé E2R
IEC61000-4-3 | Radiofrekven- o gL ao | 3. SZINt
" A 80 - 1000MHz, 80% AM | Késziilékhaz | " > Bels6 és
EN61000-4-3 | cids sugarzas (1kHz) modulacié (ipari) 3 ferritgy(iri E2U ‘ E2R
5/50ns 2kV-os tranziens, Kilsé |
5kHz-es ismétlédési - . Belsé
frekvencian, az Co\ézzirles ?djrf/lgtipari) Bels6 és
5 Bt8bili 4 S
IEC61000-4-4 | SYOrS Gsszekotdbilincsen ferritgy(irti
tranziens keresztll T
EN61000-4-4 - Kiilsé
burszt 5/50ns 2kV-0s tranziens, Bols
5kHz-es ismétlédési Er6saramu | 3. szint e 59 .
frekvencian, kdzvetlen | vezetékek (ipari) 5 fBE|_50 es
betaplalassal erritgydri
Az AC Kilsé
Kozos modusa 4 kv, | @PIalas )
1.2/50ps-0s hullamalak vezeteker : . . L. . .. L
fazis és fold Jelmagyarazat (a megengedett emissziés szint csokkend
kozott sorrendjében):
ECOL0005 | ivkisiilesek s E2R  EN 61800-3, kettestipust kdmyezet, korlatozott
?';f/%’(‘;”‘"a' 2hk\|/| | vezetékeir | 3. szint termékforgalmazas (az emisszids zavarok kikiiszébolése
2/50ps-05 MUTamEEK | tazisok tovabbi intézkedéseket tesz sziikségessé).
kozott E2U EN 61800-3 kettes tipust kdrnyezet, korlatozas nélkdili
Fazisok és fold kizott ;ef"flzr}(‘(’)kzgﬁl 2. szint termékforgalmazas
— A vezéries I EN 50081-2 ipari gy(ijtészabvany (EN 61000-6-4) EN 61800-3,
IEC61000-4-6 | Vezetett éoleT%%”"\jE"‘z) %'8& A | €587 3. szint egyes tipusu kérnyezet, korlatozott termékforgalmazas (az
EN61000-4-6 | radisfrekvencia i1y modulacio erésaram (ipari) EN61800-3 az alabbi elévigyazatossagot igényli):
vezetékei
Atmeneti -30% 10ms Ez a termék az IEC61800-3 szerinti korlatozottan
IEC61000-4-11 | 'S201€G 11500 100ms AC e forgalmazhaté készillékek kategérijaba tartozik.
EN61000-4-11 | < = tilteé o -60% 1s pojﬂok Y Lakohelyi kérnyezetben radidfrekvencias zavarokat
Kimaradasok | <~95% 58 okozhat, ami a felhasznal6t a megfeleld 6vintézke-
EN50082-1 | Emisszios gytijtoszabvany lakohelyi, dések megtételére késztetheti.
IEC61000-6-1 | kereskedelmi és kdnnydipari Megfelel
EN61000-6-1 | kdmyezethez R Lakohelyi kérnyezetre vonatkozé EN 50081-1
EN50082-2 Emisszios gy(ijtészabvany ipari (EN 61000-6-3), EN 61800-3 gyUjtdszabvany
Eﬁgfgggﬁf kbémyezethez Megfelel 1. tipust kornyezetre, korlatozas nélkiili forgalmazassal.
EN61800-3 Termékszabvany a szabalyozhaté Kielégiti a védettségi Az EN61800-3 az aldbbi meghatarozasokat tartalmazza:
|ECe1800.3 | fordulatszamu erésaramd kovetelmenyeket az e Az l-estipusu kdrnyezet lakdépiileteket foglal magaba, kozottiik
ENG1800-3 | haitdsrendszerekhez (védettségi 1-es és 2-es tipus lehetnek olyan Iétesitmények is, amelyek direkt modon, kézbensé
kovetelmények) kornyezetekhez

*Lasd: A vezérléportok foldelésére és kiilsé ivkistilésekkel szembeni
védelmére vonatkozo lehetséges kdvetelmények (A vezéribaramkdrok
védettsége az ivkisiiléssel szemben — hosszl kabelek és csatlakozasok
éplileten kiviil') a 58. oldalon.

Emisszio

A Hajtas beépitett szirét tartalmaz az emisszié alapszintl kezeléséhez.
A kiegészitd opcids kiilsé sziird tovabb csdkkenti az emissziét. Az
alabbi szabvanyok kévetelményei a motorkabel 12-23. tablazat szerinti
hosszusagatdl fliggden teljesiiinek.

transzformator nélkil csatlakoznak a lakéépuletek kisfesziltségi
taphalozatara.

A 2-es tipusu kérnyezet mindazokat a létesitményeket magaba
foglalja, amelyek kivil esnek a direkt médon a lakéépiletek
kisfesziltségl taphaldzatara csatlakozo létesitmények korén.

A korlatozott forgalmazas az értékesitési elosztasnak az a madja,
amelyben a gyarté azokra az ellatokra, tgyfelekre és felhasznalokra
korlatozza a berendezések eladasat, akik kuldn-kilén vagy
egyuttesen szakértelemmel rendelkeznek a hajtasok
felhasznalasara vonatkozd EMC kdvetelmények teriiletén.
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12.2 Opcids kiilsé6 EMC sz(ir6k
12-24. tablazat Unidrive SP — EMC szlir6 kereszthivatkozas
Halts Schaffer _Eoces
jelz6szam jelz6szam
1,5TL és 2TL FS6008-10-07 B84143-A10-R207
2,5TL és 3,5TL FS6008-16-07 B84143-A16-R207
4,5TL ~8TL FS6008-32-07 B84143-A32-R207
11TL ~ 16TL FS6008-75-07 B84143-A75-R207
22TL ~33TL FS6008-101-35 B84143-A0101-R207
1,5T ~3,5T FS6008-10-07 B84143-A10-R207
4,5T és 5,5T FS6008-16-07 B84143-A16-R207
8T ~ 16T FS6008-32-07 B84143-A32-R207
22T ~ 33T FS6008-62-07 B84143-A75-R207
40T ~ 60T FS6008-101-35 B84143-A0101-R207
75T és 100T
3,56TLM ~ 22TM FS6008-30-07 B84143-A0030-R207
22TH ~60TH
75TH ~ 100TH
12.2.1 Az EMC sziirok névleges értékei
12-25. tablazat Az opcids kiils6 EMC sziir6k adatai
Max. tartés aram | Ngyleges Foldzarlat
40°C 50°C | fesziiltség Kiegyenlitett 1 fazis
Jel'zé- Gyérté IP Engrgiaves'zteség taplalas iiresjarasi Ki§i1t’6
szam fokozat | a névleges aramon fazis — fazis ellenallasok
fazis — fold
A A \ mA mA
FS6008-10-07 10 10 6.9 29.4 153
FS6008-16-07 16 16 2007400 9.2 38.8 277 .
FS6008-32-07 32 28.2 11 38.0 206 N m:g;%yzés
FS6008-62-07 Schaffner 62 56.6 400 20 23 66.0 357
FS6008-75-07 75 68.5 200 29 24.0 170
FS6008-30-07 30 30 575 15 102.0 557 Lasd:3. meg;.
FS6008-101-35 101 92.2 400 25 73.0 406 Lasd:1. meg;j.
B84143-A10-R207 10 9.1 4.2
B84143-A16-R207 16 14.6 200/400 10.8 <30.0 186.5 Lé-sd; ’
B84143-A32-R207 32 29.1 17.8 2. megjegyzés
B84143-A75-R207 Epcos 75 68.3 20 19.4 238
B84143-A0101-R207 30 225 380/660 17.6 <35.0
B84143-A0101-R207 101 75 2751480 30 <300 Lasd:
2. megjegyzés

MEGJEGYZES

1. Csillagkapcsolasban 1MQ a fazisok kdzétt, a csillagpont pedig 680kQ-al a foldre csatlakozik (vagyis vonal — vonal 2MQ,

vonal — féld 1.68MQ).

2. Csillagkapcsolasban 1MQ a fazisok kozétt, a csillagpont pedig 1.5MQ-al a féldre csatlakozik (vagyis vonal — vonal 2MQ,

vonal — féld 2.5MQ).

2MQ a fazisok kdzott, és mindegyik fazis 660kQ-al a foldre csatlakozik

Csillagkapcsolasban 1.5MQ a fazisok kdz6tt, a csillagpont pedig 680kQ-al a féldre csatlakozik (vagyis vonal — vonal 3MQ,

vonal — fold 2.18MQ).
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12.2.2 Az EMC sziir6k hatarolé méretei és tomege
12-26. tablazat Az opcids kiils6 EMC sziir6k méretei
CT jelzészam Gyérté . Méretek — Témeg
H (magassag) W (szélesség) D (mélység) kg
FS6008-10-07 440 mm 100 mm 45 mm 1.4
FS6008-16-07
FS6008-32-07 428.5 mm 155 mm 55 mm 2
FS6008-62-07 Schaffner
FS6008-75-07 414 mm 250 mm 60 mm 3.5
FS6008-30-07
FS6008-101-35 300 mm 225 mm 100 mm 4.0
B84143-A10-R207
450 mm 100 mm 45 mm 2.1
B84143-A16-R207
B84143-A32-R207 £ 431.5 mm 155 mm 55 mm 3.3
B84143-A75-R207 pcos . 250 60 61
B84143-A0030-R207 mm mm mm '
B84143-A0101-R207 300 mm 205 mm 90 mm 7.8

12.2.3

12-27. tablazat Az opciés kiils6 EMC sziir6k sorkapocs-adatai

Az EMC sziir6k rogzitécsavarjainak meghuzasi nyomatékai

Erésaramu csatlakozasok Foldcsatlakozasok
CT jelz6szam Gyarto 6 6
. 4 Max. kabelméret Nyomaték A forLdéiI;gsap Nyomaték
F56008-10-07 4mm? 12AWG 0.8 Nm
FS6008-16-07 M5 3.5Nm
FS6008-32-07 10mm? 8AWG 2.0 Nm
FS6008-62-07 Schaffner
FS6008-75-07 16mm? 6AWG 2.2Nm M6 3.9Nm
FS6008-30-07
FS6008-101-35 50mm? 0AWG 8 Nm M10 25 Nm
B84143-A10-R207 amm? 12AWG 0.6 Nm
B84143-A16-R207 M5 3.0 Nm
B84143-A32-R207 10mm? 8AWG 1.35 Nm
B84143-A75-R207 Epcos 16mm? 6AWG 2.2 Nm M 51N
. m
B84143-A0030-R207 10mm? 8AWG 1.35 Nm
B84143-A0101-R207 50mm? 0AWG 6.8 Nm M10
LERQY * 211

SOMER




A motor
futtatasa

Termék-
ismerteté

Biztonsagi
tajékoztatd

Alap-
parameterek

Mechanikai | Elektromos | Beinditas
telepités telepités

‘ Optimalizalas

Smartcard | Magasabb szint(i
paraméterek

Miszaki
jellemzék

oL |

Hi

13 Hibafeltaras

A Hajtas kijelz6je tobbféle mddon nyuijt tajékoztatast a késziilék
allapotarol. Ezek a kijelzések az alabbi harom kategoriaba sorolhatdk:
e Leoldasjelzések

e Riasztasjelzések

o Allapotjelzések

A felhasznalok ne kiséreljék meg a meghibasodott
Hajtas megjavitasat. A hiba jellegének

megallapitasara csak az ebben a fejezetben
ismertetett eljarasok alkalmazhatok.

A hibas Hajtast javitasra vissza kell kiildeni a meg-
hatalmazott LEROY SOMER disztributorhoz.

FIGYELMEZTETES

13.1 Leoldasjelzések

Ha a Hajtas leold, a kimenet mikddése megszakad, és igy a Hajtas

besziinteti a motor vezérlését/szabalyozasat. A felsé kijelz6 azt mutatja,

hogy leoldas tértént, az alsén pedig a hibakdd jelenik meg.

A hibakédok abc sorrendben vannak felsorolva a 13-1. tablazatban,

ahogy a Hajtas kijelz&jén megjelennek. Lasd: 13-1. abra

Ha megjelenitd nincs hasznalatban, a Hajtas LED-es allapotindika-

toranak villogasa mutatja, hogy a Hajtas leoldott. Lasd: 13-2. abra.

A leoldasjelzés a Pr 10.20-ban olvashatd, ez a paraméter mutatja

a leoldas jelz6szamat. A leoldasok jelzészamait emelked6 sorrendben

a 13-2. tablazat tartalmazza, igy a leoldasjelzésnek megfelel6 hiba

feltarasa a kereszthivatkozas alapjan a 13-1. tablazat felhasznalasaval

végezhetd el.

Példa

1. A Pr10.20 paraméterbél a 3-as leoldasi kod olvashato ki a soros
kommunikacién keresztul.

2. A 13-2. tablazat a 3-as leoldast OI.AC leoldasként azonositja.

Kijelzés -
Kommunikacios . a kezel6-
- kod No. egységen
< 3 OLAC

= |

3. Keresse meg az Ol.AC-t a 13-1. tablazatban

4. Végezze el az ellendrzést a Hibafeltaras alapjan

13-1. dbra A kezel6egység allapot-izemmaédjai

Allapot-iizemméd

Normal allapot Riasztasi allapot

Leoldasi allapot

A Hajtas allapota
= leoldott
A leold. tipusa
(U=
fesz.hiany)

1232. abra Az allapotjelz6 LED helye az el6lapon

Nem villog:
Normal allapot

Allapotjelz6 LED

Villog:
A leoldas éllapota

‘ OIl.AC l\ Pillanatnyi aramtulterhelés mutatkozik: a kimeneti csiicsaram tullépi a 225 %-ot

A gyorsitasi / lassitasi id6 tul révid

Végezzen rovidzar-ellenérzést a kimendkabelen

Ellenérizze a motorszigetelés épségét

Ellenérizze a visszacsatol6 eszkdz kabelezését

Ellenérizze a visszacsatolé eszkdz mechanikai kapcsolédasat
3 Végezze el a visszacsatold jelek zajellendrzését

szabalyozas esetén)

esetén)

Ha a leoldas az 6nm{ikdd6é motormérés kdzben 1ép fel, csékkenteni kell a busztfesziiltséget (Pr 5.15)

Ellenérizze, hogy a motorkabel hosszisaga a vazméretre elgirt értéken belil van-e
Csokkentse a fordulatszamhurok Pr 3.10, Pr 3.11, és Pr 3.12 erGsitésparamétereinek értékét (csak a zarthurku vektoros és szervo

Ellendrizze, hogy az ofszetmérés tesztje lefutott-e (csak szervo lizemmaod esetén)
Csokkentse az aramhurok Pr 4.13 és Pr 4.14 er&sitésparamétereinek értékét (csak a zarthurku vektoros és szervo szabalyozas
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13-1. tablazat Leoldasjelzések

Hibafeltaras

Ellenérizze az AC taplalas szintjét

SMARTCARD leoldas: sikertelen SMARTCARD kiolvasas / beiras

Ellenérizze, hogy megfeleléen van-e beillesztve, és megfeleld helyen van-e a SMARTCARD
Cserélje ki a SMARTCARD-ot

SMARTCARD leoldas: Az adatrekesz mar tartalmaz adatokat

Tordlje az adatrekeszben lévé adatokat
Irja be az adatokat egy masik adatrekeszbe

SMARTCARD leoldas: A Hajtasban tarolt adatok és a SMARTCARD adatblokkjaban Iévé adatok killonbéznek egymastol

188 \ Nyomja meg a hibatérlés piros & gombjat

[EXEEl SMARTCARD leoldas: A kijeldlt adatrekesz nem tartalmaz adatot

183 Gy6z6djdon meg réla, hogy a helyes adatblokkszamot adott-e meg.

[T SMARTCARD leoldas: A SMARTCARD adat sériilt

Gondoskodjon a kartya pontos behelyezésérdl
Tordlje az adatot, majd probalkozzon Ujra
Cseréljie ki a SMARTCARD-ot

182

[T SMARTCARD leoldas: A SMARTCARD betelt

184 Toroljon egy adatblokkot vagy hasznaljon masik SMART CARD-ot

A 2-es analég bement aramletérése (aramalapu miik6dési méd)

Ellen&rizze, hogy a 2-es analég bemeneten (7-es sorkapocs) van-e aramjel (0 — 20 mA, 4 — 20 mA, stb.)

[ c2 |
| 28

||\ A 3-as analég bement aramletérése (aramalapu miikodési méd)

Ellenérizze, hogy a 3-as analég bemeneten (7-es sorkapocs) van-e aramjel (0 — 20 mA, 4 — 20 mA, stb.)

29
[IRSTW A vezériszé (Pr 6.42) altal kezdeményezett leoldas

Tiltsa le a vezérl6szo miikddését a 6.43 paraméter 0-ra allitdsaval, vagy ellendrizze a Pr 6.42 beallitasat

35
Xl SMARTCARD leoldas: A rendeltetési cimként kezelt Hajtasba és az adatforras-Hajtasba beépitett SM-ek kiilonbézéek

Gondoskodjon réla, hogy megfelel6 SM-ek legyenek beépitve
180 Gondoskodjon réla, hogy az SM-ek azonos modulrekeszben legyenek elhelyezve
Nyomja meg a hibatérlés piros & gombijat

[IEXTTE SMARTCARD leoldis: A SMARTCARD-nak csak olvashaté bitkészlete van

181 irjon be 9777-et a Pr xx.00-ba, a SMARTCARD-hoz valé irasi / olvasasi hozzaférés engedélyezéséhez
Gondoskodjon réla, hogy a kartya ne végezzen beirast az 500-t6l 999-ig terjed6 adatrekeszekbe

SMARTCARD leoldas: A SMARTCARD kisérletet tesz a rendeltetési cimként kezelt Hajtas névleges értékeinek médositasara

C.rtg
| A Hajtas névleges értékeinek atvitelére nem keriilhet sor

Nyomja meg a hibatérlés piros & gombjat

A Hajtas névleges értékeinek paraméterei:
Paraméter Funkcio
2.08 Standard rampafesziltség
4.05/6/7, 21.27/8/9 Aramkorlatok
A felhasznal6i arammaximum
4.24 skalazasa
5.07, 21.07 Névleges motoraram
186 5.09, 21.09 Névleges motorfesziiltség
5.17, 21.12 Allorész-ellenallas
5.18 Kapcsolofrekvencia
5.23, 21.13 Feszlltségofszet
5.24, 21.14 Tranziens induktivitas
5.25,21.24 Allérész-induktivitas
6.06 A DC injektalasos fékezés arama

A fenti paraméterek alapértékiiket fogjak felvenni.

SMARTCARD leoldas: A SMARTCARD paraméterkészlet nem illeszkedik a Hajtashoz

| C.Typ |
Nyomja meg a hibatérlés piros @& gombjat

187 Gondoskodjon réla, hogy a rendeltetési cimként kezelt Hajtas tipusa azonos legyen a forras-paraméterallomanyt tartalmazé Hajtas
tipusaval
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Két vagy tobb paraméter irédik ugyanabba a cimz6 paraméterbe

Allitsa a Pr xx.00-at 12001-re, és ellendrizze a meniik dsszes lathatd paraméterét, hogy eléfordulnak-e duplazasok

Az EEPROM-ban lévé adat sériilt — A Hajtas nyilthurka lizemmaédra valt, és a soros kommunikaciés kapcsolat megszakad a
Hajtas RS485-6s kommunikacios portjara csatlakozoé kihelyezett kezel6egységgel

Ez aleoldas csak az alapparaméterek betdltésével és a paraméterek elmentésével térélhetd

Az EEPROM-ban lévé adat sériilt

Azt jelzi, hogy a taplalas megsziint a paraméterek mentésekor
A Hajtas visszatér a legutolso sikeresen mentett paraméterkészlethez

A vezetd enkéderhez kapcsol6dé leoldas: Az enkéder tap tulterhelése

Ellendrizze az enkdder taplalasanak kabelezését, és az enkdder aramsziikségletét
Max. aram = 200 mA, 15 V mellett, vagy 300 mA, 8V és 5V mellett

A vezetd enkdderhez kapcsolodo leoldas: Vezetékszakadas

190

Végezze el a kabel szakadasvizsgalatat

Ellenérizze a visszacsatol6 jel kabelezését

Ellenérizze, hogy az enkdder tapfesziiltsége helyesen van-e beallitva

Cserélje ki a visszacsatol6 eszkozt

Ha nincs sziikség a vezetékszakadas detektalasara a vezet6 enkdder-bemenetnél, éllitsa a Pr 3.40-et O-ra az Enc2 leoldas
letiltasahoz

|__Enc3_||

A vezet6 enkoderhez kapcsol6dé leoldas: Nem megfelel6 az iizemelés kdzbeni UVW fazisofszet

191

Végezze el az enkdderjel zajvizsgalatat

Ellenérizze az enkdder arnyékolasat

Ellendrizze, hogy az enkéder-mechanika megfeleléen van-e beszerelve
Ismételje meg az ofszetellenérzést

A vezet6 enkéderhez kapcsolodé leoldas: A visszacsatolé eszk6z kommunikaciés hibaja

192

Gondoskodjon az enkéder megfeleld taplalasarol
Gondoskodjon a megfelel6 adatatviteli sebességrdl
Ellen&rizze az enkéder kabelezését

Cserélje ki a visszacsatol6 eszkozt

A vezet6 enkéderhez kapcsol6dé leoldas: Ellenérz66sszeg- vagy CRC-hiba

193

Végezze el az enkdderjel zajvizsgalatat
Ellenérizze az enkéderkabel arnyékolasat
EnDat enkodereknél ellenérizze a kommunikacios felbontast és/vagy végezze el az automatikus konfiguralast (Pr 3.41)

A vezetd enkéderhez kapcsolodé leoldas: Az enkoder hibat jelzett

194

Cserélje ki a visszacsatol6 eszkozt
SSI enkddereknél ellenérizze a kabelezést és az enkoder taplalasanak beallitasat

|__Enc7_||

A vezetd enkdderhez kapcsol6dé leoldas: Az indulasi allapot beallitasa sikertelen

195

Végezze el a Hajtas visszaallitasat

Ellendrizze, hogy a megfelel6 enkddertipus van-e beirva a Pr 3.38-ba
Ellendrizze az enkdder kabelezését

Ellenérizze, hogy az enkdder tapfesziltsége helyesen van-e beallitva
Végezze el az automatikus konfiguralast (Pr 3.41)

Cserélje ki a visszacsatolé eszkozt

e

A vezetd enkdderhez kapcsolodé leoldas: A taplalas rakapcsolasat koveté automatikus konfiguralas kérése megtortént, de a
végrehajtas sikertelen

196

Valtsa at a Pr 3.41 beadllitasat 0-ra, és kézi Uton vigye be a vezet6 enkdder fordulatainak szamat (Pr 3.33), valamint a fordulatonkénti
vonalak szamat (Pr 3.34)
Ellendrizze a kommunikacids felbontast

A vezet6 enkoderhez kapcsolodé leoldas: A poziciovisszacsatolashoz kivalasztott modulrekeszbe nincs beszerelve
fordulatszam- / pozicié-visszacsatolé opciés modul

| 107 |

Ellendrizze a Pr 3.26 beallitdsat (vagy a Pr 21.21-et, ha a masodik motorparaméter-készlet hasznalata engedélyezve van)

A vezet6 enkoderhez kapcsol6do leoldas: A szervoiizemmad fazishibajat okozza az enkéder-fazisszog (Pr 3.25,vagy Pr 21.20)
pontatlan beallitasa

Ellendrizze az enkdder kabelezését
Végezzen 6nmikdd6é motormérést az enkoder-faziszog mérésére, vagy kézi Gton vigye be a pontos fazisszoget a 3.25 (vagy 21.20)
paraméterbe.

198 Hamis Enc10 leoldasok Iéphetnek fel a nagy dinamikaju alkalmazasokban. Az ilyen leoldas letiltasahoz a fordulatszam-tullépés
kiiszobértékenek paraméterébe (Pr 3.08) 0-tdl kiilonboz6 értéket kell beirni. A fordulatszam-tullépés szintjének beallitasa koriltekintést
igényel, mivel tllsagosan nagy érték beallitdsa esetén elmarad az enkdderhiba detektalasa.
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A vezet6 enkoderhez kapcsol6dé leoldas: Hiba tortént a SINCOS enkoéder analég jeleinek a szinusz és koszinusz
hullamformakboél szarmaztatott digitalis szamadatokkal és a kommunikaciés poziciékkal (ha alkalmazhatok) valo
osszehangolasa folyaman. A hiba rendszerint a szinusz és koszinusz jelekre rak6dé zajokbdl adédik.

Ellenérizze az enkéderkabel arnyékolasat.
Végezze el a szinusz és koszinusz jelek zajvizsgalatat.

A vezet6 enkoderhez kapcsol6dé leoldas: Hiperface enkéder — az enkéder tipusat nem lehetett azonositani az automatikus
konfiguralas végrehajtasakor

Ellenérizze, hogy az enkddertipust lehet-e automatikusan konfiguralni
Ellenérizze az enkdder kabelezését
| Vigye be a paramétereket kézi Uton

A vezetd enkdderhez kapcsolodé leoldas: EnDat enkoder — az enkoder fordulatainak az automatikus konfiguralas alatt
kiolvasott szama nem a ketté hatvanya.

Va’lasszon mas tipusu enkoddert

A vezet6 enkoderhez kapcsolodé leoldas: EnDat enkoder — az enkédertdl az automatikus konfiguralas alatt az egy fordulaton
beliili enkéderpozicié6 meghatarozasahoz kiolvasott kommunikaciés bitek szama tulsagosan nagy.

Vélasszon mas tipusu enkodert
Hibas enkoder

A vezet6 enkoderhez kapcsol6dé leoldas: EnDat enkéder — az enkéder-adatokb6l az automatikus konfiguralas alatt
szamitott egy fordulatra esé periédusok szama vagy 2-nél kisebb, vagy 50 000-nél nagyobb.

165

A lineéris motor polustavolsaga / enkdder ppr beallitds pontatlan, vagy kivil van a paramétertartomanyon
pl. Pr5.36 = 0, vagy Pr21.31 =0
Hibas enkdéder

A vezet6 enkéderhez kapcsolodé leoldas: EnDat enkoder — a linearis enkédernél a periodusonkénti kommunikacios bitek
szama meghaladja a 255-6t.

166

Valasszon mas tipusu enkddert
Hibas enkdder

=

A vezet6 enkoderhez kapcsolodé leoldas: a forgé enkédernél az automatikus konfiguralas alatt kapott fordulatonkénti
priodusszam nem a ketté hatvanya.

167

Valasszon mas tipusu enkddert
Hibas enkdder

Hibas a kivalasztott pozicid-viszacsatolé eszk6zben tarolt adat, amelyet az elektronikus adattablarél vettek

| 176

Cserélje ki a visszacsatolé eszkozt

Kiilsé leoldas a 31-es sorkapocsra csatlakozé bemenetrdl

Ellenérizze a 31-es sorkapocs jelét

Ellen&rizze a Pr 10.32 értékét

A Pr xx.00-ba irja be a 12001 értéket, és ellendrizze a Pr 10.32-6t vezérl6 paramétert
Gondoskodjon réla, hogy a Pr 10.32-6t, vagy a Pr 10.38 (= 6)-ot ne vezérelje a soros kommunikacio

Adatkezelési hiba: CPU cimhiba

Hardverhiba — kiildje vissza a Hajtast a szallitéhoz

Adatkezelési hiba: DMAC cimhiba

Hardverhiba — kiildje vissza a Hajtast a szallitbhoz

Adatkezelési hiba: Ervénytelen utasitas

%I\

Hardverhiba — kiildje vissza a Hajtast a szallitéhoz

Adatkezelési hiba: Ervénytelen modulrekesz-utasitas

Hardverhiba — kiildje vissza a Hajtast a szallitéhoz

Adatkezelési hiba: Meghatarozatlan kivétel

Hardverhiba — kiildje vissza a Hajtast a szallitéhoz

Adatkezelési hiba: Lefoglalt kivétel

Hardverhiba — kiildje vissza a Hajtast a szallitéhoz

Adatkezelési hiba: Idékorlat-hiba

|__HFo7 ]
I

Hardverhiba — kiildje vissza a Haijtast a szallitbhoz

Adatkezelési hiba: 4-es szintii 6sszeomlas

Hardverhiba — kiildje vissza a Haijtast a szallitbhoz

Adatkezelési hiba: Témeges tulcsordulas

Hardverhiba — kiildje vissza a Hajtast a szallitbhoz
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Adatkezelési hiba: Adatutvalaszté-hiba

Hardverhiba — kiildje vissza a Hajtast a szallitéhoz

Adatkezelési hiba: Az EEPROM-hoz nem lehet hozzaférni

Hardverhiba — kiildje vissza a Hajtast a szallitéhoz

Teljesitményfokozat azonositasa: soros kéd hiba

Hardverhiba — kiildje vissza a Hajtast a szallitéhoz

Teljesitményfokozat azonositasa: Fel nem ismert vazméret

Hardverhiba — kiildje vissza a Hajtast a szallitéhoz

Teljesitményfokozat azonositasa: tobbmodulos vazméret hibas 6sszeallitasa

Hardverhiba — kiildje vissza a Hajtast a szallitéhoz

Teljesitményfokozat azonositasa: tobbmodulos névleges fesziiltség hibas osszeallitasa

Hardverhiba — kiildje vissza a Hajtast a szallitéhoz

Teljesitményfokozat azonositasa: Fel nem ismert hajtasméret

Hardverhiba — kiildje vissza a Hajtast a szallitéhoz

Az dram-visszacsatolas ofszethibdja

Hardverhiba — kiildje vissza a Hajtast a szallitbhoz

A lagyinditas reléje nem zarddik, a lagyinditas-figyelés nem miikodik, vagy a fékezé IGBT révidzarban van bekapcsolaskor

Hardverhiba — kiildje vissza a Hajtast a szallitbhoz

A teljesitményfokozat 1-es termisztora hibas

Hardverhiba — kiildje vissza a Hajtast a szallitbhoz

A teljesitményfokozat 2-es termisztora hibas, vagy a belsé ventilator meghibasodott (csak 3-as méret)

Hardverhiba — kiildje vissza a Hajtast a szallitbhoz

A vezérlés aramkori lapjan elhelyezett termisztor hibas

Hardverhiba — kiildje vissza a Hajtast a szallitbhoz

DCCT vezetékszakadas-leoldas az erésarami modultol

Hardverhiba — kiildje vissza a Haijtast a szallitéhoz

Segédiizemi ventilatorhiba az er6saramu modultél

Hardverhiba — kiildje vissza a Hajtast a szallitéhoz

Teljesitményfokozat — a tobbmodulos parhuzamos hajtas egyik modulja nem kapcsolédik be

Ellenérizze az AC taplalast

Idétullépés kovetkezett be a kimeneti aramtualterhelésben (Izt) — az integralétarol6 értéke a Pr 4.19-ben lathaté

Gondoskodjon réla, hogy a terhelés ne szoruljon be /ne akadjon el

Ellenérizze, hogy nem tértént-e valtozas a motorterhelésben

Ha aleoldas a szervo izemmaddban végrehajtott 5nmikddé motormérés alatt mutatkozik, gondoskodjon réla, hogy a motor névleges
aramanak 0.46 (5.07) vagy 21.07 paramétere a Hajtas nehéz izem( névleges aramara, vagy annal kisebb értékre legyen bedllitva
Szabalyozza be a névleges fordulatszam paraméterét (csak zarthurku vektoros szabalyozas esetén)

Végezze el a visszacsatold eszkdz jelének zajvizsgalatat

Ellenérizze a visszacsatol6 eszkdz mechanikai kapcsolédasat

Idétullépés kovetkezett be a fékellenallas-tulterhelésben (Izt) — az integralétarol6 értéke a Pr 10.39-ben lathato

Gondoskodjon réla, hogy a Pr 10.30-ba és a Pr 10.31-be a megfelel6 értékek legyenek beirva

Novelje a fékellenallas névleges teljesitményét, és valtoztassa meg a Pr 10.30 és a Pr 10.31 értékét

Ha kilsé termikus védelmi eszkdzt hasznal, és a fékellenallas szoftveres tulterhelés-védelmére nincs sziikség, allitsa a Pr 10.30-at
vagy a Pr 10.31-et O-ra a leoldas letiltdsahoz

A Hajtas vezérlésének nyomtatott aramkori lapja tilmelegszik

Ellenérizze, hogy kielégitéen miikddik-e a késziilékhaz és a Hajtas ventilatora
Ellenérizze a készlilékhaz szell6z&csatornait

23 Ellen&rizze a késziilékhaz ajtajanak sz(rdit
Ellendrizze a kdrnyezeti hémérsékletet
CsoOkkentse a Hajtas kapcsolofrekvenciajat
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| O.ht1 I\ Az erésaramu épitéelemek a termikus modell szerint tilmelegednek
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Csokkentse a Hajtas kapcsoléfrekvenciajat
Csokkentse a kihasznaltsagot

Vegye kisebbre a gyorsitasi / lassitasi sebességeket
Mérsékelje a motor terhelését

A hiitétonk tulmelegszik

Ellenérizze, hogy kielégitéen mikddik-e a készilékhaz és a Hajtas ventilatora
Ellenérizze a készlilékhaz szell6z&csatornait

Ellenérizze a készlilékhaz ajtajan elhelyezett sziréket

Fokozza a szell6ztetést

Vegye kisebbre a gyorsitasi / lassitasi sebességeket

Csokkentse a Hajtas kapcsoléfrekvenciajat

Csokkentse a kihasznaltsagot

Mérsékelje a motor terhelését

Az er6sarami modul hiitétonkje tilmelegszik

Ellen&rizze, hogy kielégitéen mikddik-e a készilékhaz és a Hajtéas ventilatora
Ellendrizze a késziilékhaz szell6z6csatornait

Ellenérizze a készlilékhaz ajtajan elhelyezett szliréket

Fokozza a szellztetést

Vegye kisebbre a gyorsitasi / lassitasi sebességeket

Csokkentse a Hajtas kapcsolofrekvenciajat

Csokkentse a kihasznaltsagot

Mérsékelje a motor terhelését

A Hajtas a termikus modell szerint tilmelegszik

A Hajtas a leoldas el6tt megprébalja ledllitani a motort. Ha a motor nem all le 10 s-on belil, a Hajtas azonnal leold
Ellenérizze, hogy kielégitéen miikddik-e a késziilékhaz és a Hajtas ventilatora

Ellenérizze a készlilékhaz szell6z6csatornait

Ellenérizze a készlilékhaz ajtajan elhelyezett szliréket

Fokozza a szell6ztetést

Vegye kisebbre a gyorsitasi / lassitasi sebességeket

Csokkentse a kihasznaltsagot

Mérsékelje a motor terhelését

Az er6saramu modul aramiranyitéja, vagy bemeneti védéellenallasa tilmelegszik (4-es és annal nagyobb méretek)

Ellenérizze a taplalas kiegyenlitetienségét

Ellenérizze a taplalasban mutatkozé zavaré jeleket, pl. a DC hajtasbol szarmazo csipkézést
Ellenérizze, hogy kielégitéen miikddik-e a készilékhaz és a Hajtas ventilatora

Ellenérizze a készlilékhaz szell6z6csatornait

Ellenérizze a készlilékhaz ajtajan elhelyezett szliréket

Fokozza a szell6ztetést

Vegye kisebbre a gyorsitasi / lassitasi sebességeket

Csokkentse a kihasznaltsagot

Mérsékelje a motor terhelését

Pillanatnyi aramtualterhelés mutatkozik: a kimeneti csiicsaram tullépi a 225 %-ot

A gyorsitasi / lassitasi id6 tul révid
Ha a leoldas az 6nmikddé motormérés kdzben Iép fel, csdkkenteni kell a busztfesziltséget (Pr 5.15)
Végezzen rovidzar-ellenérzést a kimendkabelen
Ellenérizze a motorszigetelés épségét
Ellenérizze a visszacsatol6 eszkdz kabelezését
Ellenérizze a visszacsatolé eszkdz mechanikai kapcsolédasat
Végezze el a visszacsatoldjelek zajellenbrzését
Ellenérizze, hogy a motorkabel hosszisaga a vazméretre elgirt értéken belil van-e

Csokkentse a fordulatszamhurok 3.10, 3.11, és 3.12 erdsitésparamétereinek értékét (csak a zarthurku vektoros és szervo

szabalyozas esetén)
Ellendrizze, hogy az ofszetmérés tesztje lefutott-e (csak a szervo izemmad esetén)

Csokkentse az daramhurok 4.13 és 4.14 erGsitésparamétereinek értékét (csak a zarthurku vektoros és szervo szabalyozas esetén)
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Az er6saramu modulnal a kimenéaramoktol szarmazé tilaram mutatkozik

104

A gyorsitasi / lassitasi id6 tul révid
Ha a leoldas az 6nm{ikddé motormérés kdzben 1ép fel, csékkenteni kell a busztfesziiltséget (Pr 5.15)
Végezzen rovidzar-ellendrzést a kimendkabelen
Ellenérizze a motorszigetelés épségét
Ellendrizze a visszacsatol6 eszkdz kdbelezését
Ellenérizze a visszacsatol6 eszkdz mechanikai kapcsolédasat
Végezze el a visszacsatoldjelek zajellendrzését
Ellenérizze, hogy a motorkabel hosszisaga a vazméretre elbirt értéken belil van-e
Csokkentse a fordulatszamhurok 3.10, 3.11, és 3.12 erdsitésparamétereinek értékét (csak a zarthurku vektoros és szervo
szabalyozas esetén)
Ellenérizze, hogy az ofszetmérés tesztje lefutott-e (csak a szervo lGzemmad esetén)
Csokkentse az daramhurok 4.13 és 4.14 er@sitésparamétereinek értékét (csak a zarthurkd vektoros és szervo szabalyozas esetén)

A féktranzisztornal tularam mutatkozik: a féktranzisztor rovidzarvédelme miikodésbe lépett

Ellen&rizze a fékellenallas kabelezését
Ellendrizze, hogy a fékellenallas értéke nem kisebb-e az eldirt minimumértéknél
Ellenérizze a fékellenallas szigetelését

Tularam az eré6sarami modul fékez6 IGBT-jénél

Ellendrizze a fékellenallas kabelezését
Ellenérizze, hogy a fékellenallas értéke nem kisebb-e az elirt minimumértéknél
Ellenérizze a fékellenallas szigetelését

Az er6saramu modulnal a fesziiltségfigyelés az IGBT-t6l szarmazoé tularamot jelez

A Vce IGBT védelem mikodésbe lépett
Ellen&rizze a motor és a kabel szigetelését

A digitalis kimenet tulterhel6do6tt: A 24V-os tap és a digitalis kimenetek egyiittes terhelése tullépi a 200 mA-t

Ellenérizze a digitalis kimenetek (24, 25, 26 sorkapcsok) és a + 24V-0s sin (22-es sorkapocs) teljes terhelését

A motor fordulatszama tullépte a ford.szam-tallépési kiiszobértéket

Novelje a ford.szam-tullépés leoldasi kiiszobértékét a Pr 3.08-ban (csak a zarthurki miikodési médok esetében)

A fordulatszam tullépte az 1.2 x Pr 1.06 vagy 1.07 értéket (nyilthurki mikddési maod)

Vegye kisebbre a fordulatszamhurok P erésitését (Pr 3.10) a ford.szam-tulfutas csdkkentése céljabol (csak a zarthurkd mikodési
maédok esetén

A DC-kori fesziiltség 15 s-on keresztiil tullépte a cslicsszintet vagy a tartés szint max. értékét

Novelje a lassitasi meredekséget (Pr 0.04)

Csokkentse a fékellenallas értékét (megtartva a minimumérték feletti szintet)

Ellenérizze az AC taplalas névleges szintjét

Ellenérizze, hogy a taplalas zavarai nem okozhattak-e a DC-kori feszlltség ndvekedését — fesziltségmegfutas, ami a taplalasnak
a DC hajtasok altal keltett feszultségesés utani helyreallitasa nyoman Iép fel

Ellenérizze a motor szigetelését

A Hajtas névleges fesziiltsége  Csucsfesziiltség Max. tartos fesziiltségszint (15s)

200 415 410
400 830 815
575 990 970
690 1190 1175

Ha a Hajtas a kisfesziiltségli DC Gzemmaddban mikadik, a tulfesziiltség-leoldas szintje 1.45 x Pr 6.46

|__ov.p ||

Az er6saramu modul DC-kori fesziiltsége 15 s-on keresztiil tullépte a cstcsszintet vagy a tartds szint max. értékét

106

Novelje a lassitasi meredekséget (Pr 0.04)

CsoOkkentse a fékellendllas értékét (megtartva a minimumérték feletti szintet)

Ellenérizze az AC taplalas névleges szintjét

Ellenérizze, hogy a taplalas zavarai nem okozhattak-e a DC-kéri feszlltség ndvekedését — fesziiltségmegfutas, ami a taplalasnak
a DC hajtasok altal keltett feszlltségesés utani helyreéllitasa nyoman lép fel

Ellenérizze a motor szigetelését

A Hajtas névleges fesziiltsége  Csucsfesziiltség Max. tartos fesziiltségszint (15s)
200 415 410
400 830 815
575 990 970
690 1190 1175

Ha a Hajtas a kisfeszlltségli DC izemmaddban miikddik, a tulfesziiltség-leoldas szintje 1.45 x Pr 6.46

A kezelbéegység nincs csatlakoztatva, mikozben a Hajtas a kezel6egységrél venné a fordulatszam-alapjelet

34

Helyezze be a kezel6egységet, és végezzen hibatorlést
Valtoztassa meg az alapjelkivalaszto értékét, hogy az alapjel kivalasztasa mas forrasrél torténjen

218
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Az AC fesziiltségbemenet faziskiesésének, vagy a taplalas tulsagosan nagy kiegyenlitetlenségének észlelése

32

Gondoskodjon mindharom fazis jelenlétérdl és kiegyenlitettségérol
Ellenérizze, hogy a bemeneti fesziltségszintek megfelel6ek-e (teljes terhelésen)

MEGJEGYZES

A terhelési szintnek 50 és 100 % kozott kell lennie ahhoz, hogy a Hajtas leoldjon a faziskiesés viszonyai k6zott. A Hajtas megkisérli
a motor leallitasat, miel6tt leoldast kezdeményezne.

Az er6saramu modul faziskiesésének észlelése

107

Gondoskodjon mindharom fazis jelenlétérdl és kiegyenlitettségérol
Ellenérizze, hogy a bemeneti fesziltségszintek megfelel6ek-e (teljes terhelésen)

Bels6 taphiba

5

Tavolitsa el a megoldasok moduljait és végezzen hibatorlést
Ellenérizze az interfész szalagkabeleinek és csatlakozasainak épségét (csak a 4-es, 5-6s és 6-0s méretekre vonatkozik)
Hardverhiba — kiildje vissza a Hajtast a szallitéhoz

|__Ps.iov_]

A 10V-os felhasznaldi tap arama nagyobb, mint 10mA

8

Ellen&rizze a 4-es sorkapocsra csatlakozé kébelezést
CsoOkkentse a terhelést a 4-es sorkapcson

|__Ps.2av_]

A bels6 24V-os tap tulterhel6dik

A Hajtas és a megoldasok moduljainak egylttes felhasznaldi terhelése tullépte a bels6 24V-os tap korlatjat

A felhasznaldi terhelést a Hajtas digitalis kimenetei, az SM-1/0 Plus digitalis kimenetek, vagy a Hajtas vezetd enkdderének taplalasa
és az SM-Universal Encoder Plus taplalasa képezik

e Meérsékelje a terhelést és végezzen hibatorlést

e Biztositson egy > 50W-os kiils6 24V-os tapot

e Tavolitsa el valamennyi SM-et és végezzen hibatorlést

Az er6saramu modul tapja hibas

108

Tavolitsa el a megoldasok moduljait, és végezzen hibatorlést
Ellenérizze az interfész szalagkabeleinek és csatlakozasainak épségét (csak a 4-es, 5-0s és 6-0s méretekre vonatkozik)
Hardverhiba — kiildje vissza a Hajtast a szallitbhoz

Sikertelen ellenallasmérés az 6nmiikdé motormérés alatt, vagy a nyilthurku vektoriizemmaoédban (0-as vagy 3-as beallitas)
torténd inditaskor

Ellenérizze a motor erésaramu csatlakozasanak folytonossagat

L__33
|___scL__|

A Haijtas és a tavoli kezeléegység kozotti RS 485-6s kommunikacié megszakadt

30

Hozza rendbe a Hajtast és a kezel6egységet 6sszekotd kabelt
Végezze el a kabel ellenérzését

Cserélje ki a kabelt

Cserélje ki a kezel6egységet

| __sux.dr ]

A megoldasok moduljainak X. rekeszéhez kapcsol6doé leoldas: Megvaltozott az X. rekeszben elhelyezett modul tipusa

204, 209,
214

Mentse el a paramétereket és végezzen hibatorlést
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Biztonsagi Termék- | Mechanikai | Elektromos | Beinditas Alap- A motor | Optimalizalds | Smartcard | Magasabb szint(i Miszaki Hi I
tajékoztatd | ismertetd telepités telepités parameterek | futtatasa paraméterek jellemzék feltaras besorolas
| Hibaked | Hibafeltaras

||\ A megoldasok moduljainak X. rekeszéhez kapcsol6dé leoldas: Az X. rekeszben elhelyezett modul hibat jelzett

Visszacsatol6 tipusi modul
Ellenérizze a Pr 15/16/17.50 értékét. Az alabbi tablazat felsorolja az SM-Universal Encoder Plus, SM-Encoder Plus és SM- Resolver
lehetséges hibakodjait
Hiba- A . -
Kkéd A leoldas leirasa Hibafeltaras
0 |Nincs leoldas Nincs hibajelzés
. Enkéderhez kapcsol6ds leoldas: Az enkéder tépja I'EIIenorlgie'azI ?r'\tkoder taplalasanak kabelezését, és az enkdder
talterhelédik aramszukseg el .
Max. aram = 200 mA, 15V mellett, vagy 300 mA, 8V és 5V mellett
Végezze el a kabel szakadasvizsgalatat
. . .. . . Ellenérizze a visszacsatolo jel kabelezését
2 |Enkoderhez kapcsol6dé leoldas: Vezetékszakadas Ellendrizze a taplalas fesziiltségszintjét
Cserélje ki a visszacsatol6 eszkozt
Végezze el az enkdderjel zajvizsgalatat
Enkéderhez k 16d6 leoldas: Nem megfelel Ellenérizze az enkoder arnyékolasat
g |chkoderhez kapesolodo 'eoaas: 9 0az Ellenérizze, hogy az enkéder-mechanika megfeleléen van-e
lzemelés kdzbeni UVW fazisofszet
beszerelve
Ismételje meg az ofszetellendrzést
Gondoskodjon az enkéder megfelel6 taplalasarol
202, 207, 4 Enkéderhez kapcsolédé leoldas: A visszacsatolo Gondoskodjon a megfeleld adatatviteli sebességrél
212 eszkdz kommunikacios hibaja Ellenérizze az enkoder kabelezését
Cserélje ki a visszacsatold eszkozt
5 Enkoderhez kapcsol6dé leoldas: Ellen6rz66sszeg- Végezze el az enkdderjel zajvizsgalatat
vagy CRC-hiba Ellenérizze az enkdderkabel arnyékolasat
6 !Enkoderhez kapcsol6do leoldas: Az enkdder hibat Cserélje ki az enkodert
jelzett
Ellenérizze, hogy a megfelelé enkddertipus van-e beirva
. " .. . Ca a 15/16/17.15 paraméterbe
7 |pnkoderhes kapcsol6ao leoldas: Az induldsi dllapol | gengrizze az enkoder kabelezését
Ellenérizze a taplalas feszulltségszintjét
Cserélje ki a visszacsatol6 eszkdzt
Enkoéderhez kapcsol6dé leoldas: A taplalas Vaéltoztassa meg a Pr 15/16/17.15 beallitasat, és kézi uton vigye be
8 |rékapcsolasat kovetd automatikus konfiguralas kérése |a fordulatok szamat (Pr 15/16/17.09), valamint a fordulatonkénti
megtoértént, de a végrehaijtas sikertelen vonalak szamat (Pr 15/16/17.10)
9 |Mindegyik modulra vonatkozik Termisztor-leoldas
10 |Mindegyik modulra vonatkozik Termisztor-révidzar
1 Rezolverhez kapcsolédé leoldas: A pélusszam nem Ellenérizze, hogy megfelel6-e a 15/16/17.15 paraméterbe beirt
illeszkedik a motorhoz rezolver-pélusszam
74 |Mindegyik modulra vonatkozik A megoldasok modulja tulmelegedett
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Dionats | idmanesn | “ieropnes | Siornas® | Beindies | podiebir | ipacn | Optmalzaies | smarcard | Megieah oo | iceek’ [T besoroes |
| Hibaked | Hibafeltaras
|| A megoldasok moduljainak X. rekeszéhez kapcsol6dé leoldas: Az X. rekeszben elhelyezett modul hibat jelzett
Automatizalé tipusti modul
Ellenérizze a Pr 15/16/17.50 értékét. Az alabbi tablazat felsorolja az SM-Applications, és SM-Applications Lite modul lehetséges
hibakédjait.
Hibakod A hiba oka

39 A felhasznaléi verem talcsordult

40 Ismeretlen hiba

41 A paraméter nem létezik

42 A paraméter csak olvashato

43 A paraméter csak irhatod

44 A paraméterérték kivil van a tartomanyon

45 Ervénytelen szinkronizalasi médok

46 Nincs hasznélatban

47 A virtualis ‘master’-hez val6 szinkronizalas megszakadt

48 Az RS485 nincs felhasznaléi Gzemmodban

49 Ervénytelen RS485 konfiguracio

50 Matematikai hiba

51 A tdmbjelz8szam kivil van a tartomanyon

52 Vezérlészébdl Iétrehozott felhasznaldi leoldas

53 A DPL program nem illeszkedik a céleszkdzhoz

54 Processzor-tulterhelés / feladat-tulfutas

55 Ervénytelen enkéderkonfiguracié

56 Ervénytelen idézitdegység-konfiguracié

57 A rendszer altal nem tdmogatott funkcidblokk

58 A nem felejté flash memoria sérilt

2022’12207’ 59 A Hajtas nem fogadta el az alkalmazasi modult szinkronizalé ‘masterként’.

60 CTNet hardverhiba

61 Ervénytelen CTNet konfigurécio

62 A CTNet adatatviteli sebessége nem illeszkedik a hal6zathoz

63 A CTNet csomépont-azonositdja foglalt

64 A digitalis bemenet tul van terhelve

65 Ervénytelen funkcidblokk-paraméterek

66 A felhasznaldéi tarigény tul nagy

67 A fajl nem létezik

68 A fajl nincs tarsitva

69 Alﬂt?Sh memoéria nem érhetd el az adatbazisnak a Hajtasbdl vald feltdltése

alal

70 Felhasznaldi program letdltése a Hajtas engedélyezett allapotaban

71 A Hajtas izemmaodvaltasa sikertelen

72 Ervénytelen CTNet-es pufferelési miivelet

73 A gyors paraméter-inicializalas sikertelen

74 A megoldasok modulja tulmelegszik
Ellendrizze a Pr 15/16/17.50 értékét. Az aldbbi téblazat felsorolja az I/O modul lehetséges hibakddijait.

Hibakod Modul A hiba oka

0 Osszes Nincsenek hibak

1 Osszes A digitalis kimenet tulterhel8dik

74 Osszes A modul tiimelegszik
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| sixer ||

A megoldasok moduljainak X. rekeszéhez kapcsol6do leoldas: Az X. rekeszben elhelyezett modul hibat jelzett

202, 207,
212

Terepi busz tipusti modul
Ellenérizze a Pr 15/16/17.50 értékét. Az alabbi tablazat felsorolja a terepi busz moduljanak lehetséges hibakddjait.

oL |

Hibakoéd Terepi busz opcié A hiba oka

52 Osszes, kivéve a DPLCAN-t Vezérl6szavas felhasznal6i leoldas

61 Osszes Ervénytelen konfiguracioju paraméterek

65 Osszes, kivéve a DPLCAN-t A halézat mikédésének megsziinése

66 DeviceNet, CANopen és DPLCAN | A busz miikédése akadozik. A csomépont nagy szamu atviteli hibat érzékel

67 CANopen A csomoépont nem vette a SYNC lzenetet az el@irt idén belil.

68 CANopen A csomoépont nem vette a véd&lzenetet az elgirt idétartamon bell

69 DPLCAN QE:?eTﬁc;%?mrgta\?gtt:séietet kild, de egyetlen mas csomdpont sem nyugtazza

. A modulban nem all rendelkezésre érvényes terepi buszos mentadat

70 Osszes a Hajtashoz valé letoltésre — A felhasznalé nem tudott adatokat menteni, vagy
az adatmentés nem fejez6dott be sikeresen.
A kiils6 taplalas megsz(int. Ez a leoldas akkor kdvetkezik be, amikor a modul

71 DeviceNet on line kgpcsolatban van a ‘masterrel’ a’té;’)lélés_meg_szﬁne’sekor, vagyis nem
koévetkezik be abban az esetben, ha a taplalas nincs jelen a modul
inicializalasakor.

74 Osszes Az SM tulmelegedett

98 Osszes Az SM héattérfeladatanak teljesitése nem fejez6détt be.

99 Osszes Szoftverhiba

|__SLX.HF ]

A megoldasok moduljainak X. rekeszéhez kapcsolédoé leoldas: Az X. modul hardverhibaja

200, 205,
210

Gondoskodjon az SM megfelel6 behelyezésérdl
Kdldje vissza a modult a szallitohoz

|___SLx.nF_]

A megoldasok moduljainak X. rekeszéhez kapcsolédoé leoldas: A modul nincs a helyén

203, 208,
213

Gondoskodjon az SM megfelelé behelyezésérdl
Helyezze be Ujra a modult
Mentse el a paramétereket és végezze el a Hajtas hibatorlését

A megoldasok moduljainak X. rekeszéhez kapcsol6do leoldas: A Hajtas miikodési modja megvaltozott, és az SM
paraméter-utvalasztasa mar hibas

Végezzen hibatorlést
Ha a hiba tovabbra is fennall, vegye fel a kapcsolatot a Hajtas szallitéjaval

A megoldasok moduljainak X. rekeszéhez kapcsolédoé leoldas: A modul idékorlat-tallépése

203, 208,
211

Végezzen hibatorlést
Ha a hiba tovabbra is fennall, vegye fel a kapcsolatot a Hajtas szallitéjaval

A 2. processzor SM-kédjaban meghatarozott felhasznaldi leoldas

|___To10 |
I

\ Az SM-Applications program lekérdezésével kell megallapitani a leoldas okat

A 2. processzor SM-kédjaban meghatarozott felhasznaléi leoldas

L___10____
HI\

Az SM-Applications program lekérdezésével kell megallapitani a leoldas okat

L___38
|_t040 ~ t089 |

A 2. processzor SM-kédjaban meghatarozott felhasznaléi leoldas

Az SM-Applications program lekérdezésével kell megallapitani a leoldas okat

A 2. processzor SM-kédjaban meghatarozott felhasznaléi leoldas

Az SM-Applications program lekérdezésével kell megallapitani a leoldas okat

A 2. processzor SM-kédjaban meghatarozott felhasznaldi leoldas

Az SM-Applications program lekérdezésével kell megallapitani a leoldas okat

|_ti68 ~ 1175]]

A 2. processzor SM-kédjaban meghatarozott felhasznaldi leoldas

| 1e8~175

Az SM-Applications program lekérdezésével kell megallapitani a leoldas okat

| 1177 ~ 1178

A 2. processzor SM-kédjaban meghatarozott felhasznaléi leoldas

| 177~178

Az SM-Applications program lekérdezésével kell megallapitani a leoldas okat

i 1216 ~ t217 l\ A 2. processzor SM-kédjaban meghatarozott felhasznaléi leoldas
| 216 ~ 217 \ Az SM-Applications program lekérdezésével kell megallapitani a leoldas okat
222 LEROY®
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Biztonsagi Termék- | Mechanikai | Elektromos s Alap- A motor FRTIPI Magasabb szint(i Miszaki Hi [
tajékoztatd | ismertetd | telepités I telepités I Beinditas | o améterek | futtatasa I Optimalizalés | Smartcard I paraméterek jellemzék EEEEENN besorolas
! Hibakod I Hibafeltaras
I“II Motortermisztor-leoldas
Ellen&rizze a motor hémérsékletét
24 Végezze el a termisztor szakadasvizsgalatat
A 7.15 paramétert allitsa a VOLt értékre és végezze el a Hajtas hibatorlését a funkcio letiltasahoz
lmlI Motortermisztor-rovidzar
Ellen&rizze a motortermisztor kabelezését
25 Cseréljen motort / motortermisztort
A 7.15 paramétert allitsa a VOLt értékre és végezze el a Hajtas hibatorlését a funkcio letiltasahoz
[IIETTT A: 5nmiikods motormérés leall, mielétt befejezédne
A Hajtas leold az 6nmikédd motormérés futasa alatt
18 A ledllitas piros gombjat megnyomtak az 5nmiikdédé motormérés futasa alatt

A biztonsagos letiltés jele (31-es sorkapocs) aktiv volt az 6nmiikédé motormérés folyamata alatt

A pozicié-visszacsatolas nem valtozott meg, vagy a motor nem tudta elérni az elSirt fordulatszamot a tehetetlenségi teszt
(lasd: Pr 5.12) ideje alatt

11

Gondoskodjon réla, hogy a motor szabadon elfordulhasson, vagyis a fék legyen kioldva
Ellenérizze az enkédernek a motorhoz val6 kapcsol6dasat

A pozicié-visszcsatolas forgasiranya nem megfeleld, vagy a motor nem tudott leallni a tehetetlenségi teszt (lasd: Pr 5.12)
ideje alatt

12

Ellenérizze a motorkabel bekotését
Ellenérizze a visszacsatolé eszkdz bekotéseét
Cseréljen fel két motorfazist

=

A vezet6 enkoéder kommutacios jelei nem megfeleléen csatlakoznak, vagy a mért tehetetlenségi nyomaték kiviil van a
tartomanyon (lasd: Pr 5.12)

13

Ellen&rizze a motorkabel bekotését
Ellenérizze, hogy a visszacsatold eszkoz U, V és W kommutacids jeleinek vezetékei helyesen vannak-e bekotve

A vezeté enkéder U kommutacios jele megszakad az 6nmiik6dé motormérés alatt

14

Végezzen szakadasvizsgalatot a visszacsatolo eszkéz U fazisu kommutécids vezetékein
Cserélje ki az enkodert

A vezet6 enkéder V kommutacids jele megszakad az 5nmiikodé motormérés alatt

15

Végezzen szakadasvizsgalatot a visszacsatolo eszkdz V fazisu kommutacios vezetékein
Cserélje ki az enkodert

A vezet6é enkdéder W kommutacids jele megszakad az 6nmiikodé motormérés alatt

16

Végezzen szakadasvizsgalatot a visszacsatol6 eszkéz W fazisi kommutacids vezetékein
Cserélje ki az enkodert

|___tunE7 ]

A motor pélusszama hibasan van beallitva

17

Ellenérizze a visszacsatol6 eszkdz egy fordulatra esé vonalainak szamat
Ellenérizze, hogy a Pr 5.11-ben helyesen van-e beallitva a pélusszam

Az er6saramu modul azonositatlan hibaja

110

Ellen&rizze az er6saramud modulok kdzétti valamennyi 6sszekétékabelt
Gondoskodjon réla, hogy a kabelek az elektromos zajforrasoktdl tavol fussanak

|__upAcc ||

Beépitett PLC program : Nem érhetd el a beépitett PLC programallomany a Hajtasnal

98

Tiltsa le a Hajtas mikodését — az irasi hozzaférés nem megengedett a Hajtas engedélyezésekor
Mas forras szamara mar elérhetd a beépitett PLC program — prébalja meg Ujra, ha a masik mivelet befejez6dott

|__uPdivo ]

A beépitett PLC program megkisérelte a 0-val val6é osztast

Ellen&rizze a programot

A beépitett PLC program a megengedettnél nagyobb RAM-teriilet felhasznalasaval jaré valtozok és funkciéoblokkok
lehivasat kezdeményezi (verem-talcsordulas)

T
| wrort ]
| 95 |

Ellenérizze a programot

A beépitett PLC program megkisérelte a tartomanyon kiviili paraméterérték-beirast

|__uPovr ]|
I

Ellen&rizze a programot

A beépitett PLC program megkisérelte a hozzaférést egy nem létezé paraméterhez

L___94
| __uppr ]
I

I Ellenérizze a programot

A beépitett PLC program megkisérelte a csak olvashaté paraméterbe valoé beirast

L___91
|__UPro_ ||
I

Ellenérizze a programot

A beépitett PLC program megkisérelte a csak irhaté paraméter olvasasat

L___92
__uPso |
| 93

I Ellenérizze a programot
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| UP udf I\ A beépitett PLC program meghatarozatlan leoldasa

| 97 ‘ Ellenérizze a programot
|ml\ A beépitett PLC program leoldast kért
| 96 ‘ Ellenérizze a programot

[ITYAR A DC-kori fesziiltséghiany elérte a kiiszobértéket

Ellenérizze az AC taplalas fesziiltségszintjét

A Hajtas névleges A fesziiltséghiany
fesziiltsége (Vac) kiiszobértéke (Vdc)
1 200 175
400 350
575 és 690 435

13-2. tablazat Soros kommunikacidés keresoétablazat

No. | Leoldds | No. No. 7
39 182
40~89 183
90 184
91 185
92 186
93 187
94 188
95 189
96 190
o7 191
98 192
99 193
100 194
101 195
102 196
103 197
104 198
105 199
106 200
107 201
108 202
109 203
110 204
111~ 160 205
161 206
162 207
163 208
164 209
165 210
166 211
167 212
1e8~175  [EIMUCEE 213
| v HEEEIEEE v
177~-17s  CUETICEE 215
N ccro  METITIMN  co-ov |
(CH  coon  [MEETRPSTN  nr20-nrs2 |
e T |
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Biztonsagi Termék- | Mechanikai | Elektromos s Alap- A motor FRTIPI Magasabb szint(i Miszaki
tajékoztatd | ismertetd | telepités telepités ‘ Beinditas | o améterek | futtatasa ‘ Optimalizalés | Smartcard ‘ paraméterek jellemzsk EESTETECRNN
A leoldasok az alabbi kategoriakba sorolhatdk:
13-3. tablazat Leoldaskategoriak
Kategoéria Leoldasok Magyarazatok
. A feszultséghiany miatti leoldast nem tudja térdini a felhasznald, a Hajtas
Onvisszaallité leoldasok uu azonban automatikusan elvégzi a visszadllitast, ha a tapfesziltség megfelel a
specifikacionak.
Faziskiesés PH A Hajtas a leoldas el6tt megkisérli a leallitast
Alacs'ony prioritasu old1, cl2, I3, SCL Ha a 10.37-es paraméter 1-re vagy 3-ra van allitva, a Hajtas leall, miel6tt
leoldasok leoldana.

Az ebben a
tablazatban nem
szerepl6 Osszes tobbi
leoldas

Normal leoldasok

1.0 s utan tordlhetok

Normal leoldasok
meghosszabbitott
visszadllitassal

OI.AC, OL.Br, x.OIAC,
x.OIBr

10.0 s utan torolhetok

EEF leoldas EEF

Nem térélhet6k, amig a torlés el6tt nem térténik meg az alapértékek
betoltéséhez sziikséges kod beirasa az xx.00 vagy a 11.43 paraméterbe

HF17-t6l HF32-ig,
SL1.HF, SL2.HF,
SL3.HF

Nem torolhetd leoldasok

Nem térélhetSk. A Hajtasrdl le kell kapcsolni a taplalast.

Hardverhibak HFO1 ~ HF16

mutatja. A 'Hajtas
nem muakodik.

Ezek a leoldasok sulyos hibakat jeleznek, térlésukre nincs lehetdség.
A Hajtas egy ilyen leoldas utan mikodésképtelenné valik, és a HFxx kijelzést

normal allapotban’ relé kinyit, és a soros kommunikacioé

13.2 Riasztasjelzések

Az alabbi kérlilmények fennallasa esetén barmelyik izemmaodban
bekovetkezik, hogy a riasztasjelzés és az adatkijelzés valtakozva villog
a kijelz6 masodik soraban. Ha nem torténik intézkedés a
riasztasjelzések megsziintetésére — kivétel az 'Autotune’ (6nmikodo
motormérés) — a Hajtas végso esetben leoldhat.

13-4. tablazat Riasztasjelzések

Also
kijelzé
[IPTXREM A fkellenallss talterhelése
A fékellenallas [12 x t] integralotaroldja (Pr 10.37) elérte a 75 %-at annak
az értéknek, amelynél a Hajtas leold és a fékez6 IGBT aktiv.

m A hatétonk, vagy a vezérléaramkor, vagy az inverter IGBT

I 0/ mclegedését jelz6 riasztas aktiv

e A hitétonk hémérséklete elérte a kiiszobértéket, és a Hajtasnal
Oht2 leoldas kdvetkezik be, ha a hémérséklet tovabb névekszik
(lasd: Oht2 leoldés).
vagy

e A vezérlés aramkori lapjanak kornyezeti hémérséklete megkozeliti
a tulmelegedési kiiszobértéket (lasd: O.CtL leoldas)

| ovLd |A motor tllterhelése

A motor [I? x t] integralétaroldja elérte a 75 %- at annak az értéknek
amelynél a Hajtas leold, és a Hajtas terhelése > 100%.

Leiras

13.3 Allapotjelzések

13-5. tablazat Allapotjelzések
Fels6é Leiras Hajtas-
kijelzé ! kimenet

MA visszataplalas zemmadja aktiv

A visszataplalo egység miikddése engedélyezett, és
szinkronizalva van a taplalashoz

Engedélyezve

X - AC taplalas letbrése

A Hajtas az AC taplalas letorését érzékeli, és a motor
lassitasaval torekszik a DC-kori fesziltség
fenntartasara.

Engedélyezve

| Az 6nmikddé motormérés folyamatban
van

Az 6nmikddé motormérés miveletének
kezdeményezése megtortént.
* Az ‘Auto’ és a ‘tunE’ felvaltva villog a kijelzén.

Engedélyezve

|“| Egyenaram kapcsolddik a motorra

!A Hajtas DC injektalasos fékezést végez.

Engedélyezve

(T | ossitas

!A Hajtas lassitja a motort

Engedélyezve

|__inn__[REIEY

A Hajtas tzemképtelen, mivel miikddése le van tiltva.

A Hajtas engedélyezése jelet nem kapja meg a 30- Letiltva
as kivezetés, vagy a Pr 6.15 van 0-ra allitva.
|| A beépitett PLC program Nem

Beépitett PLC program telepitve van és fut.
| Az als¢ kijelz6n a 'PLC’ kijelzés 10 s-onként felvillan.

alkalmazhato

|-m| Pozicionalas

|A Hajtas pozicionalja/orientalja a motortengelyt

Engedélyezve

|| Készenlét

|A Hajtas lizemkész allapotban van.

Letiltva

(I Futatés

_|A Hajtas Uzemel.

Engedélyezve

| scan [Ny

OL > A Hajtas keresi a motorfrekvenciat
"szinkronizalas forgé motorra" izemmaodban
Regen > A Hajtas miikddése engedélyezett, és
a halézathoz szinkronizal

Engedélyezve

|m Leallitas vagy a nulla ford.szam tartasa

A Hajtas a nulla fordulatszamon tartja a motort.
Regen > A Hajtas mikddése engedélyezett, azonban
az AC feszlltség tulsagosan alacsony, vagy a DC-
kori fesziiltség még ndvekszik vagy csdkken

Engedélyezve
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|m|A leoldas allapota

A Hajtas leoldott, és tovabb nem vezérli Letiltva
a motort. A hibakéd megjelenik az alsé kijelzén.

13-6. tablazat Az SM (Megoldasok Modulja) és a SMARTCARD
allapotjelzései a taplalasnak a Hajtasra valé
rakapcsolasakor

Alsé
kijelz6
|__boot |
Bekapcsolaskor paraméterkészlet-atvitel torténik a SMARTCARD-bol
a Hajtasba. Tovabbi informacio a 9.2.4 szakaszban (Rendszer-
betdltés a SMARTCARD-bdl minden bekapcsolaskor [par 11.42 =
boot (4)]), a 110. oldalon.

|_cArd_|

A Hajtas bekapcsolaskor paraméterkészletet ir be a SMARTCARD-
ba.

Tovabbi informacié a 9.2.3 szakaszban (A paramétervaltoztatasok
automatikus elmentése [par 11.42 = Auto (3)]), a 109. oldalon.

!|A Hajtas informaciét ir be egy SM-be

Leiras

13.4 A leoldas-el6zmények kijelzése

A Hajtas az utolsé 10 leoldast napl6zza a 10.20 ~ 10.29 paraméte-
rekben, az egyes leoldasokhoz tartozo idéértékeket pedig a 10.43 ~
10.51 paraméterekben jegyzi fel. A leoldas ideje rogzithet6 a bekapcsolt
allapot idejét méré éra (ha Pr 6.28 = 0), vagy az Gizemidét méré éra (ha
Pr 6.28 = 1) adatanak felhasznalasaval.

A Pr 10.20 a legfrissebb leoldas, vagy az érvényben levé leoldas, ha

a Hajtas a leoldas allapotaban van (a Pr 10.43-ban tarolt leoldasi
id6vel). A Pr 10.29 atiz kdzil a legrégebbi (a Pr 10.51-ban tarolt
leoldasi id6vel). Amikor egy Uj leoldas bekdvetkezik, a paraméterek
egyet lépnek lefelé, igy az aktudlis leoldas a 10.20-ba kerdl, a
legrégebbi leoldas (az idéadattal egyiitt) pedig kiesik a naplébol.

Ha a soros kommunikacié a Pr 10.20 és Pr 10.29 kdzé es6 barmelyik
paramétert kiolvassa, a kommunikacié a 13-1 tablazat
(Leoldaskijelzések, 213. oldal) szerinti leoldasi sorszamokat tovabbitja
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PLC paraméterek

Beépitett ‘

UL
besorola:

14 Az UL besorolasra

vonatkozo informaciok

Az UL besorolas jovahagyasa a www.ul.com honlapon talalhaté.

14.1. Altalanos UL informaciok

Megfelelés

A Hajtas csak az alabbiak betartasa esetén felel meg az UL besorolas

kévetelményeinek:

e A Hajtas az UL50-ben definialt 1-es tipusu vagy annal jobb
mindsitési késziilékhazba van telepitve.

e A kornyezeti hémérséklet a Hajtas mikddése kézben nem haladja
meg a 40°C-t.

¢ A sorkapocs-csavarok meghuzéasi nyomatéka megfelel a 3.12.2
szakaszban (Sorkapocs-méretek és meghuzasi nyomatékok), a
47. oldalon el6irt értékeknek.

e Ha a Hajtas vezérl6fokozata kilsé taprdl (+24V) mikodik, a kilsd
tép csak UL 2.osztélyu lehet.

A motor tulterhelés-védelme

A Hajtas gondoskodik a motor tulterheléssel szembeni védelmérél.

A tulterhelés-védelem szintje nyilthurku Gzemmaodban a teljes terhelés

aramanak (FLC) 150 %-a, zarthurku- és szervo miikédési médban

pedig az FLC 175 %-a. A védelem megfelel6 mikddéséhez a motor

névleges aramanak értékét be kell irni a 0.46 (vagy 5.07)

paraméterbe.

A védelmi szint sziikség esetén 150 %-nal kisebb értékre is

beallithatd. A Hajtas aramkorlatairdl a 8.3 szakaszban (Aramkorlatok),

a 105.oldalon talalhaté részletes tajékoztatas. A Hajtas a motor

termikus védelmérél is gondoskodik. Lasd: 8.4 szakasz (A motor

termikus védelme), a 105. oldalon.

Védelem a fordulatszam-tullépéssel szemben

A Hajtas gondoskodik a fordulatszam-tullépéssel szembeni
védelemrél, azonban ez nem éri el azt a szintet, amelyet egy
figgetlen, nagy integritast védelmi eszkdzzel lehet biztositani.

14.2. Teljesitménytdl figgd UL
informaciok

14.2.1 Unidrive SP 1 ~ 3 méret

Megdfelelés

A Hajtas csak az alabbi el6irasok betartasa esetén felel meg az UL

besorolas kdvetelményeinek:

e Az AC taplalashoz UL besorolasu gyors miikddést (CC osztalyu,
max. 30A-es és J osztalyu 30A feletti) biztositokat kell alkalmazni,
példaul a Bussman Limitron KTK sorozatu termékeit, a Gould
Amp-Trap ATM tipusu biztositéit, vagy ezekkel egyenértéki
eszkozoket. A Hajtas nem felel meg az UL kévetelményeknek, ha
biztositok helyett MCB-ket alkalmaznak.

14.3. Az AC taplalas specifikacioja

A Unidrive SP alkalmas egy 5000A;ms-nél nem nagyobb szimmetrikus
aramot és max. 264Vacys (200 V-0s hajtasok), 528Vac,ms (400 V-o0s

hajtasok) vagy 600Vac,ms (575V-0s hajtasok) feszliltséget szolgaltatod
aramkorben valo felhasznalasra.

14.4. A legnagyobb tartés kimenéaram

A 14-1., 14-2. és 14-3. tablazatok tartalmazzak egyes hajtasmodellek
legnagyobb tartés kimenéaram-értékeit (FLC). A teljes felsorolas
a 12. fejezetben (Miiszaki jellemzék), a 198. oldalon talalhato.

14-1. tablazat A legnagyobb tartés kimendaram (200V-os

14-2. tablazat A legnagyobb tartés kimenéaram (400V-os

hajtasok)
Model No::rkcézl (if;)em Modell No:’:rlr-I(a':I (t'?z)em
SP1401 2.8 SP2401 15.3
SP1402 3.8 SP2402 21
SP1403 5.0 SP2403 29
SP1404 6.9 SP3401 35
SP1405 8.8 SP3402 43
SP1406 11.0 SP3403 56
14-3. tablazat A legnagyobb tartés kimenéaram (575V-os
hajtasok)
Modell FLC (A) Modell FLC (A)
Normal iizem Normal iizem
SP3501 54 SP3505 16
SP3502 6.1 SP3506 22
SP3503 8.3 SP3507 27
SP3504 11
14.5. Biztonsagi cimke

Az UL megfelelés teljesliléséhez a csatlakozokhoz és a rogzitd
szerelvényekhez tartozo biztonsagi cimkét a Hajtas késziilékhazan
bellili rogzitett alkatrészen kell elhelyezni igy, hogy a karbantartast
végzd szakember szamara jol lathato legyen.

A cimkén legyen jol olvashato az "OVAS: aramiités kockazata,

a burkolatok eltavolitasa el6tt kapcsolja le a taplalast és varjon 10
percet!” felirat.

14.6. UL besorolasu tartozékok

. SM-Universal Encoder Plus
SM-Rezolver

SM-Encoder Plus

15 pdlusu D tipusu atalakito
SM-I/O Plus
SM-Applications
SM-Applications Lite
SM-PROFIBUS-DP
SM-DeviceNet
SM-INTERBUS

SM-CAN

SM-CANopen

SM-Keypad

SM-Keypad Plus

hajtasok)
Modell FLQ (f\) Modell FL(; (_A)

Normal lizem Normal lizem
SP1201 5.2 SP2201 15.5
SP1202 6.8 SP2202 22
SP1203 9.6 SP2203 28
SP1204 11.0 SP3201 42

SP3202 54
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